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PRECAUCIONES

El dispositivo debe ser instalado por especialistas cualificados.

Antes de proceder a la programacién, por favor, familiarizate cuidadosamente con este
manual a fin de evitar errores que puedan ocasionar dafos o un mal funcionamiento

de los equipos.
Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion desconectada.

Cualquier modificacion o reparaciéon del dispositivo no autorizada por el fabricante supondra
la anulacion de los derechos resultantes de la garantia.

La placa de caracteristicas del dispositivo esta localizada en la base de la caja.
CE El dispositivo cumple con los requisitos de las directivas vigentes en la Unidn Europea.

ﬁ El dispositivo esta disefiado para uso en interiores.

E El dispositivo no puede desecharse con otros residuos domésticos. Es necesario

== hacerlo conforme con la legislacion ambiental vigente (el dispositivo ha sido introducido
en el mercado después del 13 de agosto de 2005).

[H[ El dispositivo cumple con los requisitos de los reglamentos técnicos de la Union
Aduanera Euroasiatica.

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
por tanto, las especificaciones técnicas de los productos, el firmware, el software
y las aplicaciones, pueden sufrir modificaciones. Para obtener informacién actualizada
acerca de las modificaciones introducidas, por favor, visita nuestra pagina web:
https://support.satel.pl

Por la presente, SATEL sp. z 0.0. declara que el tipo de equipo radioeléctrico ACU-220
es conforme con la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion UE
de conformidad esta disponible en la direccion Internet siguiente: www.satel.pl/ce

En el manual pueden aparecer los siguientes simbolos:

A Nota: informacion referente a la seguridad de los usuarios, de los dispositivos etc.

Advertencia: informacién adicional o una recomendacion.



Modificaciones introducidas en la version del firmware 6.08

Disositivos e Compatibilidad con nuevos dispositivos:

inalambricos _

Detector inalambrico de inundacion AFD-200
Botdén inalambrico de control APB-210
Cabezal inalambrico termostatico ART-210
Mando a distancia bidireccional APT-210

e Detectores ASD-200, ASD-250 y ACMD-200: se ha agregado
la posibilidad de bloquear remotamente la funcidn de deteccion

e Sirena ASP-215: se han cambiado las reglas de comunicacién
entre el controlador y la sirena.

Mandos a distancia Se ha cambiado el tiempo necesario para reiniciar el mando
a distancia ATP-200/ ATP-210
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1 Introduccion

El controlador ACU-220 permite extender el sistema de alarma o el sistema de domadtica con
los dispositivos inalambricos ABAX 2. Puede funcionar como:

¢ Moddulo de expansion de dispositivos inalambricos para:
— centrales de la serie INTEGRA (version del firmware 1.21 o actual),
— centrales PERFECTA 64 M,
— centrales de la serie VERSA (version del firmware 1.09 o actual),

e modulo universal de dispositivos inalambricos.

| El controlador no es compatible con los dispositivos inalambricos ABAX.

La comunicacién dentro del sistema ABAX 2 es bidireccional. Todas las transmisiones
guedan confirmadas garantizando la llegada de las informaciones y permitiendo verificar
constantemente la presencia de los dispositivos en el sistema. La configuracion
de los ajustes, la comprobacién y la actualizacion del firmware de los dispositivos
inalambricos se realiza via radio y no requiere su desmontaje de la caja.

2 Propiedades

e Soporte de hasta 48 dispositivos inalambricos ABAX 2 (la cantidad de los dispositivos
soportados depende de la configuracion).

e Soporte de los teclados inalambricos ABAX 2: [médulo de expansiéon de los dispositivos
inalambricos para las centrales de alarma de la empresa SATEL]

— hasta 4 teclados INT-KWRL2,
— hasta 4 teclados PRF-LCD-A2,
— hasta 6 teclados VERSA-KWRL2.
e Soporte de los mandos a distancia APT-200 / APT-210:

— modulo de expansidon de los dispositivos inalambricos para las centrales de alarma
de la empresa SATEL: la cantidad de los mandos soportados depende de la maxima
cantidad de los usuarios de la central,

— modulo universal de dispositivos inalambricos: hasta 256 mandos a distancia.

e Radiocomunicacién bidireccional cifrada en el estandar AES en la banda de frecuencia
de 868 MHz.

e Diversificacion de los canales de transmisién: 4 canales que permiten seleccionar
automaticamente el canal que posibilite realizar la transmision sin interferencias con otras
sefales en una banda de frecuencia de 868 MHz.

e Diversificacion de antenas: seleccion automatica de la antena para recibir
las transmisiones dependiendo del nivel de la sefial de radio recibida.

e 4 salidas de tipo OC que informan de los problemas en el sistema ABAX 2:
— sabotaje del dispositivo,
— falta de la comunicacién con el dispositivo inalambrico,
— interferencias en la comunicacion por radio,
— averia de la alimentacién del dispositivo inalambrico.

e 4 entradas para controlar el funcionamiento de los dispositivos inalambricos [modulo
universal de dispositivos inalambricos]
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e 8 salidas de tipo OC: [mddulo universal de dispositivos inalambricos].

— informacién sobre el estado de los dispositivos inalambricos (p.ej., sobre la alarma
disparada por el detector, sobre el accionamiento de la sefalizacion por la sirena,
etc.)

— posibilidad de controlar por medio de los mandos a distancia y los pulsadores de
emergencia.

e Posibilidad de interactuacion con cualquier sistema de alarma o sistema de domoética
gracias a las entradas y salidas.

e Bus de comunicacion que permite conectar el controlador a la central de alarma
de la empresa SATEL [mddulo de expansion de los dispositivos inalambricos para
las centrales de alarma de SATEL]

e Bus de comunicacion RS-485 que permite integrar el controlador, por ejemplo,
con el sistema de automatizacién y adquisicion de datos de medicion [mddulo universal
de dispositivos inalambricos].

e Posibilidad de actualizar el firmware del controlador.

e Posibilidad de la actualizar el firmware de los dispositivos inalambricos de forma remota
(salvo el detector inalambrico de humo ASD-250).

e Contacto de sabotaje que reacciona ante la apertura de la caja.
e Entrada de sabotaje.

3 Placa electronica

@ ® ©

P

O

—T
RS232 TTL

I'

ADDRESS

TR R EEEEE ]
D)) D)D) D)D) D)D) D)D)

TPR CON JAM LBA OUT1 OUT2 OUT3 OUT4 OUTS OUTé OUTZ 0OUT8

AR1 AR2 AR3 AR4 COM +12VU COM CKM DTM CKE DTE A RS485 B COM TMP

DD DDDDDDDDDDLD

Fig. 1. Placa electronica del controlador.
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antena 2 (impresa sobre la placa electrénica e identificada como AN2).
interruptores DIP-switch.

antena 1 (impresa sobre la placa electrénica e identificada como AN1).
contacto de sabotaje.

diodo LED que informa del estado de la comunicacioén con la central de alarma:

encendido: no comunicado con la central de alarma,
parpadeante: comunicacion con la central de alarma funciona correctamente.

puerto RS-232 (estandar TTL).
diodos LED que informan del estado de las salidas:

D@ OO

apagados: abiertas,
encendidos: cerradas.

3.1 Terminales

TPR: salida de tipo OC que informa sobre el sabotaje del controlador
o de cualquier dispositivo inaldambrico.

CON: salida de tipo OC que informa sobre la falta de la comunicacion con
el dispositivo inalambrico.

JAM: salida de tipo OC que informa sobre las interferencias en la comunicacion
por radio.

LBA: salida de tipo OC que informa sobre los problemas con la alimentacion

de los dispositivos inalambricos:
— sobre la pila baja en el dispositivo a pilas,

— sobre la falta de la alimentacion AC (el médulo de expansion ACX-220
alimentado desde la fuente de alimentacién conectada al conector
APS / repetidor ARU-200),

— sobre la pila baja o su falta (el médulo de expansion ACX-220
alimentado desde la fuente de alimentacion conectada al conector
APS / repetidor ARU-200),

— sobre la sobrecarga de la fuente de alimentacién conectada
al conector APS del moédulo de expansion ACX-220.

OUT1...0UTS: salida de tipo OC que informa sobre el estado de los dispositivos
inalambricos o que puede controlarse por medio de los mandos
a distancia y los pulsadores de emergencia.

AR1...AR4: entrada que controla el funcionamiento de los dispositivos inalambricos.
COM: masa.

+12V: entrada de alimentacion.

CKM: reloj del bus de teclados.

DTM: datos del bus de teclados.

CKE: reloj del bus de médulos de expansion.

DTE: datos del bus de modulos de expansion.

A RS485 B: bus RS-485.

TMP: entrada de sabotaje (NC). Esta conectada paralelamente con el contacto

de sabotaje.
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Si el controlador se montara en la caja en la cual el contacto de sabotaje esta abierto
1 y el contacto de sabotaje de la caja no debe conectarse a la entrada de sabotaje,
conecta el terminal TMP con el terminal COM del controlador.

3.2 Interruptores DIP-switch

Por medio de los interruptores DIP-switch puedes:
e definir el modo de funcionamiento del controlador,
e seleccionar la antena transmisora,

e ajustar la direccion del controlador (modo de funcionamiento: el médulo de expansion
de los dispositivos inaldmbricos para las centrales de la serie INTEGRA),

e activar / desactivar el control del probador del nivel de la sefal de radio ARF-200, no
registrado en el controlador.

3.2.1 Seleccion del modo de funcionamiento del controlador

Fig. 2. Interruptores para seleccionar el modo de funcionamiento del controlador.

Los interruptores 9 y 10 (fig. 2) sirven para seleccionar el modo de funcionamiento
del controlador (ver: cuadro 1).

Modo de funcionamiento del controlador

Interruptor

9 | 10

Modulo de expansion de los dispositivos inalambricos para

las centrales de la serie INTEGRA oI oI
Modulo de expansion de los dispositivos inalambricos para OFEE ON
las centrales PERFECTA 64 M
Modulo de expansion de los dispositivos inalambricos para OFF ON
las centrales de la serie VERSA

_ . » . _ ON OFF
Modulo universal de dispositivos inalambricos

ON ON

Cuadro 1.

3.2.2 Seleccidn de la antena transmisora

El interruptor 8 (fig. 3) permite definir cual de las antenas puede usarse para la transmision:
posicion OFF: antena 1 (AN1),

posicion ON: antena 2 (AN2).

Esto permite seleccionar la antena cuya polarizacion es compatible con la polarizacion
de las antenas de los dispositivos inalambricos instalados en el sistema, influyendo
en la calidad de la sefal de radio.




SATEL ACU-220 9

Comprueba cual de las antenas garantiza una mejor comunicacion con
los dispositivos inalambricos registrados en el controlador.

Fig. 3. Interruptor para la seleccion de la antena usada para las transmisiones.

3.2.3 Ajuste de direccidén [controlador en el sistema INTEGRA]

Fig. 4. Interruptor para ajustar la direccion del controlador en el sistema INTEGRA.

Los interruptores de 1 a 5 (fig. 4) sirven para ajustar la direccién cuando el controlador esta
conectado con la central de la serie INTEGRA (en los demas modos de funcionamiento
los ajustes de los interruptores de 1 a 5 no importan). A cada interruptor esta asignado
un valor numérico. En la posicion OFF es 0. Los valores numéricos asignados a cada
interruptor en la posicién ON pueden verse en el cuadro 2. El total de los valores numéricos
asignados a los interruptores de 1 a 5 es la direccion ajustada en el dispositivo. Debe ser
distinta a la direccidon de los demas dispositivos inalambricos conectados al bus de mddulos
de expansion de la central de alarma.

Interruptor 1 2 3 4 5
1 2 4 8 16
Cuadro 2.

En caso de conectar el controlador a la central a la cual esta conectado el controlador
ABAX 2/ ABAX, se recomienda ajustar en el controlador nuevo una direccién que sea
mayor que la ajustada en el controlador conectado a la central.

3.2.4 Activacién / desactivacion de la funcién de control del probador no
registrado ARF-200

El interruptor 7 (fig. 5) sirve para activar / desactivar la funcién de control del probador
ARF-200 que no esta registrado en el controlador:

posicion OFF: control desactivado (controlador compatible con el probador ARF-200 sélo
al reqistrar el probador en el sistema),

posicion ON: control activado.

La funcién de control del probador ARF-200 no registrado debera activarse soélo para
el tiempo de la realizacion de las pruebas.
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Fig. 5. Interruptor para activar / desactivar la funcién de control del probador no registrado
ARF-200.

3.3 Salidas que informan de los problemas en el sistema ABAX 2

Si el controlador funciona como el moddulo de expansion de los dispositivos
inalambricos para las centrales de alarma de la empresa SATEL, las informaciones
sobre los problemas se envian a la central de alarma por medio del bus
de comunicacion. Las salidas son de caracter exclusivamente auxiliar.

4 salidas de tipo OC informan de los problemas en el sistema ABAX 2: TPR, CON, JAM
y LBA. Puedes programar dichas salidas como NO (normalmente abiertas) o NC
(normalmente cerradas).

Las salidas las puedes conectar, por ejemplo, a las zonas de la central de alarma, o bien,
pueden controlar el funcionamiento de los dispositivos de sefalizacion.

3.4 Entradas de control [mddulo universal de dispositivos inalambricos]

4 entradas (ARL1...AR4) permiten controlar el funcionamiento de los dispositivos
inalambricos. Dependiendo del tipo del dispositivo, la entrada de:

e detectores inalambricos, controla el modo de funcionamiento:
— entrada activada: modo activo,
— entrada en estado normal: modo pasivo.
e sirenas inalambricas, controla la sefalizacion:
— entrada activada: sefalizacion activada,
— entrada en estado normal: sefalizacion desactivada.

e modulos de expansion de zonas y salidas alambricas, controla las salidas del mdodulo
de expansion:

— entrada activada: salida activada,
— entrada en estado normal: salida desactivada.
e controladores inaldmbricos 230 V AC, controla el relé (alimentacion de 230 V AC):
— entrada activada: relé activado (alimentacién activada),
— entrada en estado normal: relé desactivado (alimentacion desactivada).
e cabezales inalambricos termostaticos, controla el modo de funcionamiento:
— entrada activada: modo «Temperatura de conforty,
— entrada en estado normal: modo « Temperatura econémica».

Para cada uno de los dispositivos inalambricos registrados en el controlador hay que indicar
una entrada de control. En caso de algunos dispositivos (las sirenas ASP-200 y ASP-215,
los mdédulos de expansion ACX-210 y ACX-220, el controlador ASW-210) que ocupan varias
posiciones en la lista de dispositivos, hay que indicar una entrada de control para cada
una de las posiciones. Una sola entrada puede controlar cualquier numero de dispositivos.
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Puedes programar dichas entradas de control como NO (normalmente abiertas) o NC
(normalmente cerradas).

A las entradas de control puedes conectar, por ejemplo, las salidas de la central de alarma
o de otro dispositivo.

Si el controlador esta integrado con otro sistema por medio del bus RS-485 (ver «Bus
RS-485» p. 11), no se soportaran las entradas de control.

3.5 Salidas programables [médulo universal de dispositivos
inalambricos]

Las 8 salidas de tipo OC (OUT1...0UT8) pueden informar sobre el estado de los dispositivos
inalambricos, o bien, pueden controlarse por medio de los mandos a distancia y pulsadores
de emergencia. Dependiendo del tipo del dispositivo, la salida es activa en caso de:

e alarma (detector inalambrico),

e activaciéon de la senalizacion (sirena inalambrica),

e averia de la alimentacion 230 V AC (repetidor ARU-200),
e averia de la pila (repetidor ARU-200),

e activacién de la entrada del médulo de expansion (modulo de expansion de zonas
y salidas alambricas),

e activacién del relé / activacion de la entrada del controlador ASW-210,
e activacion del relé / presionamiento del boton del contacto inteligente ASW-200.

Cada dispositivo inaldmbrico hay que asignarlo a una salida. Si el dispositivo ocupa mas
de una posicion en la lista de dispositivos, hay que asignar cada posicion a una salida.
A una sola salida puedes asignar cualquier numero de dispositivos.

Cada boton del mando a distancia y pulsador de emergencia puede controlar sélo
una salida.

Puedes programar dichas salidas como NO (normalmente abiertas) o NC (normalmente
cerradas).

Las salidas las puedes conectar, por ejemplo, a las zonas de la central de alarma, o bien,
pueden controlar el funcionamiento de los dispositivos de domética.

3.6 Bus RS-485 [mddulo universal de dispositivos inalambricos]

El bus RS-485 permite integrar el controlador con otros sistemas (p. ej., automatizacion
0 adquisicion de datos de medicion) para transmitir a los sistemas las informaciones sobre
el estado de los dispositivos inalambricos y recibir de ellos los comandos de control para
el controlador. Para la transmision de datos sirve el protocolo de comunicacidon Modbus
RTU. El controlador es un dispositivo de tipo «Slave» que soporta dos funciones
del protocolo:

Read Holding Registers (cédigo: 0x03 [hex], 03 [dec]): lectura del valor de uno o varios
registros.

Write Multiple registers (cédigo: 0x10 [hex], 16 [dec]): cambio del valor de uno o varios
registros.

3.6.1 Cuadro de registros del protocolo Modbus RTU

El cuadro 3 contiene el listado de los registros de memoria de 2-bits del controlador que
sirven para la comunicacion con el uso del protocolo Modbus RTU. El valor de todos
los registros enumerados en el cuadro puede leerse mediante la funcion «Read Holding
Registers» (simbolo «R»). Los registros cuyo valor puede cambiarse mediante la funcién
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«Write Multiple Registers» estan sefalados con el simbolo «W». El grupo consta
normalmente de 48 registros que corresponden al numero de los dispositivos que
el controlador puede soportar. Si el grupo consta de 48 registros (p. ej. 0x0000 — 0x002F),
el primer registro en este grupo esta asignado al primer dispositivo en el listado de
los dispositivos soportados por el controlador. Los demas registros estan asignados
respectivamente a los demas dispositivos del listado. Ademas, hay dos grupos que consta
de 4 registros y un grupo que consta de 8.

En la columna «Valor» se encuentran los valores posibles de adoptar por los registros de
los respectivos grupos. Entre corchetes estan indicados los nombres de las columnas en
las cuales los valores en cuestion aparecen en el programa ABAX 2 Soft (ver: «Estado de
los dispositivos»).

registros

0x0000 — 0x002F Informacion sobre el estado del dispositivo [Estado] R

(0-47) Los registros pueden adoptar valor 0x0000 (0) o 0x0001 (1).
En funcion del tipo del dispositivo los registros adoptan el valor
0x0001 (1) en los siguientes casos:

e detector: alarma,
e sirena: senalizacion activada,

e modulo de expansion de zonas y salidas alambricas: zona
activada,

e contacto inteligente ASW-200: botdn apretado / relé activado
(alimentaciéon 230 V AC activada),

e controlador ASW-210: entrada activada / relé activado
(alimentacion 230 V AC activada),

e cabezal termostatico: valvula del radiador abierta
(en cualquier posicion distinta a la posicion de totalmente

cerrada).
0x0100 — 0x012F Informacion sobre el sabotaje [TMP] / Informacion sobre R
(256 — 303) la proteccién contra heladas (cabezal ATR-200 / ART-210)

Los registros pueden adoptar valor:
0x0000 (0): sin sabotaje / proteccion contra heladas no activada,
0x0001 (1): sabotaje / proteccion contra heladas activada.

0x0200 — 0x022F Informacién sobre la radiocomunicacion entre el dispositivo R
(512 — 559) y el controlador [Com.] / Informacién sobre error del cabezal
ART-200/ ART-210

Los registros pueden adoptar valor:

0x0000 (0): comunicacion OK / cabezal ART-200 / ART-210
funciona correctamente,

0x0001 (1): sin comunicacion durante un periodo definido por
medio de los parametros «Periodo de
comunicaciony / «<ECO» y «Filtro» / error
del cabezal ART-200 / ART-210 (problema con
el cambio de la posicién de la valvula / error de
la calibracion / pila baja)
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registros

0x0300 — 0x032F
(768 — 815)

0x0400 — 0X042F
(1024 — 1071)

0x0500 — 0X052F
(1280 — 1327)

0x0600 — 0X062F
(1536 — 1583)

0x0700 — Ox072F
(1792 — 18309)

0x0800 — 0X082F
(2048 — 2095)

0x0900 — 0x092F
(2304 — 2351)

Informacién sobre la alimentacion del dispositivo [Alim.]
Los registros pueden adoptar valor:

0x0000 (0): alimentacién OK,

0x0001 (1): averia de alimentacion (p. ej., pila baja).

Modo de funcionamiento del detector [Act.] / Modo de
funcionamiento del cabezal ART-200 / ART-210

Los registros pueden adoptar valor:

0x0000 (0): detector en modo pasivo / cabezal funciona en modo
«Temperatura econémica»,

0x0001 (1): detector en modo activo / cabezal funciona en modo
«Temperatura de confort».
Control del dispositivo [Estado]

Los registros pueden adoptar valor 0x0000 (0) o 0x0001 (1).
Si el registro adopta valor 0x0001 (1):

e sSirena: se activara la senalizacion,

e modulo de expansibn de zonas y salidas alambricas:
se activara la salida,

e contacto inteligente ASW-200: se activara el relé (se activara
el dispositivo conectado),

e controlador ASW-210:
la alimentacion).

se activara el relé (se activara

Temperatura registrada por el detector de temperatura
en el dispositivo [Temperatura]

La temperatura se registrara en el alcance de -10°C a +50°C con
una precsion de 0,5°. Los registros pueden adoptar valores
enteros (Integer) con signo. Para la conversion las temperaturas
registradas se multiplican por 10, por ejemplo, para
la temperatura de +23,5°C el registro adoptara valor +235.

Nivel de la senal de radio recibida desde el dispositivo por

el controlador [RSSI ACU]

El nivel de la sefial se registrara en %. Los registros pueden
adoptar valores de 0 a 100.

Nivel de la seial de radio recibida por el dispositivo desde

el controlador [RSSI dis.]

El nivel de la sefial se registrara en %. Los registros pueden
adoptar valores de 0 a 100.

Valor de la tension de alimentacién [Ten. alim.]

El valor de la tension que alimenta los dispositivos controlados
por el controlador se registrara en mV. Por ejemplo, para
la tension de 3,06 V el registro adoptara valor 3060.

R

R/W

R/W
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registros

0X0A00 — 0X0A03
(2560 — 2563)

0x0B00 — OXOB2F
(2816 — 2863)

0x0C00 — 0XOC2F
(3072 — 3119)

0x0D00 — 0x0DO7
(3328 — 3335)

0x0D08 — 0xODOB
(3336 — 3339)

OXOEQ0 — OXOE2F
(3584 — 3631)

Informaciones sobre el mando activo R
Hay que leer los valores de 4 registros:
0x0AQ0: numero del mando en el controlador (1 — 256),
0x0AO01: cantidad de transmisiones recibidas desde el mando
por el controlador,
0x0A02: numero del boton presionado (0 — 5),
0x0AO03: estado de pila (0 — pila OK; 1 — pila baja).
Los registros enumerados adoptaran los valores mayores de 0
solo si el controlador recibira la transmision desde el mando.

Tension de alimentacién del contacto inteligente ASW-200 R

El valor de la tension con la cual estan alimentados los contactos
ASW-200 controlados por el controlador. Los valores registrados
de la tension AC se multiplican por 10, por ejemplo, para
la tension de 229,5 V AC el registro adoptara el valor 2295.

Consumo de corriente por el dispositivo conectado R
al contacto inteligente ASW-200

El valor de la corriente consumida por los dispositivos
conectados a los contactos ASW-200. Los valores registrados se
multiplican por 100, por ejemplo, para la corriente de 7,15 A

el registro adoptara el valor 715.

Estado de salida del controlador R/W
Los registros pueden adoptar valores:

0x0000 (0) — salida en estado normal,

0x0001 (1) — salida activada.

Primer registro en el grupo esta asignado a la primera salida
del controlador (OUTL1), los siguientes registros estan asignados
respectivamente a las demas salidas (desde OUT2 hasta
ouT8).

Estado de entrada del controlador R
Los registros pueden adoptar valores:

0x0000 (0) — entrada en estado normal,

0x0001 (1) — entrada activada.

Primer registro en el grupo esta asignado a la primera entrada
del controlador (AR1), los siguientes registros estan asignados
respectivamente a las demas entradas (od AR2 do AR4).

Temperatura econémica (cabezal ATR-200 / ART-210) R/W

Las temperaturas se detectaran/registraran en el alcance de 5°C
a +35°C con una precision de 0,5°. Los registros podran adoptar
valores enteros (Integer) con signo. Para la conversion las
temperaturas registradas se multiplicaran por 10, por ejemplo,
para la temperatura +23.5°C el registro adoptara el valor de
+235.
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registros
OxOF00 — OxOF2F Temperatura de confort (cabezal ATR-200 / ART-210) R/W

(3840 — 3887) Las temperaturas se detectaran/registraran en el alcance de 5°C
a +35°C con una precision de 0,5°. Los registros podran adoptar
valores enteros (Integer) con signo. Para la conversion las
temperaturas registradas se multiplicaran por 10, por ejemplo,
para la temperatura +23.5°C el registro adoptara el valor de

+235.
0x1000 — 0x102F Control del funcionamiento del cabezal ATR-200 / ART-210 R/W
(4096 — 4143) por medio del protocolo Modbus RTU

Los registros podran adoptar valores:

0x0000 (0): control por medio del protocolo Modbus RTU
desactivado. El cabezal funciona segun el modo de
trabajo seleccionado.

0x0001 (1): control por medio del protocolo Modbus RTU
activado. Los modos de funcionamiento del cabezal
no se usan. Los botones del cabezal estan
bloqueados.
0x1100 — 0x112F Posicion de la valvula del radiador (cabezal ART-200 / R/W

(4352 — 4399) ART-210)
La posicion de la valvula del radiador se detectara/ajustara en
el alcance de 0% a 100%.

Cuadro 3.

4 Montaje del controlador

A Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion
desconectada.

Mantén especial cuidado a la hora de montar el controlador para no danar
los elementos situados en la placa electronica del controlador.

4.1 Lugar de montaje

El controlador debe instalarse en los espacios cerrados con humedad del aire estandar.
Antes de proceder a la instalacién planifica bien la ubicacion de todos los dispositivos
inalambricos ABAX 2 soportados por el controlador. Selecciona el lugar de montaje de forma
que todos los dispositivos se encuentren a su alcance. Acuérdate de que los muros gruesos,
las paredes de metal, etc., reducen la cobertura de la sefal de radio. Se aconseja que
el médulo de expansion se monte en lo alto. Esto permitirda mejorar la cobertura
de la radiocomunicaciéon y evitar el riesgo de la ocultacion accidental del modulo por parte
de las personas que circulen por el espacio de su montaje. Tampoco se aconseja que
se instale cerca de las instalaciones eléctricas ya que puedan tener efecto negativo
en la cobertura de la sefial.

Varios controladores ABAX 2 / ABAX pueden operar dentro de una cobertura mutua.
La cantidad de los dispositivos inalambricos que pueden operar dentro de una cobertura
mutua depende de la frecuencia de la comunicacién periddica. Cuanto mas frecuentes son
las comunicaciones, menos dispositivos pueden operar dentro de una cobertura mutua.



16 ACU-220 SATEL

4.2 Cableado

Instala los cables por medio de los cuales el controlador se conectara con la central
de alarma o con otros dispositivos en el lugar de montaje del controlador. En caso
de los cables de alimentacion, usa los cables flexibles de 0,5-0,75 mm? de seccion. Para
conectar el conector al bus de comunicacion RS-485 usa el cable trenzado (p. ej., UTP:
cable trenzado no apantallado). El cableado no debe instalarse en la proximidad directa de
los cables de instalacion eléctrica de baja tension y, en especial, en la proximidad de los
cables de alimentacion de los dispositivos de alta potencia (p.ej. motores eléctricos).

4.3 Montaje de la caja

El controlador ACU-220 se vende junto con la caja OPU-1A.
1. Afloja los tornillos que bloquean la cubierta y quita la cubierta de la caja (fig. 6).
2. Destornilla los tornillos que sujetan la placa electronica y saca la placa electronica.

3. Acerca la base de la caja a la pared y marca la ubicacion de los orificios de montaje. Pon
la caja de manera que el orificio por el cual vas a pasar los cables se encuentre
en la parte inferior de la caja 0 en su pared posterior.

4. Taladra en la pared los orificios para los tacos de fijacion.

5. Realiza en la base de la caja un orificio para poder pasar los cables. El diametro
del orificio debe ser mayor de 10 mm. El orificio realizado no debe presentar aristas.

6. Pasa los cables por el orificio realizado (cables de alimentacion, cables de conexion entre
el controlador y la central de alarma u otros dispositivos).

Fig. 6. Apertura de la caja OPU-1A.

7. Por medio de los tacos y tornillos de fijacion fija la base de la caja a la pared. Los tacos
deben ser adecuados para la superficie de montaje (otros para hormigén o ladrillo, otros
para yeso, etc.). El dispositivo fijado debe soportar la fuerza de arranque minima de 50 N.

8. Por medio de los tornillos fija la placa electrénica en la caja.
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4.4 Ajuste de micro-interruptores de tipo DIP-switch

Por medio de los interruptores DIP-switch (ver: «Interruptores DIP-switchy, p. 8):
1. Define el modo de funcionamiento del controlador (interruptores 9y 10).
2. Selecciona la antena transmisora (interruptor 8).

3. Ajusta la direcciéon del controlador si éste debe conectarse con la central de la serie
INTEGRA (interruptores de 1 a 5).

45 Conexion de cables

Es importante que protejas los cables de las aristas vivas porque pueden dafar
el aislamiento de los cables.

45.1 Moébdulo de expansion de los dispositivos inalambricos para las centrales
de alarma de laempresa SATEL
En funcion del sistema de alarma en el cual el controlador funcionara:

INTEGRA: conecta los terminales CKM, DTM, CKE, DTE y COM con los respectivos
terminales del bus de comunicacién de la central de alarma (fig. 7).

INTEGRA
INTEGRA Plus ACU-220
DTM | CkM | cOM [+EXir| DT12 | CKir2 +12v] com| ckm [ DTM | cKE | DTE

Fig. 7. Manera de conectar el controlador a la central de la serie INTEGRA.

VERSA: conecta los terminales CKE, DTE y COM con los respectivos terminales del bus de
comunicacion de la central de alarma (fig. 8).

/ /
VERSA Plus
VERSA ACU-220 VERSA [P ACU-220
AUX | CLK | DTA [ COM +12v[com| ckE [ DTE +VR | DTA | CLK | com +12v]| com| cke | DTE

Fig. 8. Manera de conectar el controlador a las centrales de la serie VERSA.
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PERFECTA 64 M: conecta los terminales CKE, DTE y COM con los respectivos terminales
del bus de comunicacion de la central de alarma (fig. 9).

Con la central PERFECTA 64 M podras conectar sélo un controlador ABAX 2.

Con la central PERFECTA 64 M, con la cual conectaras el controlador ACU-220, no
conectes el médulo PERFECTA-RF ni el médulo de expansion INT-RX-S. La central
soportara soélo uno de dichos dispositivos.

PERFECTA 64 M ACU-220

AUX|CLK [DTA [COM +12V[COM[CKE [ DTE

Fig. 9. Manera de conectar el controlador con la central PERFECTA 64 M.

Si para la conexién emplearas el cable trenzado acuérdate de que por medio de un par
de cables trenzados esta prohibido transmitir las sefales CKM y DTM / CKE y DTE (reloj
y datos). Los cables deben ir en un sélo canal.

Alternativamente puedes conectar los dispositivos de sefalizacion a las salidas que informan
de los problemas en el sistema ABAX 2.

4.5.2 Mébdulo universal de dispositivos inalambricos

45.2.1 Conexidén de entradas y salidas del controlador

1. Conecta los terminales de las entradas de control con las salidas de la central de alarma
0 con otro/s dispositivo/s que deben controlar el funcionamiento de los dispositivos
inalambricos.

2. Conecta los terminales de las salidas programables con las entradas de la central de
alarma o con otro/s dispositivo/s que el médulo debe controlar.

3. Conecta los terminales de las salidas que informan de los problemas en el sistema
ABAX 2 con las entradas de la central de alarma o con otro/s dispositivo/s al/a los cual/es
deben enviarse las informaciones sobre los problemas.

45.2.2 Conexion del bus RS-485

Conecta los terminales A y B para conectar el bus RS-485 con las respectivas lineas del
bus. En la figura 10 esta presentada la manera de realizar la conexion. Al principio y al final
del bus hay que poner las resistencias de 100 Q (+ 10%). Hay que conectar con un cable
adicional los terminales COM de todos los dispositivos conectados al bus. El numero
maximo de los dispositivos de tipo «Slave» (p. ej., ACU-220) que pueden conectarse al bus
es n = 247.
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Master
rRS485-
[comM[ A | B |
A A
@ L 4
o] i
@ @
B B
L 4
[com[ A | B | [comM| A | B |
LRS485- LRS485-
ACU-220 (Slave 1) ACU-220 (Slave n)

Fig. 10. Manera de conectar el controlador al bus RS-485 (Rt = 100 Q (£ 10%); n = 247).

4.6 Conexién de la alimentacion y activacion del controlador

1. Conecta los cables de alimentacion a los terminales +12 V y COM. El controlador puede
alimentarse por medio de la central de alarma o por medio de la fuente de alimentacion
con limite de corriente de hasta 3 A.

Monta la cubierta de la caja y fijala por medio de los tornillos.
Activa la alimentacién. Debe encenderse el indicador LED.

W N

Si el controlador funciona como el moédulo de expansion de los dispositivos
inalambricos para las centrales de alarma de la empresa SATEL, activa en la central
la funcion de identificacion (consulta con las instrucciones del instalador de la central
de alarma). El controlador quedara identificado como ACU-100.

5 Programa ABAX 2 Soft

Por medio del programa ABAX 2 Soft, si el controlador funciona como un modulo universal
de los dispositivos inaldmbricos, es posible configurar y diagnosticar el sistema inalambrico.
El programa, ademas, puede emplearse también para el diagndstico del sistema
si el controlador funciona como el moddulo de expansion de la central de alarma
de la empresa SATEL.

Puedes descargar el programa ABAX 2 Soft de la pagina www.satel.pl.
La version del programa requerida: 1.04.002 (o mas actual).
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5.1 Descripcién del programa

5.1.1 Barra de menu del programa
La barra de menu se encuentra en la parte superior de la ventana del programa.

: :

nbc'xe *+ ACU-220 v6.03 2021-10-11 O com O =
Fig. 11. Programa ABAX 2 Soft: barra de menu del programa.

@ tipo del controlador y version del firmware.

@ numero del puerto del ordenador por medio del cual se establece la comunicacion con
el puerto RS-232 (TTL) del controlador.

Si en el sistema ABAX 2 esta activado el modo de prueba, en la barra de menu (después

de la version del firmware) aparecera la informacion «MODO DE PRUEBA».

Botones

R@88 haz un clic para establecer la conexion con el controlador. Aparece si el programa
no esta conectado con el controlador.

[@: haz un clic para finalizar la conexion con el controlador. Aparece si el programa esta
conectado con el controlador.

B  haz unclic para leer los datos del controlador.

@ haz un clic para guardar los datos en el controlador.

E  hazun clic para mostrar el ment adicional.

5.1.2 Menu adicional

Menu adicional aparece al hacer un clic en E

Abrir: haz un clic para abrir el archivo con los datos del controlador.

Guardar: haz un clic para guardar los datos del controlador en el archivo.
Configuracion: haz un clic para abrir la ventana «Conexion».

Idioma: haz un clic para abrir la ventana «ldioma del programan.

Sobre programa: haz un clic para mostrar las informaciones sobre el programa.

Ventana «Conexion»

Puerto RS-232: puerto COM del ordenador por medio del cual se establece la comunicacion
con el puerto RS-232 (TTL) del controlador.

OK: haz un clic para confirmar los cambios.
Cancelar: haz un clic para cerrar la ventana sin guardar los cambios.
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Conexion
Puerto R$-232: |COM2 v|

OK

Fig. 12. Programa ABAX 2 Soft: ventana «Conexiény.

Ventana «ldioma del programa»

Idioma del programa: puedes escoger el idioma del programa.
Guardar: haz un clic para guardar los cambios.

Cancelar: haz un clic para cerrar la ventana sin guardar los cambios.

|dioma del software: - L5 v

Fig. 13. Programa ABAX 2 Soft: ventana «ldioma del programa».

5.2 Establecimiento de la conexion entre el programa y el controlador

1.

Conecta el puerto RS-232 (TTL) del controlador con el puerto del ordenador por medio
del convertidor USB-RS de SATEL.

Selecciona el puerto COM del ordenador por medio del cual debe establecerse
la comunicacion con el controlador (ver: ventana «Ventana «Conexién»» p. 20).

Haz un clic en { ®32 en la barra de mend.

Al establecer la conexion en la barra de menu del programaipareceré la informacion
sobre el tipo del controlador, la version del programa y el boton

5.3 Configuracion

Informacion sobre el controlador

Tipo del médulo: tipo del controlador.

Version: version del firmware del controlador.
Numero de serie: numero de serie del controlador.
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Tipo del modulo: ACU-220 Version: 6.05 2022-11-03
Dispositivas Mumero de serie: 389022

Salidas programables

Periodo de comunicacion: 12 sequndos |+ MOMC Duracién
Hist. de comunica... | ouT1 NO 0 min 0 seq.
ouTz2 MO 0 min 0 seg.
Mandos Entradas Salidas ouT? MO |0 min 0 seq.
MNOMC MOMC ouT4 MO 0 min 0 seg.
Estado mandos AR1 MC TPR NO OUTS  NO |0min 0 seq.
AR2 MO COM MO ouTs NO |0 min 0 seg.
AR3 MO 1AM MO outr7  NO D min0seg.
AR4 NO LEA MO ouTs  NO |0 min 0 seq.

[¥ Desactivar la actualizacidn autdmatica del firmware de los dispositivos inala

[ Desactivar la deteccidn de interferencias

[~ MODBUS
RS-485: OFF | Parity: MNone || Stop bits: 1 (T
MODBUS address: | - | 1 +

Fig. 14. Programa ABAX 2 Soft: pestafia «Configuracion».

Periodo de comunicacion: hace falta que definas la frecuencia con la que los dispositivos

inalambricos deben comunicarse con el controlador. La comunicacidén periédica puede
establecerse cada 12, 24 o 36 segundos. Durante la comunicacion periodica
los dispositivos informan al controlador de sus estados y el controlador envia
los comandos a los dispositivos (cambiar el modo de los detectores al activo/pasivo,
activar/finalizar el modo de prueba, modificar la configuracion de los dispositivos, etc.).
El periodo de comunicacion influye en el nivel de consumo de energia por los dispositivos
inalambricos. Cuanto menos frecuente la conexiéon, menor consumo de energia. En caso
de los dispositivos a pilas significa que van a funcionar mas tiempo. Ademas, cuanto
menos frecuente la conexién, mas dispositivos inalambricos pueden operar dentro
de una cobertura mutua.

Si para un dispositivo inalambrico activaras la opcion «ECO», la comunicacion

periddica de este dispositivo con el controlador se establecera cada 3 minutos
(el parametro «Periodo de comunicacion» no influira en el funcionamiento
del dispositivo).

Algunas informaciones y comandos requerirdn un envio inmediato. Por tanto,
la comunicacion periddica adicional tendra Ilugar cuando el dispositivo sefalice
el sabotaje o cuando el detector sefialice la alarma.

Entradas

Consulta: «Entradas de control», p. 10.
NO/NC: tipo de entrada. Puedes seleccionar la entrada NO (normalmente abierta) o NC

(normalmente cerrada). Haz doble clic en el campo para cambiar el tipo.
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Salidas
Consulta: «Salidas que informan de los problemas en el sistema ABAX 2», p. 10.

NO/NC: tipo de salida. Puedes programar las salidas NO (normalmente abiertas) o NC
(normalmente cerradas). Haz doble clic en el campo para cambiar el tipo.

Salidas programables
Consulta: «Salidas programablesy, p. 11.

NO/NC: tipo de salida. Puedes programar las salidas NO (normalmente abiertas) o NC
(normalmente cerradas). Haz doble clic en el campo para cambiar el tipo.

Tiempo de funcionamiento: tiempo durante el cual la salida permanece activa. El tiempo
de funcionamiento mas corto que 2 minutos lo puedes programar con precision
de 1 segundo. Los tiempos mas largos se redondean a minutos enteros. Si programaras
0, la salida permanecera activada hasta el momento de su desactivacion.

Desactivar actualizacion automatica del firmware de los dispositivos inalambricos:
sila opcion esta activada, el firmware de los dispositivos inalambricos registrados
en el controlador no se actualizara de forma automatica (ver: «Actualizacion del firmware
de los dispositivos inalambricos ABAX 2» p. 84).

Desactivar deteccion de interferencias: si la opcién esta activada, el controlador no
detectara las interferencias en la radiocomunicacion.

MODBUS: si la opcion esta activada, el controlador puede comunicarse con otros sistemas
por medio del protocolo Modbus RTU (puerto RS-485 esta activado).

RS-485: parametros de funcionamiento del puerto RS-485. Si seleccionas OFF (valor por
defecto), el puerto estara desactivado. Si seleccionas cualquier velocidad de envio de
datos, el puerto estara activado.

Si el puerto esta activado:

e es posible integrar el controlador con otros sistemas (ver: «Bus RS-485», p. 11).
Para la comunicacion se usara el protocolo Modbus RTU.

¢ las entradas de control no se soportaran.
Parity: forma de control de los datos que se envian. Por defecto: «Falta».
Stop bits: longitud del bit stop: 1, 1,5 0 2. Por defecto: 1.

MODBUS address: direccion individual del controlador en el bus RS-485. Puedes introducir
el valor de 1 a 247.

5.4 Dispositivos

Nombre: nombre individual del dispositivo (hasta 16 caracteres). Puedes introducir
un nombre que indique la localizacién o la finalidad del dispositivo.

N/S: numero de serie del dispositivo.

Tipo: tipo del dispositivo inalambrico. Si el dispositivo ocupa mas de 1 posicién en la lista,
en las demas posiciones aparecera la sefal «"».

Salida: salida del controlador que informa sobre el estado del dispositivo (ver: «Salidas
programables», p. 11). En la columna puedes ingresar el numero de la salida de 1 a 8.

Entrada: entrada del controlador que controla los dispositivos inalambricos (ver: «Entradas
de control», p. 10). En la columna puedes ingresar el numero de la entrada (de 1 a 4)
o laletra «z» (detector siempre activo). La opcién «Siempre act.» es disponible para
la mayoria de los detectores inalambricos. Permite cambiar el modo del detector al modo
activo de forma permanente (ver: «Detectores inalambricos» p. 73).

ARU: parametro disponible para un dispositivo inalambrico si en el controlador esta
registrado el repetidor ARU-200. Permite definir si el dispositivo debe comunicarse con
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el controlador de forma indirecta o por medio de repetidor ARU-200 elegido
(en el controlador pueden registrarse varios repetidores ARU-200). Deja el campo vacio si
el dispositivo debe comunicarse directamente con el controlador. Si el dispositivo debe
comunicarse con el controlador a través del repetidor, introduce el niumero de la posicion
ocupada por el repetidor en la lista de dispositivos inalambricos (el repetidor ocupa dos
posiciones en la lista de dispositivos inalambricos: introduce el numero de la primera de
ellas).

Configuracian Salida Entrada  &RU  Filtre  Configuracién  Comtemp. ECO - 1: APMD-250
-250 OUTL ARL 2 Sensibilidad del Detector dual de movimiento
ouTl AR L 1 Umbral detemp Sensih. detector IRP 1 o
ouT 3 Umibral de temp: PIERAY, Srpmey q -
Estado ouTE AR L 2 Tipa
oUTE LR Ti Modo de prueba: PIR & MW |+
Filst = comun o BULs R m Sefializacion del estado: QUT 1 | =
ouTS AR 4 T
Mandos AUTL il 2 I Contr. modo trabajo AR 1 -
do de mando ouTL Hd W
ouTl1 ARL 2 Sensibilidad: L
QOUT L Umbral de temp
12
als] 4 ANMD-20Z QuTL AR L 2
14 4 = aUTL Mamero deimpe
15 5 AQD-210 QUTL AR L 2
1& 6 ASP-21S QUTL AR L 2
17 A A auT AR Tiermnn de sefal =2

Fig. 15. Programa ABAX 2 Soft: pestafia «Dispositivos».

Filtro: niumero de los periodos de comunicacion consecutivos sin ninguna conexién entre
el dispositivo y el controlador, después de alcanzar el cual quedara notificada la falta
de comunicacion con el dispositivo. Puedes introducir el valor de 0 a 255. Si introduces 0,
desactivaras el control de presencia del dispositivo en el sistema.

Si el sistema debe cumplir los requisitos de la norma EN 50131 para el Grado 2,

la falta de comunicacion debera notificarse como mucho al cabo de 20 minutos.
Por tanto, introduciendo el numero debes tener en cuenta la frecuencia
de la comunicacion periédica (parametro «Periodo de comunicacion» u opcion
«ECOn).

Configuracion: en caso de ciertos dispositivos puedes configurar unos ajustes adicionales
(ver: «Configuracién de dispositivos por medio del programa ABAX 2 Softy», p. 70).

Corr.temp.: puedes corregir las informaciones enviadas por el dispositivo sobre
la temperatura como maximo por +3,5 °C.

ECO: si la opcién esta activada, la comunicacion periddica con el dispositivo se establecera
cada 3 minutos. Gracias a ello, el funcionamiento del dispositivo a pilas puede ser incluso
cuatro veces mas largo.

Si activaras la opcion «kECO» para el detector, el retraso entre el cambio del estado de
la zona de control y el cambio del modo de funcionamiento del detector (activo/pasivo)
puede alcanzar unos tres minutos.

Botones

haz un clic para agregar nuevo dispositivo inalambrico (ver: «Agregacién de nuevos
dispositivos inalambricos», p. 44).

haz un clic para eliminar el dispositivo inalambrico seleccionado (ver: «Eliminacién
de los dispositivos inalambricos», p. 44).
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5.5 Estado
Configuracion Estado del controlador
Entraclas: ARL ARZ AR3 AR4 TP Interferencias  Mivel cant. Tens.aliment. Modo universal
- Esara [ 100% 20 13.9v

salidas. QUTL OUT2 OUT3 OUT4 OUTS OUTE OUT7 OUTE TPR COM  JAM  LBA
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Fig. 16. Programa ABAX 2 Soft: pestafa «Estado».

Estado del controlador

Entradas
La informacion sobre el estado de las entradas del controlador:

[color verde]: entrada en estado normal.
@ [color rojo]: entrada activada.

Interferencias
La informacion sobre las interferencias en la comunicacion por radio:

[color amarillo]: comunicacién presenta interferencias,

[color gris]: comunicacidon ha presentado interferencias.
Nivel: nivel de la sefal que interfiere en la comunicacién por radio.
Cantidad: numero de las interferencias en la comunicacion por radio.

Tension de alimentacion
La informacioén sobre la tension actual de alimentacion del controlador.

Interruptor DIP-switch
La informacion grafica sobre el estado de los interruptores DIP-switch.

Salidas
La informacion sobre el estado de las salidas del controlador:
[campo vacio]: salida en estado normal.

® [color rojo]: salida activa.

Estado de los dispositivos
Nombre: nombre individual del dispositivo.

Tipo: tipo del dispositivo. Si el dispositivo ocupa mas de 1 posicion en la lista, en las demas

posiciones aparecera la sefial «™».
N/S: numero de serie del dispositivo.
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Act.: icono [color verde] indica:
detector: funciona en modo activo,
otro dispositivo: funciona (no se refiere al cabezal ART-200 / ART-210).

Estado: icono @ [color rojo] indica:
detector: alarma / inundacion (detector AFD-200),
botén de panico / de control: alarma,
sirena: sefalizacion activada,
modulo de expansion de zonas y salidas alambricas: entrada activada,

contacto inteligente ASW-200: botén presionado / relé activado (alimentacion 230 V AC
activada),

controlador ASW-210: entrada activada / relé activado (alimentacién 230 V AC activada),

cabezal termostatico ART-200 / ART-210: valvula del radiador abierta (en cualquier
posicion distinta a la posicion de totalmente cerrada).

TMP: informaciéon sobre el sabotaje / la proteccién contra heladas (cabezal ART-200 /
ART-210):
o [color rojo]: sabotaje / proteccidn contra heladas activada,

o [color gris]: memoria de sabotaje / activacidon de la proteccidn contra heladas.
Com.: informacion sobre la radiocomunicacion entre el dispositivo y el controlador:

[color verde]: comunicacion OK,

[color amarillo]: falta de comunicacion durante el periodo definido por los parametros
«Periodo de comunicacion» / «<ECO» y «Filtro» / error F1...F8 del cabezal termostatico
(ART-200 / ART-210),

[color gris]: memoria de averias,

Alim.: informacion sobre el estado de la alimentacién del dispositivo:

[color verde]: alimentacion OK,
[color amarillo]: averia de alimentacion (p.ej. pila baja),

[color gris]: memoria de averias de alimentacion,

RSSI ACU: nivel de la senal de radio recibida desde el dispositivo por el controlador.
Presentado en porcentajes o0 en unidades de potencia (dBm). Haz doble clic
en la columna para cambiar la forma de presentacion.

RSSI dis.: nivel de la sefal de radio recibida desde el controlador por el dispositivo.
Presentado en porcentajes o0 en unidades de potencia (dBm). Haz doble clic
en la columna para cambiar la forma de presentacion.

Tens.alim.: valor de la tension de alimentacion.

Temp./Pot.: temperatura registrada por el detector de temperatura en el dispositivo / energia
consumida por el dispositivo conectado al contacto inteligente ASW-200.

Tiempo de funcionamiento: tiempo de funcionamiento del dispositivo. Contado a partir
del momento de registrar el dispositivo en el controlador o de reiniciar el dispositivo.

Versioén: version del firmware del dispositivo y la fecha de compilacién. Los caracteres
de color naranja significan que la nueva versidn del firmware es disponible (ver:
«Actualizacion del firmware de los dispositivos inalambricos ABAX 2», p. 84).

Sien el campo aparece el icono [color amarillo] significa que los intentos de
actualizacion del firmware han fallado.

Progreso: porcentaje que informa del progreso de la actualizacion del firmware
del dispositivo.
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Recibido: icono m [color negro] que informa que el controlador acaba de recibir
la transmision desde el dispositivo.

Botones
haz un clic para borrar la memoria de averias / volver a activar el proceso
de actualizacion del firmware de los dispositivos.

S, haz un clic para activar el modo de prueba en el sistema ABAX 2.
g, haz un clic para finalizar el modo de prueba en el sistema ABAX 2.
haz un clic para refrescar la informacién sobre los dispositivos soportados.

W\ haz un clic para mostrar la ventana con los diagramas (ver: «Diagramas»).

5.5.1 Diagramas

Los niveles de la sefal de radio, en los cuatro canales usados por el sistema ABAX 2, estan
presentados en forma de diagramas. Esto permite verificar si en dado canal funcionan otros
dispositivos de radio que pueden interferir en la comunicacion y cual es el nivel
de las interferencias de radio. Si las sefiales de radio que existen son incomparablemente
mas fuertes que las sehales de los dispositivos del sistema ABAX 2, influiran en
el funcionamiento del sistema. En consecuencia, pueden surgir unas pérdidas de conexion
periodicas y un mayor consumo de pilas en los dispositivos inalambricos.
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Fig. 17. Programa ABAX 2 Soft: ventana «Diagramas».

5.5.2 Historia de comunicaciéon
Dispositivos inalambricos: selecciona el dispositivo de la lista para mostrar el diagrama
gue presenta la historia de comunicacién de este dispositivo con el controlador.
i El programa almacena los datos sobre la historia de comunicacion cuando esta
activado.
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Configuracion Dispositivo inaldmbrico: | 1: APMD-250 (1586) (tipo: APMD-250, sn:1586) v |
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Fig. 19. Fragmento del diagrama con la historia de comunicacion.

Descripcion de la fig. 19:

@ color verde oscuro: nivel de la sefial de radio recibida por el dispositivo desde
el controlador.

@ color verde claro: nivel de la sefial de radio recibida desde el dispositivo por
el controlador.

@ color azul: nivel de la sefial de interferencias.

Botones

haz un clic para borrar la historia de comunicacion entre el dispositivo
y el controlador. Aparecera la ventana en la cual podras definir el periodo del cual
deben borrase los datos.
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5.6 Mandos a distancia

N°: nimero del mando a distancia en la lista.

Nombre: nombre individual del mando a distancia (hasta 16 caracteres). Puedes introducir
el nombre que permita identificar el usuario del mando a distancia.

N/S: numero de serie del mando a distancia.

Botones del mando: para cada boton (combinacién de botones) puedes introducir
el numero de la salida a controlar por el botén (combinacién de botones). Las columnas
estan identificadas con simbolos de los botones de los mandos a distancia APT-200
y APT-210.

LED: puedes ingresar 3 cifras que corresponden a los numeros de las entradas (de 1 a 4).
Los diodos del mando a distancia mostraran el estado de las entradas durante
unos segundos tras presionar en cualquier botdn. Asi obtendras la informacion sobre
el estado del sistema.

Patrén: si la opcidén esta activada, los ajustes del mando a distancia se copiaran a cada
mando registrado como nuevo en el controlador. Esto permitira reducir el tiempo
necesario para configurar los mandos nuevos.

Cenfiguracicn Mam. Mombre 571 (@] [m] A [ | [ ] O® LED IMadela
B o ende: 388 OUT1 OUT? OUT3Z OUT4 OUTS OUTE AR1 v

Dispositivos 2 4na Garcia 406 OUT1 OUTZ2 QUT3 OUT4 QUTS OUT7 24R1

Estado

Hist. de comunicacion

Estado de mando

Fig. 20. Programa ABAX 2 Soft: pestafia «Mandos a distancia».

Botones

haz un clic para agregar el mando a distancia nuevo (ver: «Agregacion del mando
a distancia», p. 83).

haz un clic para eliminar el mando a distancia seleccionado (ver: «Eliminacion del
mando a distancia», p. 83).

5.6.1 Estado de mandos a distancia
Nombre: nombre individual del mando a distancia.
N/S: numero de serie del mando a distancia.

Pila: informacién sobre el estado de la pila:

[color verde]: pila OK,
[color amarillo]: pila baja,
[color gris]: memoria de pila baja,
RSSI: nivel de la senal de radio recibida desde el mando a distancia por el controlador.
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Ten.pila: valor de la tensidn de la pila.

Version: version del firmware del mando a distancia y la fecha de compilacion.
Los caracteres de color naranja significan que la nueva version del firmware es disponible
(ver: «Actualizacion del firmware de los dispositivos inalambricos ABAX 2», p. 84).

Sien el campo aparece el icono [color amarillo] significa que los intentos de
actualizacion del firmware han fallado.

Progreso: porcentaje que informa del progreso de la actualizacion del firmware del mando
a distancia.

Recibido: icono m [color negro] que informa de que el controlador acaba de recibir
la transmision desde el dispositivo.

Temitmi =T S Fila R33l Tens.pila ersion Frogreso  Recepcion
Configuracio )

383 -32dBm 2,92 1% u

2 Ana Garcia 406 S2FdBm 295y 100 2019-03-25

Fig. 21. Programa ABAX 2 Soft: pestafia «Estado de mandos a distancia».

Botones

haz un clic para borrar la memoria de averias / volver a activar el proceso
de actualizacion del firmware de los mandos a distancia.

haz un clic para refrescar la informacion sobre los mandos a distancia soportados.

6 Dispositivos inalambricos soportados por el controlador

Los dispositivos inaldambricos ABAX 2 se dividen en 3 categorias:
¢ dispositivos,

e teclados [mddulo de expansion de los dispositivos inalambricos para las centrales
de alarma de la empresa SATEL],

e mandos a distancia.

Para cada una de estas categorias, en el controlador esta previsto un numero determinado
de posiciones.

6.1 Dispositivos

Detectores
ACD-220: detector de cortina inalambrico.
ACMD-200: detector de didxido de carbono inalambrico.
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ADD-200: detector crepuscular y de temperatura exterior inalambrico.
AFD-200: detector inalambrico de inundacion.

AGD-200: detector inalambrico de rotura de cristal.

AOCD-260: detector inalambrico dual exterior de cortina.

AOD-210: detector inalambrico dual exterior de movimiento.
APD-200: detector inalambrico IRP.

APD-200 Pet: detector inalambrico IRP inmune a mascotas de hasta 20 kg.
APMD-250: detector inalambrico dual de movimiento.

ASD-200: detector inalambrico de humo y calor.

ASD-250: detector inalambrico de humo.

AXD-200: detector inalambrico universal que puede funcionar como:

AFD-200: detector de inundacion,

AMD-200: detector magnético,

AMD-201: detector magnético bicanal,

AMD-202: detector magnético con entrada de persiana,

ARD-200: detector de desplazamiento,

ATD-200: detector de temperatura,

AVD-200: detector magnético y de vibracion.

ATX-220: modulo de expansiéon de zonas alambricas: 2 x NC,
ATX-230: modulo de expansidn de zonas alambricas: NC y de

persiana.
Sirenas
ASP-200: sirena inalambrica exterior.
ASP-215: sirena inalambrica interior.

Modulos de expansion de zonas y salidas alambricas
ACX-210: mini modulo de expansion de zonas y salidas alambricas.
ACX-220: modulo de expansion de zonas y salidas alambricas.

Controladores
ASW-200: contacto inteligente.
ASW-210: controlador inaldmbrico bicanal 230 V AC para montaje empotrado.

Otros dispositivos

APB-200: pulsador inaldmbrico de panico.
APB-210: botén inalambrico de control.
ARF-200: probador del nivel de la sefial de radio.
ARU-200: repetidor de las sefales de radio.
ART-200: cabezal termostatico inalambrico.
ART-210: cabezal termostatico inalambrico.

6.2 Teclados

INT-KWRL?2: teclado inalambrico para las centrales de la serie INTEGRA.
PRF-LCD-A2: teclado inalambrico para la central PERFECTA 64 M.
VERSA-KWRL2: teclado inalambrico para las centrales de la serie VERSA.
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6.3 Mandos a distancia

APT-200: mando a distancia bidireccional.
APT-210: mando a distancia bidireccional.

| Los mandos a distancia estan descritos en un apartado por separado (p. 75).

7 Instalacion de los dispositivos inalambricos ABAX 2

Tras instalar el controlador puedes proceder a la instalacion de los dispositivos inalambricos
ABAX 2. Antes de montar el dispositivo, comprueba el nivel de la sefal de radio en el lugar
de montaje previsto que hay desde el controlador hasta el dispositivo y desde el dispositivo
hasta el controlador. A la hora de comprobar el nivel de la sefial puedes hacer uso
del probador ARF-200. La herramienta permite comprobar el nivel de la sefal de radio
en el lugar previsto para el montaje sin que sea necesario colocar alli el dispositivo. El nivel
de la sefal de radio recibida por el dispositivo / el controlador no puede ser inferior a 40%.
Si estas seguro de que el nivel de la sefial de radio en el lugar de montaje es el correcto,
puedes proceder al montaje del dispositivo. En caso de que sea demasiado bajo, escoge
otro lugar para su montaje. A veces es suficiente mover el dispositivo unos diez o mas
centimetros para obtener una mejora considerable de la sefal.

Para obtener mas informacion acerca de la instalacion de los dispositivos consulta sus
manuales.

7.1 Registro de dispositivos en el controlador

Los dispositivos inalambricos ABAX 2 deberan registrarse en el controlador (exclusivamente
el probador ARF-200 podra controlarse sin registracidon previa; ver «Activacion /
desactivacion de la funcion de control del probador no registrado ARF-200» p. 9).

Es necesario reiniciar cualquier dispositivo anteriormente registrado en el sistema
ABAX / ABAX 2 antes de anadirlo (saca la pila / desactiva la alimentacién por unos
30 segundos).

En el momento de registrar el dispositivo hace falta introducir su numero de serie.
La pegatina con el numero de serie se encuentra sobre el dispositivo (la ubicacion
de la pegatina va indicada en el manual del dispositivo). EI nuimero de serie de cada
probador ARF-200 es 0000500.

Algunos dispositivos, después de haber sido registrados, ocuparan mas de una posicion
en la lista. Por tanto, el numero real de los dispositivos que pueden registrarse depende
de cuantas posiciones ocupen los respectivos dispositivos en la lista. Por ejemplo, el médulo
de expansion ACX-220 puede ocupar 4 posiciones. Al registrarlo en el controlador,
el numero de posiciones libres para otros dispositivos se reducira en 4 (por ejemplo, si antes
de haber registrado el mdédulo de expansion habia 48 posiciones, después de registrarlo
quedaran soOlo 44 posiciones, es decir, podras todavia registrar como maximo
44 dispositivos).

En caso de que haya muchos dispositivos que ocupen mas de una posicion en la lista
de dispositivos, a la hora de registrarlos en el controlador puedes elegir cuantas
posiciones deben ocupar.

Los datos de los dispositivos inalambricos se guardaran en el controlador. Si con
la central conectaras el controlador con los dispositivos inalambricos registrados,
en el momento de identificar los dispositivos:

e Jos teclados se anadiran al sistema,
e Jos dispositivos inalambricos se asignaran a las zonas/salidas del sistema,
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e |os mandos a distancia se asignaran a los usuatrios.

Esto podra provocar diferentes problemas (p.ej. conflicto de direcciones que
imposibilitara la identificacién). Por tanto, no se recomienda conectar el controlador
con los dispositivos registrados.

7.1.1 Médulo de expansidén para las centrales de la serie INTEGRA

La mayoria de los dispositivos inalambricos ABAX 2 quedara identificada
en el sistema de alarma bajo los nombres conocidos del sistema ABAX.

Las informaciones referentes al hecho de registrar el teclado INT-KWRL2
las encontraras en el manual del teclado.

Puedes anadir y eliminar los dispositivos por medio del programa DLOADX (versidon
requerida: 1.22.002 o mas actual) o por medio del teclado. Para obtener la descripcion
del programa DLOADX y de los teclados consulta los manuales de la central de alarma.

El niumero de los dispositivos que puedes registrar en el controlador depende de la central
(INTEGRA 24: hasta 16; INTEGRA 32: hasta 24; las demas centrales: hasta 48). Cada
posicion en la lista de dispositivos equivale a una zona inalambrica o0 a una zona y una salida
inalambrica.

A la hora de afiadir y eliminar los dispositivos inalambricos recuerda que la funcién
de identificacion registra las zonas y las salidas en grupos de 8. Ya al agregar un dispositivo
inalambrico que ocupa 1 zona, la central reservara 8 zonas en el sistema para
los dispositivos inalambricos. El teclado LCD permite seleccionar la zona a la cual
el dispositivo quedara asignado. Mantén la continuidad, es decir, intenta evitar los huecos
en la lista que después puedan reducir la cantidad de las zonas disponibles en el sistema.
Acuérdate de mantener la continuidad también en el momento de eliminar los dispositivos
inalambricos. Por ejemplo, si los dispositivos registrados en el controlador ocupan
9 posiciones en la lista, en el sistema se reservaran 16 zonas (2x8). Al eliminar el dispositivo
de la 72 posicion en la lista, en el sistema seguiran reservadas 16 zonas (2x8) para
los dispositivos inalambricos, aunque en la lista de los dispositivos inalambricos estén
ocupadas so6lo 8 posiciones (ver: cuadro n° 4). En este caso se recomienda eliminar
los ultimos dispositivos de la lista y volver a afadirlos al sistema para completar el hueco
existente y reducir la cantidad de las zonas reservadas para los dispositivos inalambricos.

En caso de los dispositivos que aparte de las zonas ocupan también las salidas,
se recomienda afnadirlos al sistema en primer lugar. Esto permitira mantener no sélo
la continuidad del uso de las zonas, pero también de las salidas.

A veces no se podran evitar los huecos en la lista de las zonas/salidas. Es lo que ocurre
en las situaciones en las que la cantidad de las zonas/salidas usada por los dispositivos
no sea la multiplicaciéon de 8.

Para cada grupo de 8 zonas/salidas hay que reservar 1 direccion en el bus de moédulos
de expansion. El controlador puede ocupar de 1 a 6 direcciones. Cabe tenerlo en cuenta
en el momento de disefiar el sistema y dejar para el controlador un numero suficiente
de direcciones libres. En caso de que al anadir al controlador nuevos dispositivos
inalambricos resulte que hagan falta mas direcciones ocupadas por otros dispositivos, sera
imposible finalizar con éxito el procedimiento de identificacion de los mddulos de expansion.
Hara falta cambiar las direcciones de los dispositivos conectados al bus.
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N° lista de dispositivos

ACU-220

INTEGRA / INTEGRA Plus

dispositivo

dispositivo

1 detector APD-200 17 detector APD-200 17 libre/indisponible
2 detector APD-200 18 detector APD-200 18 libre/indisponible
3 detector AMD-200 19 detector AMD-200 19 libre/indisponible
4  detector AMD-200 20 detector AMD-200 20 libre/indisponible
5 detector AMD-201 21 detector AMD-201 21 libre/indisponible
6 ~ 22 detector AMD-201 22 libre/indisponible
7 23 libre/indisponible 23 libre/indisponible
8 sirena ASP-200 24 sirena ASP-200 24 sirena ASP-200
9 ~ 25 sirena ASP-200 25 sirena ASP-200
10 26 libre/indisponible 26 libre/indisponible
11 27 libre/indisponible 27 libre/indisponible
12 28 libre/indisponible 28 libre/indisponible
13 29 libre/indisponible 29 libre/indisponible
14 30 libre/indisponible 30 libre/indisponible
15 31 libre/indisponible 31 libre/indisponible
16 32 libre/indisponible 32 libre/indisponible

ACU-220

lista de dispositivos

sirena ASP-200

N

detector APD-200
detector APD-200
detector AMD-200
detector AMD-200
detector AMD-201

AN

0 N o oA WDN B

Cuadro 4.

INTEGRA / INTEGRA Plus

n°‘

17
18
19
20
21
22
23
24

zonas
dispositivo
sirena ASP-200
sirena ASP-200
detector APD-200
detector APD-200
detector AMD-200
detector AMD-200
detector AMD-201
detector AMD-201

17
18
19
20
21
22
23
24

salidas

dispositivo
sirena ASP-200
sirena ASP-200
libre/indisponible
libre/indisponible
libre/indisponible
libre/indisponible
libre/indisponible
libre/indisponible

Cuadro 5.

El cuadro 4 muestra como no deben registrarse los dispositivos inalambricos. La primera
salida de la sirena se encuentra en la posicion 8 y la segunda salida en la posicion 9.
En consecuencia, en el sistema se han reservado para los dispositivos inalambricos
16 salidas, aunque en realidad se usan solo 2 (la octava salida en el grupo de 8 salidas
y la primera salida en el segundo grupo de 8 salidas), Para los dispositivos que ocupan
8 posiciones, el sistema debe reservar 16 zonas, 16 salidas y 2 direcciones. El cuadro 5
es el ejemplo de cdmo registrar los mismos dispositivos de manera correcta (compara
también con la fig. 22). Para 8 dispositivos el sistema ha reservado 8 zonas, 8 salidas

y 1 direccion.
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Fig. 22. Programa DLOADX: lista de dispositivos inalambricos registrados en el controlador
en el sistema INTEGRA.

7.1.1.1 Agregacion de nuevos dispositivos inalambricos

Programa DLOADX

Puedes agregar el dispositivo inalambrico en la ventana «Estructura», en la pestafa
«Equipos», al hacer un clic en el nombre del controlador en el listado de los dispositivos
y luego en la pestafia «Zonas/Salidas».

Estructura [E= IR
Sistema Hardware
[H Placa Hadre Integra T e A PR (Tt
> odulo: =4 . direccion
o - wersion: 6,06 20221125
738 Nodulos de expansicn — Bus 1
238 Hodulos de expansion — Bus 2 Mombre: [BEUAT0 2Dk
S0 INTSASK - 20h ) Sabolaje senalado en paticién. [ 1: Secretaria |
~§ 4: INT-KNX  (24h)
% 13. ACU-100  (2Dh} [ Sin blog después ties alamas sabolsje del madulo
Communication period
2 25 3
[~ Alta sensibiidad de delecein nterferencia [~ Desactivar la actuslizacion autématica del fimware: de los dispasitivas inal2
Zonas/S alidat ] \NT—KWHL]
No [Narbre [Tipo [Tipo de dispositiva Niim.de serie [ARU |Siempre act | Configuacién _[Filtia | Coreceitn ds temperatura [ECO [ -
T [5a:41  ASP-100sacisica Intmision ASP0D [sn actetics) [ T Sendel 40
2 Hora 3 min
2 |5a:42  ASP-IDD séplica lntrusion E (sen. dptica)
3 |Z0.19  APD-W00coredor Reliasada interior (NC+SABOTAJE] APD-100. (PIR PET) 0000345 10 Sensiiidad 0 20T
4 |7o:20  APD-I0cuato  Retasada interior (NC+5ABOTAJE) APD-100. (PIR PET) 0000839 140 Senshiidad 0 10T
5 |Z0.21  AMD-100pueta  Envada/Salidas [NC+SABOTAJE)  AMD-101 (Reed switch] 0003829 X Oreed swichinfeD | 00T
6 |Z0:22  Galén:ventsna 1 Peiimetal (NC+SABOTAJE) K fzonas NC]
7 |20.23  Saénventana 2 Peimetial [NC+SABOTAJE) AMD-100 (Fesd switch] 0001334 X TreedswichlateD | 00T
8 |Z0:24  Salén:ventsna 3 Peiimetal (NC+SABOTAJE) AMD-100Reed switch] 0000523 Dteed swichinteD 00T
3 AR50 [eimstor e desplazamiania] | 0000562 2 Sensibiidad2 40 00T
10 .
Nam.de dispositi biad io realizar imiento de identificacion de médulo
S Leer B Detalles @ Modotest | @ | I Muevodisposit
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Fig. 23. Programa DLOADX: informaciones que aparecen tras registrar nuevo dispositivo
inalambrico en el controlador en el sistema INTEGRA.

El dispositivo agregado queda asignado a las zonas y salidas de manera automatica
(a las primeras zonas libres /a las salidas del grupo reservado para el controlador).
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1. Haz un clic en «Lectura». Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos

inalambricos (los datos no se leeran al hacer un clic en E' en el menu principal).

Haz un clic en «Nuevo dispositivo».
Aparecera la ventana «Nuevo dispositivo».
En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del dispositivo agregado.

Alimenta el dispositivo (introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacién
del dispositivo, etc.).

6. Aparecera la confirmacion de haber agregado el dispositivo (a no ser que hayas
introducido el numero de serie incorrecto de lo cual estaras informado).

6.1. Aparecera el tipo del dispositivo. En caso de detector universal AXD-200, puedes
seleccionar el tipo del dispositivo.

ok wbd

Si para el detector AXD-200 seleccionaras otro tipo del dispositivo que el tipo
ajustado antes de haber agregado el detector al sistema, el tipo se cambiara
durante la comunicacion periddica. Esto causaréd una demora cuya longitud
dependera de la frecuencia de la comunicacion periddica (en caso de activar
la opcion ECO podra tardar incluso unos 3 minutos).

6.2. Aparecera el nuevo nombre de la zona a la cual quedara asignado el dispositivo.
Puedes cambiar el nombre. Si el dispositivo ocupa mas de una posicién en la lista
de dispositivos, las demas zonas recibiran el mismo nombre. Si el dispositivo debe
asignarse a las salidas, las salidas recibiran el mismo nombre.

6.3. En caso de ciertos dispositivos podras elegir si deben ocupar una o dos posiciones
en la lista de dispositivos.

7. Haz un clic en «OK».
8. La ventana «Nuevo dispositivo» quedara cerrada.
9. El nuevo dispositivo aparecera en la lista de dispositivos.

10.Haz un clic en «ldentificacion» (fig. 23). Las nuevas zonas/ salidas inalambricas
se encontraran disponibles en el sistema de alarma no antes que al finalizar
el procedimiento de identificacion de los médulos de expansion.

Teclado LCD

Puedes agregar el dispositivo inalambrico en modo de servicio por medio de la funcién
«Nuevo dispositivo» (P «Estructura» P«Modulos de expansion» P «Ajustes» P[nombre
del controlador] P> «Nuevo dispositivo»).

Agregando el dispositivo puedes elegir la zona del sistema de alarma a la cual quieres
asignar el dispositivo. Puede ser una de las zonas libres de las reservadas para
el controlador. Si el dispositivo ocupa mas de una posicidon en la lista de dispositivos,
las zonas adicionales quedaran asignadas al dispositivo de forma automatica (seran
las zonas siguientes a la zona seleccionada). El dispositivo quedara asignado a las salidas
de manera automatica (a las primeras salidas del grupo reservado para el controlador).

1. Activa la funcién «Nuevo dispositivo».

2. En el campo «Numero de serie del dispositivo:» introduce el numero de serie
del dispositivo agregado.

3. Presiona en #.

4. Cuando aparezca el comando «Abrir el sabotaje del dispositivo», alimenta el dispositivo
(introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacién del dispositivo, etc.).

5. Aparecera el tipo y el numero de serie del dispositivo (si en vez del tipo y numero
aparecera el aviso de haber introducido el numero de serie incorrecto o de estar
ya el dispositivo registrado, presiona en ¥ para abandonar la funcion).
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6. Presiona en la tecla con la cifra 1.

7. En caso de existir la posibilidad de elegir si el dispositivo debe ocupar una o dos
posiciones (canales) en la lista de dispositivos, aparecera una informacion
correspondiente. Presiona en la tecla con la cifra 1 (el dispositivo ocupara 1 posicidn)
o con la cifra 2 (el dispositivo ocupara 2 posiciones).

8. Por medio de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual deseas asignar el dispositivo.
9. Presionaen #.

10.En el display aparecera la informacién sobre la activacion del procedimiento
de identificacion de los médulos de expansion.

11.En el momento de finalizar el procedimiento, aparecera el nuevo nombre
de la zona/salida a la cual quedara asignado el dispositivo. Puedes cambiar el nombre.

12.Presiona en #.

13.Si el dispositivo ocupa varias zonas/salidas, el procedimiento de asignacion del nombre
quedara repetido para ellas.

7.1.1.2 Eliminacidn de los dispositivos inalambricos

Programa DLOADX

Puedes eliminar el dispositivo inalambrico en la ventana «Estructura», en la pestafia
«Equipos», al hacer un clic en el nombre del controlador en el listado de los dispositivos
y luego en la pestafia “«Zonas/Salidas».

1. Haz un clic en «Lectura». Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos

inalambricos (los datos no se leeran al hacer un clic en E' en el menu principal).

2. Haz un clic en el dispositivo que deseas eliminar (si el dispositivo ocupa mas
de una posicién en la lista, puedes hacer un clic en cualquiera de ellas).

Haz un clic en «Eliminar dispositivo».
Aparecera la ventana «Confirmar».
Haz un clic en «Si».

La ventana «Confirmar» se cerrara.

Haz un clic en «ldentificar». Las zonas/salidas inalambricas quedaran eliminadas
del sistema de alarma no antes que al finalizar el procedimiento de identificacién
de los médulos de expansion.

No gk w

Teclado LCD

Puedes eliminar el dispositivo inalambrico en modo de servicio por medio de la funcién
«Eliminar dispositivo» (P «Estructura» P «Equipos» P «Mddulos de expansion» P «Ajustes»
»[nombre del controlador] P «Eliminar dispositivo»).

1. Activa la funcién «Eliminar dispositivo».
2. Aparecera la lista de zonas inalambricas.

3. Por medio de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual esta asignado el dispositivo
gue deseas eliminar.

4. Presionaen #.

5. Aparecera una pregunta que si deseas eliminar el dispositivo (apareceran el tipo
y el numero de serie del dispositivo).

6. Presiona en la tecla con la cifra 1.

7. En el display aparecera la informacion sobre la activacion del procedimiento
de identificacion de los médulos de expansion.

8. En el momento de finalizar el procedimiento, aparecera la lista de zonas inalambricas.
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7.1.2 Médulo de expansidén para la central PERFECTA 64 M

Puedes agregar y eliminar los dispositivos por medio del programa PERFECTA Soft (version
requerida: 2.01.004 o mas actual). La descripcion del programa PERFECTA la encontraras
en el manual de programacion de la central.

Puedes registrar en el controlador:
¢ hasta 4 teclados inalambricos PRF-LCD-A2,
e hasta 48 detectores, sirenas u otros dispositivos inalambricos.

Cada posicion en la lista de dispositivos equivale a una zona inalambrica o a una zona
y una salida inalambrica.

A la hora de afadir y eliminar los dispositivos inalambricos recuerda que la funcién de
identificacion registra las zonas y las salidas en grupos de 8. Al agregar un dispositivo
inaldambrico que ocupa 1 zona, la central reservara 8 zonas en el sistema para
los dispositivos inalambricos. Mantén la continuidad, es decir, intenta evitar los huecos en
la lista que después podrian reducir la cantidad de las zonas disponibles en el sistema.
Acuérdate de mantener la continuidad también en el momento de eliminar los dispositivos
inaldmbricos. Por ejemplo, si los dispositivos registrados en el controlador ocupan 9
posiciones en la lista, en el sistema se reservaran 16 zonas (2x8). Al eliminar el dispositivo
de la 72 posicion en la lista, en el sistema seguiran reservadas 16 zonas (2x8) para
los dispositivos inalambricos, aunque en la lista de los dispositivos inalambricos estén
ocupadas solo 8 posiciones (ver: cuadro 6). En este caso se recomienda eliminar los ultimos
dispositivos de la lista y volver a afiadirlos al sistema para completar el hueco existente
y reducir la cantidad de las zonas reservadas para los dispositivos inalambricos.

PERFECTA 64 M
ACU-220 -_ 0
salidas

N° lista de dispositivos dispositivo dispositivo
1 detector APD-200 9 detector APD-200 5 libre/indisponible
2 detector APD-200 10 detector APD-200 6 libre/indisponible
3 detector AMD-200 11 detector AMD-200 7 libre/indisponible
4  detector AMD-200 . 12 detector AMD-200 8 libre/indisponible
5 detector AMD-201 13 detector AMD-201 9 libre/indisponible
6 ~ 14 detector AMD-201 10 libre/indisponible
7 15 libre/indisponible 11 libre/indisponible
8 sirena ASP-200 16 sirena ASP-200 12 sirena ASP-200
9 ~ 17 sirena ASP-200 17 sirena ASP-200
10 18 libre/indisponible 18 libre/indisponible
11 19 libre/indisponible 19 libre/indisponible
12 . 20 libre/indisponible 20 libre/indisponible
13 21 libre/indisponible 21 libre/indisponible
14 22 libref/indisponible 22 libre/indisponible
15 23 libre/indisponible 23 libre/indisponible
16 24 libre/indisponible 24 libre/indisponible

Cuadro 6. Ejemplo de la forma incorrecta de registrar los dispositivos ABAX 2.

En caso de los dispositivos que aparte de las zonas ocupan también las salidas, se
recomienda afadirlos al sistema en primer lugar. Esto permitira mantener no sodlo
la continuidad del uso de las zonas, pero también de las salidas.
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En algunos casos no se podran evitar los huecos en la lista de las zonas/salidas. Es lo que
ocurre en las situaciones en las que la cantidad de las zonas/salidas usada por
los dispositivos no sea la multiplicacion de 8.

Para cada grupo de 8 zonas/salidas hay que reservar 1 direccion en el bus de comunicacion.
El controlador puede ocupar de 1 a 6 direcciones (direcciones de 8 (8h) a 13 (0ODh)).
Recuérdalo en el momento de disefar el sistema. Deja para el controlador un numero
suficiente de direcciones libres. En caso contrario, si una vez registrados los dispositivos
inalambricos nuevos el controlador necesitara nuevas direcciones que estaran ocupadas por
los moédulos de expansidon de zonas, la identificacion fallara. Hara falta cambiar
las direcciones de los médulos de expansion de zonas.

ACU-220

‘ N° ‘ lista de dispositivos

PERFECTA 64 M

dispositivo dispositivo

1 sirena ASP-200 9 sirena ASP-200 5 sirena ASP-200
2 N 10 sirena ASP-200 6 sirena ASP-200
3 detector APD-200 11 detector APD-200 7 libre/indisponible
4  detector APD-200 12 detector APD-200 8 libre/indisponible
5 detector AMD-200 13 detector AMD-200 9 libref/indisponible
6 detector AMD-200 14 detector AMD-200 10 libre/indisponible
7 detector AMD-201 15 detector AMD-201 11 libre/indisponible
8 ~ 16 detector AMD-201 12 libre/indisponible

Cuadro 7. Ejemplo de la forma correcta de registrar los dispositivos ABAX 2.

El cuadro 6 muestra el ejemplo de los dispositivos inalambricos registrados de manera
incorrecta. La primera salida de la sirena se encuentra en la posicion 8 y la segunda salida
en la posicidn 9. En consecuencia, en el sistema se han reservado para los dispositivos
inalambricos 16 salidas, aunque en realidad se usan sélo 2 (la octava salida en el grupo de 8
salidas y la primera salida en el segundo grupo de 8 salidas), Para los dispositivos que
ocupan 8 posiciones, el sistema debe reservar 16 zonas, 16 salidas y 2 direcciones.
El cuadro 7 es el ejemplo de cdmo registrar los mismos dispositivos de manera correcta.
Para 8 dispositivos el sistema ha reservado 8 zonas, 8 salidas y 1 direccion.

7.1.2.1 Agregacion de nuevos dispositivos inalambricos

Agregacion del teclado inalambrico
1. Haz un clic en la pestana «Equipo».

2. Haz un clic en uno de los teclados que no se usan. La direccion de este teclado quedara
asignada al teclado inalambrico una vez finalizado el procedimiento de agregacion.

Haz un clic en . Aparecera el panel de agregacion del dispositivo inalambrico.
En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del teclado.
Presiona en cualquier tecla del teclado agregado.

Cuando aparezca el comunicado «Datos del dispositivo leidos», presiona en «OK».
El panel de agregacion del dispositivo inalambrico se cerrara.

o gk W

7. Haz unclic en para guardar cambios.
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Agregacion de otro dispositivo inalambrico

Los detectores, sirenas y otros dispositivos inalambricos podran asignarse a las zonas de 9
a 56. En el momento de agregar un dispositivo elegiras el numero de la zona a la cual se
asignara el dispositivo. Si el dispositivo ocupara mas de una posicidon en la lista de
dispositivos, es decir, mas de una zona, las zonas adicionales quedaran asignadas de forma
automatica (seran las zonas siguientes a la zona seleccionada).

Si el dispositivo debe asignarse también a la salida, el numero de la salida quedara asignado
automaticamente. Para las zonas 9-16 son las salidas de 5 a 12 (ver el cuadro 8). Para
las zonas 17-56, el numero de la salida sera igual que el numero de la zona elegida.

Zona inalambrica ABAX 2 Salida inalambrica ABAX 2

9 5
10 6
11 7
12 8
13 9
14 10
15 11
16 12

Cuadro 8. Numeros de las salidas asignadas a los dispositivos inalambricos ABAX 2
asignados a las zonas 9-16.

1. Haz un clic en la pestana «Equipo».
Haz un clic en el nombre del controlador ABAX 2.
3. Haz un clic en «Leer» para leer los datos de los dispositivos inaldmbricos del controlador

N

(los datos del controlador no se leeran al hacer clic en en la barra del menu).

4. Haz unclic en . Aparecera el panel de agregacion del dispositivo inalambrico.
En el campo «Numero de serie» introduce el nimero de serie del dispositivo.

6. Alimenta el dispositivo (introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacion del
dispositivo, etc.).

7. Aparecera la confirmacién de haber agregado un dispositivo nuevo (a no ser que hayas
introducido el numero de serie incorrecto de lo cual estaras informado).
7.1. Aparecera el tipo del dispositivo.

7.2. Aparecera el nuevo nombre de la zona a la cual quedara asignado el dispositivo.
Puedes cambiar el nombre. Si el dispositivo ocupa mas de una posicion en la lista de
dispositivos, las demas zonas recibiran el mismo nombre.

7.3. Si deseas cambiar el numero de la zona a la cual se asignara el dispositivo, haz

o

un clic en " en el campo «NUmero de zona» y selecciona del listado el nimero.

7.4. En caso de ciertos dispositivos podras elegir si deben ocupar una o dos posiciones
en la lista de dispositivos.

8. Haz un clic en «OK». El panel de agregacion del dispositivo inalambrico se cerrara.
9. Haz un clic en «Guardar» para guardar los cambios en el controlador (los datos no se

guardaran en el controlador al hacer un clic en en la barra del menu).
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10.Haz un clic en para guardar cambios en la central (nombre de la zona/salida).

11.Activa la funcién de identificacion de dispositivos (mira el manual de instalacion de
la central de alarma).

7.1.2.2 Eliminacion de los dispositivos inalambricos

Eliminacion del teclado inalambrico
1. Haz un clic en la pestana «Equipo».
2. Haz un clic en el teclado inalambrico que deseas eliminar.

3. Haz unclic en . Aparecera la ventana «Eliminar dispositivo».
4. Haz un clic en «Eliminar». La ventana «Eliminar dispositivo» quedara cerrada.

5. Haz unclic en @ para guardar cambios en la central.

Eliminacion de otro dispositivo inalambrico

1. Haz un clic en la pestafa «Equipo».

2. Haz un clic en el nombre del controlador ABAX 2.

3. Haz un clic en «Leer» para leer los datos de los dispositivos inalambricos del controlador
(los datos del controlador no se leeran al hacer clic en en la barra del menu).

4. Haz un clic en el dispositivo que deseas eliminar.

5. Haz unclic en . Aparecera la ventana «Eliminar dispositivo».
6. Haz un clic en «Eliminary». La ventana «Eliminar dispositivo» quedara cerrada.
7. Haz un clic en «Guardar» para guardar los cambios en el controlador (los datos no se

guardaran en el controlador al hacer un clic en en la barra del menu).

8. Activa la funcion de identificacion de dispositivos (mira el manual de instalacién de
la central de alarma).

7.1.3 Médulo de expansidén para las centrales de la serie VERSA

La mayoria de los dispositivos inalambricos ABAX 2 quedara identificada
en el sistema de alarma bajo los nombres conocidos del sistema ABAX.

Las informaciones referentes al hecho de registrar del teclado VERSA-KWRL2
las encontraras en el manual del teclado.

Puedes anadir y eliminar los dispositivos por medio del programa DLOADX (versién
requerida: 1.22.002 o mas actual) o por medio delteclado. Para obtener descripcion
del programa DLOADX y de los teclados consulta los manuales de la central de alarma.

En el controlador puedes registrar hasta 30 dispositivos. Cada posicion en la lista
de dispositivos equivale a una zona inalambrica o0 a una zona y una salida inalambricas.

7.1.3.1 Agregacioén de nuevos dispositivos inalambricos

Agregando el dispositivo puedes elegir la zona del sistema de alarma a la cual quieres
asignar el dispositivo. Puede ser cualquier zona a la cual todavia no esta asignado ningun
dispositivo inalambrico. Si el dispositivo ocupa mas de una posicion en la lista
de dispositivos, las zonas adicionales quedaran asignadas al dispositivo de forma
automatica (seran las zonas siguientes a la zona seleccionada).

Si el dispositivo debe asignarse también a la salida, el numero de la salida sera igual que
el numero de la zona elegida.
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La central no es compatible con las salidas inalambricas con los numeros de 13 a 30.
Por tanto, no se recomienda asignar a las zonas de 13 a 30 los dispositivos que
al mismo tiempo deberan asignarse a las salidas (p.ej. sirenas, controladores, efc.).

Programa DLOADX

Puedes agregar el dispositivo inalambrico en la ventana «VERSA: Estructura», en la pestaia
«Equipos», al hacer un clic en el nombre del controlador en el listado de los dispositivos
y luego en la pestana «Zonas/Salidas».

1. Haz un clic en «Lectura». Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos

inalambricos (los datos no se leeran al hacer un clic en [Ei en el menu principal).

2. Haz un clic en la zona a la cual deseas asignar el nuevo dispositivo (puedes elegir
la zona también mas tarde a través de la ventana «Nuevo dispositivo inalambrico»).

Haz un clic en «Nuevo dispositivo».
Aparecera la ventana «Nuevo dispositivo inalambrico».
En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del dispositivo agregado.

Alimenta el dispositivo (introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacién
del dispositivo, etc.).

7. Aparecera la confirmacion de haber agregado el dispositivo (a no ser que hayas
introducido el numero de serie incorrecto de lo cual estaras informado).

7.1. Aparecera el tipo del dispositivo. En caso de detector universal AXD-200, puedes
seleccionar el tipo del dispositivo.

o0k ow

Si para el detector AXD-200 seleccionaras otro tipo del dispositivo que el tipo
ajustado antes de haber agregado el detector al sistema, el tipo se cambiara
durante la comunicacion periodica. Esto causara una demora cuya longitud
dependera de la frecuencia de la comunicacion periédica (en caso de activar
la opcion ECO podréa tardar incluso unos 3 minutos).

7.2. Aparecera el nuevo nombre de la zona a la cual quedara asignado el dispositivo.
Puedes cambiar el nombre. Si el dispositivo ocupa mas de una posicidon en la lista
de dispositivos, las demas zonas recibiran el mismo nombre. Si el dispositivo debe
asignarse a las salidas, las salidas recibiran el mismo nombre.

7.3. En el campo «Zona» selecciona el numero de la zona a la cual deseas asignar
el dispositivo (si es que no lo hayas hecho antes o desees cambiar el numero
elegido anteriormente).

7.4. En caso de ciertos dispositivos podras elegir si deben ocupar una o dos posiciones
en la lista de dispositivos.

8. Haz un clic en «OK».

9. La ventana «Nuevo dispositivo» quedara cerrada.

10.El nuevo dispositivo aparecera en la lista de dispositivos.

11.Haz un clic en «Guardar» para guardar los cambios en el controlador (los datos

referentes a los dispositivos inalambricos no se guardaran al hacer un clic en EI en

el menu principal).

Teclado LCD

Puedes agregar el dispositivo inalambrico en modo de servicio por medio de la funcion
«Nuevo dispositivoy (P> «2.Equipos» P«1.Tecl. y m.exp.» P«3.Inaldambricos» P «1.Nuevo
dispos.»).

1. Activa la funcion «Nuevo dispositivo».
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2. Cuando aparezca el campo «Numero de serie», introduce el numero de serie
del dispositivo agregado.

3. Presionaen #.

4. Cuando aparezca el comando «Abrir el sabotaje del dispositivo», alimenta el dispositivo
(introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacion del dispositivo, etc.).

5. Aparecera el tipo y el numero de serie del dispositivo (si no ocurre nada puede que hayas
introducido el niUmero de serie incorrecto; presiona en ¥ para abandonar la funcién).

6. Dependiendo del dispositivo:

— si el dispositivo ocupa sélo 1 zona o si es imposible elegir cuantas posiciones debe
ocupar en la lista de dispositivos, presiona en la tecla con la cifra 1.

— en caso de existir la posibilidad de elegir si el dispositivo debe ocupar
una o dos posiciones (canales) en la lista de dispositivos, aparecera tal informacion.
Presiona en la tecla con la cifra 1 (el dispositivo ocupara 1 posicion) o con la cifra 2
(el dispositivo ocupara 2 posiciones).

7. Por medio de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual deseas asignar el dispositivo.
8. Presionaen #.

9. Aparecera el nuevo nombre de la zona/salida a la cual quedara asignado el dispositivo.
Puedes cambiar el nombre.

10.Presiona en #.

11.Si el dispositivo ocupa varias zonas/salidas, el procedimiento de asignaciéon del nombre
quedara repetido para ellas.

12.En los siguientes pasos puedes configurar los ajustes del dispositivo.
7.1.3.2 Eliminacién de los dispositivos inalambricos

Programa DLOADX

Puedes eliminar el dispositivo inaldmbrico en la ventana «VERSA: Estructura», en la pestana
«Equipos», al hacer un clic en el nombre del controlador en el listado de los dispositivos
y luego en la pestana “«Zonas/Salidas».

1. Haz un clic en «Lectura». Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos

inalambricos (los datos no se leeran al hacer un clic en E’l en el menu principal).

2. Haz un clic en el dispositivo que deseas eliminar (si el dispositivo ocupa mas
de una posicion en la lista, puedes hacer un clic en cualquiera de ellas).

3. Haz un clic en «Eliminar».

4. Aparecera la ventana «Confirmar».

5. Haz un clic en «Si».

6. La ventana «Confirmar» se cerrara.

7. Haz un clic en «Guardar» para guardar los cambios en el controlador (los datos
referentes a los dispositivos inalambricos no se guardaran al hacer un clic en EI
en el menu principal).

Teclado LCD

Puedes eliminar el dispositivo inaldambrico en modo de servicio por medio de la funcién
«Eliminar dispositivo» (P> «2.Equipos» P «1.Tecl. y m.exp.» P «3.Inalambricos» P «3.Eliminar
dispos.»).

1. Activa la funcién «Eliminar dispositivo».

2. Aparecera la lista de zonas inalambricas.
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6.

Por medio de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual esta asignado el dispositivo
gue deseas eliminar.

Presiona en #.

Aparecera una pregunta que si deseas eliminar el dispositivo (apareceran el tipo
y el numero de serie del dispositivo).

Presiona en la tecla con la cifra 1.

7.1.4 Médulo universal de dispositivos inalambricos

Puedes agregar y eliminar los dispositivos por medio del programa ABAX 2 Soft (ver:
«Programa ABAX 2 Soft», p. 19).

Puedes registrar en el controlador hasta 48 dispositivos.

7.1.4.1 Agregacioén de nuevos dispositivos inalambricos
Puedes agregar los dispositivos inalambricos en la pestafia «Dispositivos».

1.

ok~ wbd

7.
8.
9.

Haz un clic en . Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos
inalambricos.

Haz un clic en
Aparecera la ventana «Agregar dispositivos».
En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del dispositivo agregado.

Alimenta el dispositivo (introduce la pila en el dispositivo, activa la alimentacion
del dispositivo, etc.).

Aparecera la confirmacion de haber agregado el dispositivo (a no ser que hayas
introducido el numero de serie incorrecto de lo cual estaras informado).

6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

Aparecera el tipo del dispositivo. En caso de detector universal AXD-200, puedes
seleccionar el tipo del dispositivo.

Si para el detector AXD-200 seleccionaras otro tipo del dispositivo que el tipo
ajustado antes de haber agregado el detector al sistema, el tipo se cambiara
durante la comunicacion periodica. Esto causara una demora cuya longitud
dependera de la frecuencia de la comunicacién periédica (en caso de activar
la opcion ECO podra tardar incluso unos 3 minutos).

Aparecera el nombre del dispositivo. Puedes cambiar el nombre. Si el dispositivo
ocupa mas de una posicion en la lista de dispositivos, en las demas posiciones
aparecera el mismo nombre.

En caso de ciertos dispositivos podras elegir cuantas posiciones deben ocupar
en la lista de dispositivos.

Puedes elegir la posicidén/las posiciones que debe ocupar el dispositivo en la lista
de dispositivos.

Haz un clic en .

La ventana «Agregar dispositivos» quedara cerrada.
El nuevo dispositivo aparecera en la lista de dispositivos.

10.Haz un clic en . Los datos del nuevo dispositivo se guardaran en el controlador.

7.1.4.2 Eliminacién de los dispositivos inalambricos
Puedes eliminar los dispositivos inalambricos en la pestaia «Dispositivos».

1. Haz unclic en . Del controlador se leeran los datos referentes a los dispositivos.

2. Haz un clic en el dispositivo que deseas eliminar (si el dispositivo ocupa mas
de una posicion en la lista, puedes hacer un clic en cualquiera de ellas).
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Haz un clic en

Aparecera la ventana «Eliminar dispositivo».

Haz un clic en «Eliminary.

La ventana «Eliminar dispositivo» quedara cerrada.

N oo gk w

Haz un clic en . Los datos del dispositivo quedaran eliminados del controlador.

8 Configuracion del sistema ABAX 2

8.1 Mbébdulo de expansion para las centrales de la serie INTEGRA/VERSA

Puedes configurar los ajustes del sistema inalambrico por medio del programa DLOADX
o por medio del teclado. La descripciéon del programa DLOADX y de los teclados
la encontraras en los manuales de la central de alarma.

En caso de las centrales de la serie INTEGRA:

e programa DLOADX: ventana «Estructura» Ppestaia «Equipos» Prama «Modulos
de expansion» P[nombre del controlador] (fig. 24).

e teclado:

— ajustes del sistema: modo de servicio P «Estructura» P «Equipos» P«Moddulos
de expansion» P «Ajustes» P[nombre del controlador],

— nombre del controlador: modo de servicio P«Estructura» P«Equipos» P«Moddulos
de expansion» P «Nombres» »[nombre del controlador].

En caso de las centrales de la serie VERSA:

e programa DLOADX: ventana «VERSA: Estructura» WPpestafia «Equipos» Prama
«Modulos de expansiéon» »[nombre del controlador].

e teclado:

— ajustes del controlador: modo de servicio P«2.Equipos» P«1.Tecl. y m.exp.»
P «2.Ajustes» P[nombre del controlador],

— ajustes de los dispositivos inalambricos: modo de servicio P «2.Equipos» P «1.Tecl.
y m.exp.» P «3.Inalambricos».

En el manual se usan los nombres de los parametros y de las opciones provenientes
del programa DLOADX. Al lado de las descripciones de los parametros y de las opciones,
entre corchetes se encuentran los nombres que aparecen en el display del teclado
del sistema de alarma INTEGRA.

8.1.1 Ajustes del controlador
Nombre: nombre individual del dispositivo (hasta 16 caracteres).

Alarma de sabotaje en particion [Sabotaje particion]: particidon en la cual ha disparado
la alarma en caso de sabotaje del médulo.

Sin bloqueo tras tres alarmas de sabotaje [Sin blog.3 sab.]: si la opcion esta activada,
cada sabotaje del dispositivo activara la alarma. Si la opcion esta desactivada, después
de tres alarmas no borradas, los siguientes sabotajes no despertaran la alarma (para
evitar el registro repetido de los mismos eventos)

Periodo de comunicacién [Periédo comun.]: hace falta que definas la frecuencia con la que
los dispositivos inalambricos deben comunicarse con el controlador. La comunicacién
periodica puede establecerse cada 12, 24 o 36 segundos. Durante la comunicacion
periddica los dispositivos informan al controlador de sus estados y el controlador envia
los comandos a los dispositivos (cambiar el modo de los detectores al activo/pasivo,
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activar/finalizar el modo de prueba, modificar la configuracién de los dispositivos, etc.).
El periodo de comunicacion influye en el nivel del consumo de energia por los dispositivos
inalambricos. Cuanto menos frecuente la conexion, menor consumo de energia. En caso
de los dispositivos a pilas esto significa que van a funcionar mas tiempo. Ademas, cuanto
menos frecuente la conexion, mas dispositivos inalambricos pueden operar dentro
de una cobertura mutua.
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Fig. 24. Programa DLOADX: ajustes del controlador en el sistema INTEGRA.

Si para un dispositivo inalambrico activaras la opcion «ECO», la comunicacion
periddica de este dispositivo con el controlador se establecera cada 3 minutos
(el parametro «Periodo de comunicacion» no influira en el funcionamiento
del dispositivo).

Algunas informaciones y comandos requeriran un envio inmediato. Por tanto,
la comunicaciéon periddica adicional tendra lugar cuando el dispositivo sefalice
el sabotaje o cuando el detector senalice la alarma.

Sin detectar interferecias [No detect.intrf.]: si la opcion esta activada, el controlador no
detectara interferencias en la radiocomunicacion. La opcién estara disponible para
el controlador en el sistema INTEGRA.

Desactivar actualizacion automatica del firmware de los dispositivos inalambricos
[No actualizar]: si la opcion esta activada el firmware de los dispositivos inalambricos
registrados en el controlador no se actualizara de forma automatica (ver: «Actualizacion
del firmware de los dispositivos inalambricos ABAX 2», p. 84).

Usuario puede cambiar la pila en VERSA-LCDM-WRL: si la opcion esta activada, todos
los usuarios podran cambiar las pilas en los teclados VERSA-KWRL2 (durante 3 minutos,
a partir del momento de introducir la contrasefia y presionar en W el estado
del contacto de sabotaje en el teclado usado para introducir la contrasefa
no se controlara). Si la opcion esta desactivada, sélo los usuarios con acceso a la funcién
«Cambio de pilas» en el submenu «0.Servicio» pueden cambiar la pila.
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Fig. 25. Programa DLOADX: ajustes del controlador en el sistema VERSA.

8.1.2 Funciones

Modo de prueba: para las necesidades de los trabajos diagnésticos/de mantenimiento hace
falta activar en el sistema ABAX 2 el modo de prueba. Cuando el modo de prueba esta
activado:

— los diodos LED en los detectores estan encendidos,
— la sefnalizacidén de sabotaje en las sirenas esta bloqueada.

El comando de activacion/desactivacion del modo de prueba quedara enviado durante
la comunicacion periddica, es decir, con retraso cuya duracion depende de la frecuencia
de la comunicacion periodica. El modo de prueba se desactivara automaticamente al cabo
de 30 minutos a partir de:

— activar el modo de prueba por medio del programa DLOADX (30 minutos contados
a partir del momento de abandonar los ajustes del controlador),

— finalizar el modo de servicio en la central INTEGRA / VERSA,
— cerrar el programa ABAX 2 Soft.

Segun los requerimientos de la norma EN 50131, el nivel de la sefial de radio enviada
por los dispositivos inalambricos debe ser menor cuando el modo de prueba esta
activado.

Sincronizar: funcién que no se refiere al sistema ABAX 2.

8.1.3 Ajustes de los dispositivos

ARU [usa ARU-100]: parametro disponible para un dispositivo inalambrico si en
el controlador esta registrado el repetidor ARU-200 (el controlador en el sistema
INTEGRA). Permite definir si el dispositivo debe comunicarse con el controlador de forma
indirecta o por medio de repetidor ARU-200 elegido (en el controlador pueden registrarse
varios repetidores ARU-200).

Siempre activo [Actividad]: opcién disponible para la mayoria de los detectores
inalambricos. Permite cambiar el modo del detector al modo activo de forma permanente
(ver: «Detectores inaldmbricosy», p. 58).
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Los detectores inalambricos asignados a las zonas de 24 horas funcionan siempre

en modo activo por tanto no hace falta activar para ellos /la opciéon «Siempre act.».

En caso de los detectores con el modo activo fijado de forma permanente, la duracién
de la pila es mas corta que en caso de los detectores con el modo pasivo activado
de forma periédica.

Configuracion [Ajustes]: en caso de ciertos dispositivos puedes configurar unos ajustes

adicionales. Entre paréntesis se encuentra el nombre del dispositivo en el sistema ABAX 2
(si el dispositivo esta identificado en el sistema de alarma bajo el nombre conocido del
sistema ABAX). Entre paréntesis se encuentra la informacion sobre el numero de la zona
para la cual se programan los parametros adicionales si es que el dispositivo ocupa mas
de una zona.

ACD-220: detector de cortina inalambrico. Puedes configurar su sensibilidad.

ADD-200: detector crepuscular y de temperatura exterior inalambrico. Puedes configurar:
» sensibilidad del detector crepuscular (umbral de deteccidn) [primera zona],
= parametros del umbral de temperatura [segunda zona]:

— tipo del wumbral: superior (cuando la temperatura suba por encima
de la temperatura predefinida, saltara la alarma) o inferior (cuando la temperatura
caiga por debajo de la temperatura predefinida, saltara la alarma).

— temperatura,
— tolerancia.

AGD-100 (AGD-200): detector inalambrico de rotura de cristal. Puedes configurar
sensibilidad.

AMD-100 (AMD-200) / AMD-101 (AMD-201): detector inalambrico magnético.
No configures los ajustes del detector (el detector AMD-200 / AMD-201 no posee
dos interruptores de lengueta).

AMD-102 (AMD-202): detector inalambrico magnético con entrada de persiana,

* no configures los ajustes del detector magnético [primera zona] (el detector
AMD-202 no posee dos interruptores de lengueta).

» puedes configurar los siguientes parametros de entrada de persiana [segunda zonal:

— numero de impulsos al alcanzar el cual la entrada de persiana disparara
la alarma,

— tiempo dentro del cual debe tener lugar el numero de impulsos determinado para
que la entrada de persiana dispare la alarma.

AOCD-250 (AOCD-260): detector inaldambrico dual exterior de cortina. Puedes configurar:
» sensibilidad del detector de infrarrojos,
» sensibilidad del detector de microondas,

AOD-200 (AOD-210): detector inaldmbrico dual exterior de movimiento. Puedes
configurar:

» sensibilidad del detector de infrarrojos,
» sensibilidad del detector de microondas,
= sensibilidad del detector crepuscular (umbral de deteccién),
APD-100 (APD-200): detector inalambrico IRP. Puedes configurar sensibilidad.
APD-100 (APD-200 Pet): detector inalambrico IRP inmune a mascotas de hasta 20 kg.
» puedes configurar sensibilidad,

* no configures la opcion de inmunidad a mascotas (el detector APD-200 Pet es
siempre inmune a mascotas).
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APMD-150 (APMD-250): detector inalambrico dual de movimiento. Puedes configurar:
= sensibilidad del detector de infrarrojos,
= sensibilidad del detector de microondas,
= manera de funcionamiento en modo de prueba.

ARD-100 (ARD-200): detector inalambrico de desplazamiento. Puedes configurar
sensibilidad.

ART-200 / ART-210: cabezal inalambrico termostatico. Puedes:
= seleccionar el detector que facilitara informacion sobre la temperatura,

= seleccionar la salida del sistema de alarma de tipo «120. Termostato» cuyos ajustes
los usara el cabezal,

= seleccionar la salida del sistema de alarma que desactivara el cambio remoto de
los modos de funcionamiento del cabezal. La activacion de la salida activara el modo
de funcionamiento «Manual».

ASD-110 (ASD-200): detector inalambrico de humo y de calor. Puedes seleccionar
el modo de funcionamiento.

ASD-150 (ASD-250): detector inalambrico de humo. Puedes configurar:
= opcion de sefalizar la alarma de otros detectores ASD-250,
= opcion de enviar la alarma a otros detectores ASD-250.

ATD-100 (ATD-200): detector inalambrico de temperatura. Para ambas posiciones
ocupadas por el detector puedes configurar los parametros del umbral de temperatura
(es posible programar dos umbrales de temperatura diferentes):

= tipo del umbral: superior (cuando la temperatura suba por encima de la temperatura
predefinida, saltara la alarma) o inferior (cuando la temperatura caiga por debajo
de la temperatura predefinida, saltara la alarma).

= temperatura,
= tolerancia.

ATX-230: modulo de expansion de zonas alambricas: NC y de persiana. Puedes
configurar los parametros de la zona de persiana [segunda zona]:

= cantidad de impulsos al alcanzar la cual la zona de persiana despertara alarma,

= tiempo durante el cual debe aparecer la cantidad de impulsos requerida para que
la zona de persiana despierte alarma.

AVD-100 (AVD-200): detector inalambrico magnético y de vibracion:

» no configures los ajustes del detector magnético [primera zona] (el detector AVD-200
no posee dos interruptores de lengueta).

= para el detector de vibracion [segunda zonal:

— puedes configurar sensibilidad (al detectar una vibracion que cumpla con
el criterio de sensibilidad, saltara la alarma),

— no configures el numero de vibraciones (el detector AVD-200 no cuenta
las vibraciones).

ASP-100 (ASP-200): sirena inaldmbrica exterior. Puedes configurar:
= tipo de sefalizacién acustica,
= tiempo maximo de sefalizacioén.

ASP-205 (ASP-215): sirena inalambrica exterior. Para ambas posiciones ocupadas por
el detector puedes configurar los parametros de sefalizacion (es posible programar
dos tipos de sefializacion diferentes):

= tiempo maximo de sefalizacion,
= tipo de senalizacion acustica,
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= opcidn de sefalizacion oOptica.
ASW-100 (ASW-200): contacto inteligente 230V AC. Puedes elegir el modo
de funcionamiento.

ASW-210: controlador inaldmbrico bicanal 230 V AC para montaje empotrado. Puedes
elegir el modo de funcionamiento de las entradas del controlador.

Filtro [Filtro ausencia]: numero de los periodos de comunicacion consecutivos sin ninguna
conexion entre el dispositivo y el controlador, después de alcanzar el cual quedara
notificada la falta de comunicacién con el dispositivo. Puedes introducir el valor de 0 a 50.
Si introduces 0, desactivaras el control de presencia del dispositivo en el sistema.

Corr.temp.: puedes corregir las informaciones enviadas por el dispositivo sobre
la temperatura como maximo por £3,5 °C.

ECO: si la opcidn esta activada, la comunicacion periddica con el dispositivo se establecera
cada 3 minutos. Gracias a ello, el funcionamiento del dispositivo a pilas puede ser incluso
cuatro veces mas largo.

Si activaras la opcion «ECO» para el detector, el retraso entre el armado/desarmado
y el cambio del modo de funcionamiento de detector (activo/pasivo) puede alcanzar
unos tres minutos.

8.1.3.1 Configuracién de dispositivos por medio del programa DLOADX

Antes de introducir cualquier cambio haz un clic en «Leer» y después de introducir

los cambios, en «Guardar». Los datos referentes a los dispositivos inalambricos no

se leeran/guardaran al hacer un clic en el menu principal del programa DLOADX.

ARU

En la columna «ARU»:

e deja el campo vacio si el dispositivo debe comunicarse directamente con el controlador,

e introduce el numero del repetidor ARU-200 en la lista de dispositivos inalambricos si
el dispositivo debe comunicarse con el controlador a través del repetidor (el repetidor
ocupa dos posiciones en la lista de dispositivos inalambricos: introduce el numero de
la primera de ellas).

Configuracion

En la columna «Configuracién» puedes configurar los ajustes adicionales de los dispositivos

ABAX 2.

ACD-220

Introduce la cifra de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1 — baja, 2 — media, 3 — alta).

ADD-200

Detector crepuscular: introduce un niumero de 1 a 16 para definir la sensibilidad (1: minima;
16: maxima).

Detector de temperatura: introduce siguiendo el orden:

e letra H (umbral superior de temperatura) o L (umbral inferior de temperatura),

e valor de -30 a +70 (con precision de 0,5) para definir la temperatura,

e valorde 0,5 a +10 (con precisidén de 0,5) para definir la tolerancia.

AGD-100 (AGD-200)
Introduce el valor de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1: baja, 2: media, 3: alta).

AMD-100 (AMD-200) / AMD-101 (AMD-201)
No configures.
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AMD-102 (AMD-202)

Detector magnético: no configures.
Entrada de persiana: introduce 2 cifras:
12 cifra: numero de impulsos: de 1 a 8.

22 cifra: tiempo de validez del impulso: 0 (30 segundos), 1 (120 segundos), 2 (240 segundos)
o 3 (tiempo indeterminado).

AOCD-250 (AOCD-260)

Introduce 2 cifras:

12 cifra: sensibilidad del detector de infrarrojos: de 1 a 4 (1: minima; 4: maxima).
22 cifra: sensibilidad del detector de microondas: de 1 a 8 (1: minima; 8: maxima).

AOD-200 (AOD-210)

Introduce 3 cifras:

12 cifra: sensibilidad del detector de infrarrojos: de 1 a 4 (1: minima; 4: maxima).
22 cifra: sensibilidad del detector de microondas: de 1 a 8 (1: minima; 8: maxima).
32 cifra: sensibilidad del detector crepuscular: de 1 a 4 (1: minima; 4: maxima).

APD-100 (APD-200)
Introduce el valor de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1: baja, 2: media, 3: alta).

APD-100 (APD-200 Pet)

Introduce 2 cifras:

12 cifra: sensibilidad: 1(baja), 2 (media) o 3 (alta),

22 cifra: opcion de inmunidad a mascotas: 0 o 1 (da igual lo que introduces).

APMD-150 (APMD-250)

Introduce 3 cifras:

12 cifra: sensibilidad del detector de infrarrojos: de 1 a 4 (1: minima; 4: maxima).
22 cifra: sensibilidad del detector de microondas: de 1 a 8 (1: minima; 8: maxima).

32 cifra: manera de funcionamiento en modo de prueba: 0 (alarma tras detectar
el movimiento por ambos detectores), 1 (alarma tras detectar el movimiento por
el detector de infrarrojos) o 2 (alarma tras detectar el movimiento por el detector
de microondas).

ARD-100 (ARD-200)
Introduce un numero de 1 a 16 para definir la sensibilidad (1: minima; 16: maxima).

ART-200/ ART-210
Haz un clic en .| para abrir la ventana con los ajustes del cabezal.

Fuente de medicidn de temperatura: selecciona el detector que facilitara los datos de
temperatura:

Medicién interna: detector del cabezal,
[Nombre del dispositivo]: detector de temperatura del dispositivo del sistema ABAX 2.

Salida de tipo termostato: selecciona la salida del sistema de alarma de tipo
«120. Termostato» cuyos ajustes los usara el cabezal.

Temperatura T1/T2: informacién sobre los umbrales de temperatura definidos para la salida
«120. Termostato» (T1: temperatura econémica / T2: temperatura de confort).



52 ACU-220 SATEL

Salida de desactivacion: selecciona la salida del sistema de alarma que desactivara
el cambio remoto de los modos de funcionamiento del cabezal. La activacion de la salida
activara el modo de funcionamiento « Manual».

Fuerte de medicidn de tempf| Intermal ﬂ

Salida tipo termostato; | 10 Salida 10 j

Temperatura T1/T2: | 130/235°C

Salida OFF: |ND PRESENTE ~|
a.

Fig. 26. Programa DLOADX: ventana con los ajustes del cabezal termostatico ART-200 /
ART-210.

ASD-110 (ASD-200)

Introduce 1 (deteccion de humo y de temperatura), 2 (s6lo deteccion de humo) o 3 (solo
deteccion de temperatura).

ASD-150 (ASD-250)
Introduce 2 cifras:

12 cifra: opcion de sefalizar la alarma de otros detectores ASD-250: 0 (desactivada)
0 1 (activada).

22 cifra: opcidon de enviar la alarma a otros detectores ASD-250. 0 (desactivada)
o 1 (activada).

ATD-100 (ATD-200)

Para cada posicién ocupada por el detector introduce siguiendo el orden:

e letra H (umbral superior de temperatura) o L (umbral inferior de temperatura),
e valor de -30 a +70 (con precision de 0,5) para definir la temperatura,

e valorde 0,5 a +10 (con precisién de 0,5) para definir la tolerancia.

ATX-230

Zona de persiana; introduce 2 cifras:

1. cifra: cantidad de impulsos de 1 a 8.

2. cifra: tiempo de validez del impulso: 0 (30 segundos), 1 (120 segundos), 2 (240 segundos)
o 3 (tiempo ilimitado).

AVD-100 (AVD-200)

Detector magnético: no configures.

Detector de vibracion: introduce 2 cifras:

12 cifra: sensibilidad: de 1 a 8 (1: minima; 8: maxima).

22 cifra: numero de vibraciones: da igual lo que introduces.

ASP-100 (ASP-200)
Introduce 2 cifras:
12 cifra: tipo de senalizacion acustica: de 1 a 4: ver cuadro 9.

22 cifra: tiempo maximo de sefAalizacion: 1 (1 minuto), 2 (3 minutos), 3 (6 minutos)
0 4 (9 minutos).
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Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) alternadamente ’_‘ ’_‘ ’7
dentro de 1 segundo.
Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz) dentro de /I/I/
1 segundo.
Sonido de frecuencia ascendente y descendente (1450 Hz — /\/\/\
2000 Hz — 1450 Hz) dentro de 1 segundo.

4 Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz) dentro \N\
de 1 segundo.

Cuadro 9. Tipos de sefalizacién acustica disponibles en la sirena ASP-200.

[EEN

N

w

ASP-205 (ASP-215)
Para cada posicion ocupada por la sirena introduce 3 cifras:

12 cifra: tiempo maximo de sefializaciéon: 1 (1 minuto), 2 (3 minutos), 3 (6 minutos)
0 4 (9 minutos).

22 cifra: tipo de sefalizacion acustica: 0 (desactivada), 1 (sonido de tipo 1), 2 (sonido de tipo
2) 0 3 (sonido de tipo 3): ver cuadro 10.

32 cifra: sefalizacion optica: O (desactivada) o 1 (activada).

Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) alternadamente
dentro de 1 segundo. jjj

Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz) dentro de
1 segundo.

Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz) dentro
de 1 segundo. \\\

Cuadro 10. Tipos de sefalizacion acustica disponibles en la sirena ASP-215.

ASW-100 (ASW-200)

Introduce 0 (sélo control remoto), 1 (control remoto o manual) o 2 (control remoto o manual
pero el control remoto puede bloguearse manualmente).

ASW-210

Para cada una de las posiciones ocupadas por el controlador introduce 0 (control del relé
posible sélo por medio de la central), 1 (entrada permite controlar el relé por medio
del interruptor monoestable) o 2 (entrada permite controlar el relé por medio del interruptor
biestable).

8.1.3.2 Configuracién de dispositivos por medio del teclado LCD

INTEGRA

Para configurar los dispositivos sirven las funciones: «Usa ARU-100», «Actividad»,
«Ajustes», «Filtro ausencia» y «ECO» (modo de servicio P«Estructura» P «Equipos»
P «Mbdulos de expansion» P«Ajustes» P[nombre del controlador]). Tras activar la funcion,
por medio de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual esta asignado el dispositivo
y presiona en #.

Usa ARU-100

Por medio de las teclas ¥ y A selecciona si el dispositivo inaldambrico debe comunicarse
con el controlador directamente o por medio del repetidor correspondiente (en la lista se
encuentran los nombres de las zonas a las cuales estan asignados los repetidores).
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Actividad

Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre activo
ono (- —no, i - si).

Ajustes

Para configurar los parametros y las opciones usa las teclas con flechas y cifras. Los ajustes
estan descritos en el apartado sobre la configuracion de los dispositivos por medio
del programa DLOADX.

Filtro ausencia

Por medio de las teclas numéricas introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas
de control de presencia del dispositivo.

VERSA
Puedes configurar los ajustes del dispositivo:
e directamente después de haber registrado el dispositivo en el controlador,

e por medio de la funcién «Conf.dispos.» (modo de servicio P«2.Equipos» P«1.Tecl.
y m.exp.» P«3.Inalambricos» P«Conf.dispos.»). Tras activar la funcién, por medio
de las teclas ¥ y A selecciona la zona a la cual esta asignado el dispositivo y presiona
en #

El método de programacion es el de «paso por paso». A continuacion esta descrita
la configuracion de los dispositivos que disponen de ajustes adicionales.

AGD-100 (AGD-200)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presiona en #.
3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre

activo o no (* — no, H - si).

4. Presionaen #.
5. Introduce el valor de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1: baja, 2: media, 3: alta).
6. Presionaen #.

AMD-100 (AMD-200) / AMD-101 (AMD-201)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* —no, U - si).

4. Presionaen #.

5. Cuando aparezcan los ajustes referentes al interruptor de lengiieta, presiona en #
(dichos ajustes no importan).

AMD-102 (AMD-202)
Para el detector magnético:

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* — no, & - si).
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4. Presionaen #.

5. Cuando aparezcan los ajustes referentes al interruptor de lengiieta, presiona en #
(dichos ajustes no importan).

Para la entrada de persiana:
1. Introduce el valor de 1 a 8 para definir el numero de impulsos que disparara la alarma.
2. Presionaen #.

3. Por medio de las teclas ¥ y A selecciona el tiempo de validez del impulso (de 30, 120
0 de 240 segundos o indefinido).

4. Presionaen #.

AOCD-250 (AOCD-260)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presiona en #.

activo o no (* — no, i - si).

4. Presiona en #.

5. Introduce el valor de 1 a 4 para definir la sensibilidad del detector de infrarrojos
(1: minima; 4: maxima).

6. Presionaen #.

7. Introduce el valor de 1 a 8 para definir la sensibilidad del detector de microondas
(1: minima; 8: maxima).

8. Presionaen #.

AOD-200 (AOD-210)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presiona en #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* — no, il - si).

4. Presiona en #.

5. Introduce el valor de 1 a 4 para definir la sensibilidad del detector de infrarrojos
(1: minima; 4: maxima).

6. Presionaen #.

7. Introduce el valor de 1 a 8 para definir la sensibilidad del detector de microondas
(1: minima; 8: maxima).

8. Presiona en #.

9. Introduce el valor de 1 a 4 para definir la sensibilidad del detector crepuscular (1: minima;
4: maxima).

10.Presiona en #.

APD-100 (APD-200)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* — no, il - si).

4. Presiona en #.
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5. Introduce el valor de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1: baja, 2: media, 3: alta).
6. Presionaen #.

APD-100 (APD-200 Pet)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (- — no, &2 - si).

Presiona en #.

Introduce el valor de 1 a 3 para definir la sensibilidad (1: baja, 2: media, 3: alta).

Presiona en #.

Cuando aparezcan los ajustes referentes a la opcion de inmunidad a mascotas, presiona
en # (dichos ajustes no importan).

APMD-150 (APMD-250)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presiona en #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* — no, i - si).

4. Presionaen #.

5. Introduce el valor de 1 a 4 para definir la sensibilidad del detector de infrarrojos
(1: minima; 4: maxima).

6. Presionaen #.

7. Introduce el valor de 1 a 8 para definir la sensibilidad del detector de microondas
(1: minima; 8: maxima).

8. Presiona en #.

9. Por medio de las teclas ¥ y A selecciona la manera de funcionamiento en modo
de prueba (IRP+MO, IRP o0 MO).

10.Presiona en #.

ARD-100 (ARD-200)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (* —no, & - si).

4. Presionaen #.

5. Introduce un numero de 1 a 16 para definir la sensibilidad (1: minima; 16: maxima).

6. Presionaen #.

ASD-150 (ASD-250)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe sefializar las alarmas
de otros detectores ASD-250 (- — no, & - si).

4, Presionaen V.

w

N o g bk
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5. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe enviar las alarmas
a otros detectores ASD-250 (- — no, il - si).

6. Presionaen #.

AVD-100 (AVD-200)
Para el detector magnético:

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Presionando cualquier tecla numérica define si el detector debe permanecer siempre
activo o no (- — no, &2 - si).

4. Presiona en #.

5. Cuando aparezcan los ajustes referentes al interruptor de lenglieta, presiona en #
(dichos ajustes no importan).

Para el detector de vibracion:
1. Introduce el valor de 1 a 8 para definir la sensibilidad (1: minima; 8: maxima).
2. Presiona en #.

3. Cuando aparezcan los ajustes referentes al numero de vibraciones, presiona en #
(dichos ajustes no importan).

ASP-100 (ASP-200)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

Presiona en #.

Por medio de las teclas ¥ y A selecciona el tipo de sefializacion acustica (ver: cuadro 9).
Presiona en #.

Por medio de las teclas ¥ y A define el tiempo maximo de duracion de la sefalizacion.
Presiona en #.

ASP-205 (ASP-215)
Puedes programar dos maneras diferentes de sefalizacion:

e al seleccionar la primera de las zonas, la senalizacion se activara por medio de la primera
salida de control de la sirena,

e al seleccionar la segunda de las zonas, la sefializacion se activara por medio
de la segunda salida de control de la sirena.

La configuracion es parecida para ambas zonas, pero para la segunda zona se salta el paso
consistente en definir las reglas de control de presencia del dispositivo.

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

o gk W

3. Por medio de las teclas ¥ y A define el tiempo maximo de duracion de la sefalizacion
acustica (" : desactivada; 1, 2 o 3: tipos de la sefalizacion del cuadro 10).

4. Presiona en #.

5. Por medio de las teclas ¥ y A define el tiempo maximo de duracion de la sefializacion.

6. Presionaen #.

7. Define si la sefializacion éptica debe activarse (- — no, il — si).

8. Presiona en #.
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ASW-100 (ASW-200)

1. Introduce un numero de 0 a 50 para definir las reglas de control de presencia
del dispositivo.

2. Presionaen #.

3. Por medio de las teclas ¥ y A define la manera de controlar («desactivado»: sélo control
remoto; «control temporal»: control remoto o manual; «control mixto»: control remoto
o manual pero el control remoto puede bloquearse manualmente).

4. Presionaen #.

8.1.4 Caracteristicas de funcionamiento de dispositivos inalambricos

Durante la configuracion de las zonas y salidas del sistema de alarma, a las cuales estan
asignados los dispositivos inalambricos, hay que tener en cuenta las caracteristicas
del funcionamiento de los respectivos dispositivos.

8.1.4.1 Detectores inalambricos

La zona a la cual esta asignado el detector se activa cuando el detector notifique la alarma
(selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado). Si el sabotaje del detector debe
activar la alarma de sabotaje, programa la zona como 2EOL/NC o 2EOL/NO.

El estado de la particion a la cual corresponde la zona influye en el funcionamiento de
la mayoria de los detectores:

particion desarmada: detector funciona en modo pasivo. Este modo prolonga la duraciéon
de la pila. El detector informa al controlador sobre su estado durante la comunicacion
periodica (solo la informacién sobre el sabotaje se envia inmediatamente).

particion armada: detector funciona en modo activo. El detector informa al controlador
sobre la alarma o el sabotaje de manera inmediata.

El cambio del modo pasivo al activo y al revés en los detectores tiene lugar durante
la comunicacion periodica. La consecuencia es el retraso cuya longitud depende
de la frecuencia de la comunicacion periddica (en caso de activar la opcidon «kECO» puede
alcanzar 3 minutos).

Algunos de los detectores (p. ej., ACMD-200, AFD-200, AGD-200, ASD-200, ASD-250)
funcionan siempre en modo activo (el estado de la particion no influye en su
funcionamiento). Se recomienda que los detectores estén asignados a las zonas armadas
permanentemente.

Todos los detectores asignados a las zonas armadas de manera permanente funcionan
siempre en modo activo.

Para la mayoria de los detectores puedes activar la opcién «Siempre acti.».

Segun los requerimientos de la norma EN 50131-3, todos los dispositivos de intrusion
del sistema ABAX 2 deben funcionar siempre en modo activo.

En caso de los detectores con el modo activo fijado de forma permanente, la duracion
de la pila es mas corta que en caso de los detectores con el modo pasivo activado
de forma periddica. No obstante, si las caracteristicas del detector o de su lugar
de montaje causan que la cantidad de las alarmas sea escasa, el cambio permanente
al modo activo no tendra mucha influencia en la duracién de la pila.

La alarma en el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 puede cancelarse presionando
el boton de prueba / cancelacion en la caja.

Si el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 esta asignado a la zona programada como
zona de incendio, la cancelacidn de todas las alarmas de incendio en el sistema cancelara
la alarma en el detector. La alarma entonces no se tendra que cancelar por medio del botén
en la caja.
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Si la zona a la cual esta asignado el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 esta
bloqueada, en el detector estara bloqueada la funcién de deteccion.

8.1.4.2 Sirenas inalambricas

La activacion de la salida a la cual esta asignada la sirena inalambrica, activara
la sefalizacién. Dependiendo de la sirena:

ASP-200: primera salida controla la sefalizacion acustica y la segunda controla
la sefalizacion optica.

ASP-215: ambas salidas pueden controlar la sefalizacién acustica y Optica. Esto permite
configurar dos tipos de sefalizacién diferentes, activados de forma independiente.
Las salidas pueden controlar la sefalizacion éptica y acustica por separado o activar
distinta sefializacién para diferentes alarmas (p.ej. de intrusion y de incendio). Dada
una pila poco potente, la comunicacion periddica tendra lugar cada 3 minutos (parametro
«Periodo de comunicacion» no influye en el funcionamiento de la sirena).

Los comandos de activar y desactivar la sefializacibn se enviardn a las sirenas
inmediatamente.

La sefalizacion finalizara al cabo del tiempo maximo de sefalizacion incluso si la salida
seguira siendo activa.

Las zonas a las cuales esta asignada la sirena inalambrica se activaran en caso de activarse
la sefializacién (selecciona para las zonas el tipo de reaccién adecuado). Si el sabotaje
de la sirena debe activar la alarma de sabotaje, programa la zona como 2EOL/NC
0 2EOL/NO.

La informacién sobre el sabotaje se envia inmediatamente y sobre el estado
de la sefalizaciéon, durante la comunicacion periodica.

8.1.4.3 Moddulos inalambricos de expansién de zonas y salidas alambricas

La zona/salida del sistema de alarma a la cual esta asignada la zona/salida del médulo
de expansion, la puedes configurar de forma parecida a la de las zonas/salidas alambricas.
Recuerda soélo que la sensibilidad de las zonas en el modulo de expansion puede diferir
de la programada en la central:

e de 20 ms a 140 ms: corresponde a la sensibilidad programada en la central;

¢ mas de 140 ms: son disponibles solo algunos valores: 400 ms, 500 ms, 700 ms, etc. cada
200 ms (el valor programado estd redondeado al valor soportado por el mddulo
de expansion).

La norma EN 50131-3 requiere que las zonas de alarma reaccionen a las sefiales que
duren mas de 400 ms. Por tanto, programando la sensibilidad de las zonas de alarma
escoge 400 ms.

Las informaciones sobre el estado de zonas y los comandos de cambiar el estado de salidas

se envian inmediatamente. Los ajustes de las zonas se envian durante la comunicacion

periddica.

En caso de perder la conexion con el controlador, después de 20 periodos
de comunicacion todas las salidas que estén activas quedaran desactivadas.

Si el modulo de expansion ACX-220 esta alimentado desde la fuente de alimentacion
conectada al conector APS, la informacion enviada por la central sobre la pila baja,
significara:

primera zona: sobrecarga de la fuente de alimentacion,

segunda zona: pila baja,

tercera zona: sin alimentacion AC.
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8.1.4.4 Contacto inteligente / Controlador inalambrico 230 V AC

La desactivacion de la salida a la cual esta asignado el contacto/el controlador causara
la activacion del relé que controla el circuito de 230 V AC (la activacion del dispositivo
conectado al contacto/al controlador).

La entrada a la cual esta asignado el contacto/el controlador se activara si:
¢ Modos de funcionamiento 1y 2: el relé que controla el circuito de 230 V AC esta activado,

e Modo de funcionamiento 0O: estd presionado el botdn del contacto / estd activada
la entrada del controlador.

Selecciona para la entrada el tipo de reaccién adecuado.

Si el controlador ASW-210 ocupa solo una posicion en el listado de los dispositivos
inalambricos, esta soportada sélo la primera entrada del controlador (SW1)
y el estado de ambos relés se cambiara al mismo tiempo.

8.1.4.5 Cabezal termostatico inalambrico

El cabezal funciona sobre la base de los ajustes de la salida de tipo «120. Termostato».
La salida debe indicarse en el momento de la configuracion de los ajustes del cabezal.
Si esta activado el primer umbral de temperatura de la salida termostatica (temperatura T1),
el cabezal funcionara en modo «Temperatura econdmica». Si esta activado el segundo
umbral de temperatura de la salida termostatica (temperatura T2), el cabezal funcionara en
modo «Temperatura de confort». Mas informacién sobre los ajustes de la salida del tipo
«120. Termostato» encontraras en el manual de programacion de la central de alarma.

Durante la configuracion de los ajustes del cabezal podras indicar la salida que desactivara
el mecanismo arriba descrito del cambio de los modos de funcionamiento. La activaciéon de
la salida activara el modo «Manual». El funcionamiento del cabezal podra controlarse
entonces solamente de forma manual. Sila salida esta desactivada, el cabezal funcionara
sobre la base de los ajustes de la salida de tipo «120. Termostato».

Si en los ajustes de la salida de tipo «120. Termostato» esta desactivada la opcion
«Edicion sin contrasena» sera imposible controlar manualmente el funcionamiento del
cabezal (los botones del cabezal estaran bloqueados).

La zona a la cual esta asignado el cabezal esta activada si la valvula del radiador estara
abierta (en cualquier posicion distinta a la posicidon de totalmente cerrada). Si la zona esta en
estado normal, la véalvula estara totalmente cerrada (en posicion de 0% de apertura).
Si la activacion en el cabezal de la proteccion contra heladas (al alcanzar la temperatura por
debajo de 5°C) debera activar la alarma de sabotaje, programa la zona como 2EOL/NC
0 2EOL/NO.

La informacién sobre la posicion de la valvula y sobre la activacion de la funcion de
proteccion contra heladas se enviara durante la comunicacion periodica.

Los errores del cabezal que imposibilitaran el control de su funcionamiento (p.ej. problema
con el cambio de la posicidon de la valvula, error de calibracion o pila baja) se mostraran
como falta de comunicacién con el cabezal.

8.1.4.6 Repetidor de las senales de radio

La primera zona a la cual esta asignado el repetidor se activara en caso de una averia
de la alimentacion de 230 V AC (selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado).

La segunda zona a la cual esta asignado el repetidor se activara en caso de una averia de
la pila (selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado).

Si el sabotaje del repetidor debe activar la alarma de sabotaje, programa la zona como
2EOL/NC o0 2EOL/NO.
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8.2 Méaddulo de expansién de la central PERFECTA 64 M

Podras configurar los ajustes del sistema inalambrico ABAX 2 exclusivamente por medio del
programa PERFECTA Soft. La descripcion del programa PERFECTA la encontraras en
el manual de programacion de la central de alarma.

Antes de introducir cualquier cambio haz un clic en «Leer» y después de introducir
los cambios, en «Guardar». Los ajustes dl controlador y de los dispositivos inalambricos no

se leeran /registraran al hacer clic en / en la barra del menu.

8.2.1 Ajustes del controlador
Nombre: nombre individual del médulo (hasta 16 caracteres).

Alarma en particién: particion en la cual se activara la alarma en caso de sabotaje del
modulo.

Periodo de comunicacion: intervalo de tiempo en el cual se produce la comunicacion entre
los dispositivos inalambricos y el controlador. Puedes seleccionar 12, 24 o 36 segundos.
Durante la comunicacion periddica los dispositivos informan al controlador de sus estados
y el controlador envia los comandos a los dispositivos (cambiar el modo de los detectores
al activo/pasivo, activar/finalizar el modo de prueba, modificar la configuracion de
los dispositivos etc.). El periodo de comunicaciéon influye en el nivel del consumo de
energia por los dispositivos inalambricos. Cuanto menos frecuente la conexiéon, menor
consumo de energia. En caso de los dispositivos a pilas esto significa que van a funcionar
mas tiempo. Ademas, cuanto menos frecuente la conexién, mas dispositivos inalambricos
pueden operar dentro de la cobertura mutua.

MOD. INALAMBRICO

Alarma en la particion: L: Parter hd

Mombre:  ACU-220 Ox08

Tipo: ACU-220 Versién:  6.06 2022-12-12 Direc.: 8

Periodo de

comunicaggn 12 Segundos| ¥ [] Desactivar deteccién de interfs [ ] Desactivar |a actualizacién autématica del firmware de los dispositivos inalam

Mo, Ent./Sal. Mambre M Tipo AR slizar siel Configuracian Filtro lor temp ECO ~

EVENTOS Gteer 4 suardar

Fig. 27. Programa PERFECTA Soft: ajustes del controlador en el sistema PERFECTA 64 M.

Si para un dispositivo inalambrico activaras la opcion «ECO», la comunicacion
periddica de este dispositivo con el controlador se establecera cada 3 minutos
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(el parametro «Periodo de comunicacién» no influira en el funcionamiento del
dispositivo).

Algunas informaciones y comandos requeriran un envio inmediato. Por tanto,
la comunicaciéon periddica adicional tendra Ilugar cuando el dispositivo indique
el sabotaje o cuando el detector indique la alarma.

Desactivar deteccion de interferencias: si la opcién estd activada, el controlador no
detectara las interferencias en la radiocomunicacion.
Desactivar actualizacién automatica del firmware de los dispositivos inalambricos: si

la opcion esta activada, el firmware de los dispositivos inalambricos registrados en
el controlador no se actualizara de forma automatica.

8.2.1.1 Dispositivos inalambricos

Los teclados inalambricos son una categoria de dispositivos por separado.
Selesreserva un grupo separado de asientos en el controlador. Por tanto,
los teclados no estan en la lista de los dispositivos inalambricos ABAX 2.

NUm.: numero de la posicion en la lista de los dispositivos en el controlador.

Zo/Sal: numero de la zona/salida a la cual esta asignado el dispositivo inaldambrico.

Nombre: nombre de la zona a la cual esta asignado el dispositivo inalambrico.

N/S: numero de serie del dispositivo inalambrico.

Tipo: tipo del dispositivo inalambrico.

ARU: parametro disponible para un dispositivo inalambrico si en el controlador esta
registrado el repetidor de sefiales ARU-200. Permite definir si el dispositivo debe

comunicarse con el controlador de forma indirecta o por medio del repetidor ARU-200
seleccionado (en el controlador pueden registrarse varios repetidores ARU-200).

Siempre activo: opcién disponible para la mayoria de los detectores inalambricos. Permite
cambiar el modo del detector al modo activo de forma permanente.

En caso de los detectores con el modo activo fijado de forma permanente, la duracion
de la pila es mas corta que en caso de los detectores con el modo pasivo activado de
forma periddica.

Configuracion: en caso de algunos dispositivos puedes configurar ajustes adicionales (ver:
«Configuracion de dispositivos por medio del programa PERFECTA Soft», p. 63).

Filtro: nimero de los periodos de comunicacion consecutivos sin ninguna conexién entre
el dispositivo y el controlador, después de alcanzar el cual quedara notificada la falta de
comunicacion con el dispositivo. Puedes introducir el valor de 0 a 50. Si introduces 0,
desactivaras el control de presencia del dispositivo.

Corrc.temp.: informacion sobre la temperatura obtenida del dispositivo podra corregirse en
1+3,5°C.

ECO: si la opcién esta activada, la comunicacion periddica con el dispositivo se establecera
cada 3 minutos. Gracias a ello, el funcionamiento del dispositivo a pilas puede ser incluso
cuatro veces mas largo.

Si activaras la opcion «ECO» para el detector, el retraso entre el armado/desarmado y
el cambio del modo de funcionamiento del detector (activo/pasivo) puede alcanzar
unos tres minutos.

Botones
Leer: haz un clic para leer los datos del controlador.
Guardar: haz un clic para guardar los datos en el controlador.
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/\: haz un clic para mostrar la ventana con la informacion. El boton se mostrara si sera
necesario identificar los dispositivos al agregar o eliminar un dispositivo inalambrico.

: haz un clic para agregar un dispositivo inalambrico (ver: «Agregacion de nuevos
dispositivos inalambricos», p.39).

: haz un clic para eliminar un dispositivo inaldmbrico (ver: «Eliminacion de los
dispositivos inalambricos», p.41).

: haz un clic para activar el modo de prueba. Si el modo de prueba esta activado:
— los diodos LED en los detectores estan encendidos,
— la sefnal de sabotaje en las sirenas esta bloqueada.

: haz un clic para desactivar el modo de prueba.

1 Segun los requerimientos de la norma EN 50137, el nivel de la sefial de radio enviada
1
por los dispositivos inalambricos debe ser menor cuando el modo de prueba esta
activado.

El comando de activacion/desactivacion del modo de prueba quedara enviado durante
la comunicaciéon periédica, es decir, con retraso cuya duracion depende de
la frecuencia de la comunicacion periddica.

El modo de prueba se desactivara automaticamente al cabo de 30 minutos a partir de:
— salir de los ajustes del controlador

— cerrar el programa PERFECTA Soft.

8.2.2 Configuracioén de dispositivos por medio del programa PERFECTA Soft
ACD-220: detector inalambrico de cortina.
Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes seleccionar: baja, media o alta.

ADD-200: detector crepuscular y de temperatura exterior inalambrico. Para el detector
crepuscular puedes configurar:

Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 —
maxima).

Para el detector de temperatura puedes configurar los ajustes del umbral de temperatura:

Umbral de temperatura: tipo del umbral. Puedes seleccionar:

H: superior (alarmar si la temperatura sube por encima de la temperatura del umbral en
un valor igual o mayor de la tolerancia),

L: inferior (alarmar si la temperatura cae por debajo de la temperatura del umbral en
un valor igual o mayor de la tolerancia),

Temperatura: temperatura del umbral. Puedes introducir el valor de -30 a +70
(con precisién de 0,5°C).
Tolerancia: diferencia entre la temperatura del umbral y la temperatura, con la cual

el detector activara la alarma. Puedes introducir el valor de 0,5 a 10°C (con precisién
de 0,5°C).

AGD-200: detector inaldmbrico de rotura de cristal.
Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes seleccionar: baja, media o alta.
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AMD-202: detector inalambrico magnético con entrada de persiana. Para la entrada de
persiana estan disponibles los siguientes parametros:

Numero de impulsos: numero de impulsos al alcanzar el cual la entrada de persiana
disparara la alarma. Puedes programar de 1 a 8.

Tiempo de validez del impulso: tiempo dentro del cual deben detectarse los impulsos
para que la entrada de persiana dispare la alarma. Puedes elegir 30, 120, 240
segundos o «---» (tiempo indefinido).

AOCD-260: detector inalambrico exterior de cortina de doble tecnologia.
Sensibilidad del detector PIR: sensibilidad del detector de infrarrojos. Puedes programar
de 1 a4 (1 - minima; 4 — maxima).
Sensibilidad del detector MW: sensibilidad del detector de microondas. Puedes
programar de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima).
AOD-210: detector inalambrico exterior de movimiento de doble tecnologia.
Sensibilidad del detector PIR: sensibilidad del detector de infrarrojos. Puedes programar
de 1 a4 (1 - minima; 8 — maxima).
Sensibilidad del detector MW: sensibilidad del detector de microondas. Puedes
programar de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima).
Sensibilidad del det.crepuscular: sensibilidad del detector crepuscular (umbral de
deteccion). Puedes programar de 1 a 4 (1 — minima; 4 — maxima).
APD-200: detector inalambrico pasivo de infrarrojos.
Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes seleccionar: baja, media o alta.
APD-200 Pet: detector inalambrico pasivo de infrarrojos inmune a mascotas de hasta 20 kg.
Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes seleccionar: baja, media o alta.
APMD-250: detector inalambrico de movimiento de doble tecnologia.
Sensibilidad del detector PIR: sensibilidad del detector de infrarrojos. Puedes programar
de 1 a4 (1 - minima; 4 — maxima).
Sensibilidad del detector MW: sensibilidad del detector de microondas. Puedes
programar de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima).
Modo de prueba: funcionamiento en modo de prueba:
PIR & MO: alarma tras detectar el movimiento por ambos detectores,
PIR: alarma tras detectar el movimiento por el detector de infrarrojos,
MW: alarma tras detectar el movimiento por el detector MW.
ARD-200: detector inalambrico de desplazamiento.
Sensibilidad: sensibilidad de deteccion. Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 —
maxima).
ART-200 / ART-210: cabezal termostatico inalambrico.

Medicion de temp.: detector que facilita la informacién sobre la temperatura. Puedes
seleccionar «incorporado» (detector del cabezal incorporado) o la zona a la cual esta
asignado el dispositivo ABAX 2 con el detector de temperatura incorporado.

Termostato de control: termostato de la central cuyos ajustes los usa el cabezal
ART-200 / ART-210.

Temperatura econ.: T1: informacion sobre la temperatura T1 ajustada para el termostato
de control.

Temperatura de conf.: T2: informacion sobre la temperatura T2 ajustada para
el termostato de control.
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Salida de desactivacidén: salida del sistema de alarma que desactivara el cambio remoto
de los modos de funcionamiento del cabezal. La activacion de la salida activara
el modo de funcionamiento «Ajuste manual de la posicion de la valvula / temperatura.

ASD-200: detector inalambrico de humo y de calor.

Modo de funcionamiento: puedes seleccionar entre Deteccion de humo y de
temperatura, Sélo deteccién de humo o Sélo deteccidén de temperatura.

ASD-250: detector inalambrico de humo.

Alarma de otros detectores: si la opcion esta activada, el detector indicara la alarma de
otros detectores ASD-250.

Enviar alarma: si la opcidn esta activada, el detector enviara la alarma a otros detectores
ASD-250.

ASP-200: sirena inalambrica para exteriores.

Tiempo de senalizacion: escoge el tiempo maximo de sefalizacién: Puedes seleccionar:
1, 3 0 9 minutos.

Sonido: tipo de sefializacion acustica. Puedes seleccionar uno de los cuatro sonidos
descritos en el cuadro 11.

Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) M
alternadamente dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz) /I/I/
dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia ascendente y descendente (1450 Hz — /\/\/\
2000 Hz — 1450 Hz) dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz) \N\
dentro de 1 segundo.
Cuadro 11. Tipos de sefalizacion acustica disponibles en la sirena ASP-200.

ASP-215: sirena inalambrica para interiores. Para ambas posiciones ocupadas por la sirena
puedes configurar los ajustes de senalizacion (esto permite programar dos tipos de
sefializacion diferentes):

Tiempo de senalizacion: tiempo maximo de senalizacion. Puedes seleccionar: 1, 3
0 9 minutos.

Sonido: tipo de senalizacion acustica. Puedes seleccionar «SIN» (sefalizacion
desactivada) o uno de los tres sonidos descritos en el cuadro 12.

Senalizacion optica: si la opcidn esta activada, se activara la sefalizacion optica.

Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) alternadamente
dentro de 1 segundo. jf

Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz)
dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz)

dentro de 1 segundo. \\\
Cuadro 12. Tipos de sefializacion acustica disponibles para la sirena ASP-215.
ASW-200: contacto inteligente 230 V AC.

Modo de funcionamiento: modo de controlar el dispositivo conectado con el contacto.
Puedes seleccionar:

Modo 0: sélo control remoto.
Modo 1: control remoto o manual.
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Modo 2: control remoto o manual, pero el control remoto se podra bloquear
manualmente.

ASW-210: controlador inalambrico bicanal 230 V AC para montaje empotrado. Para cada
posicion ocupada por el controlador puedes configurar:

Modo de funcionamiento: modo de controlar el dispositivo conectado con la salida de
relé. Puedes seleccionar:

Modo 0: sélo control remoto.

Modo 1: control remoto o por medio del interruptor monoestable conectado con la zona
del controlador.

Modo 2: control remoto o por medio del interruptor biestable conectado con la zona del
controlador.

ATD-200: detector inalambrico de temperatura. Para ambas posiciones ocupadas por
el detector puedes configurar los ajustes del umbral de temperatura (esto permite
programar dos umbrales de temperatura diferentes):

Umbral de temperatura: tipo del umbral. Puedes seleccionar:

H: superior (alarmar si la temperatura sube por encima de la temperatura del umbral en
un valor igual o mayor de la tolerancia),

L: inferior (alarmar si la temperatura cae por debajo de la temperatura del umbral en
un valor igual o mayor de la tolerancia),

Temperatura: temperatura del umbral. Puedes introducir el valor de -30 a +70
(con precision de 0,5°C).

Tolerancia: diferencia entre la temperatura del umbral y la temperatura, con la cual
el detector activara la alarma. Puedes introducir el valor de 0,5 a 10°C (con precision
de 0,5°C).

ATX-230: médulo de expansion de zonas alambricas: NC y de persiana. Para la entrada de
persiana estan disponibles los siguientes ajustes:

Numero de impulsos: numero de impulsos al alcanzar el cual la entrada de persiana
disparara la alarma. Puedes programar de 1 a 8.

Tiempo de validez del impulso: tiempo dentro del cual deben detectarse los impulsos
para que la entrada de persiana dispare la alarma. Puedes elegir 30, 120, 240
segundos o «---» (tiempo indefinido).

AVD-200: detector inalambrico magnético y de vibracién. Para el detector de vibraciéon
puedes configurar:

Sensibilidad: sensibilidad de deteccién. Puedes programar de 1 a 8 (1 — minima; 8 —
maxima).

8.2.3 Caracteristicas de funcionamiento de dispositivos inalambricos

Durante la configuracién de las zonas y salidas del sistema de alarma, a las cuales estan
asignados los dispositivos inalambricos, hay que tener en cuenta las caracteristicas de
funcionamiento de los respectivos dispositivos.

8.2.3.1 Detectores inalambricos

La zona a la cual esta asignado el detector se activa cuando el detector notifique la alarma
(selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado). Si el sabotaje del detector debe
activar la alarma de sabotaje, programa la zona como 2EOL/NC o 2EOL/NO.
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El estado de la particion a la cual corresponde la zona influye en el funcionamiento de
la mayoria de los detectores:

particion desarmada: detector funciona en modo pasivo. Este modo prolonga la duracion
de la pila. El detector informa al controlador sobre su estado durante la comunicacion
periodica (sélo la informacién sobre el sabotaje se envia inmediatamente).

particion armada: detector funciona en modo activo. El detector informara al controlador
sobre la alarma o sobre el sabotaje de manera inmediata.

El cambio del modo pasivo al activo y al revés en los detectores tiene lugar durante
la comunicacion periddica. La consecuencia es el retraso cuya longitud depende de
la frecuencia de la comunicacion periodica (en caso de activar la opcidon «kECO» puede
alcanzar 3 minutos).

Algunos de los detectores (p. ej., ACMD-200, AFD-200, AGD-200, ASD-200, ASD-250)
funcionan siempre en modo activo (el estado de la particion no influye en su
funcionamiento). Se recomienda que los detectores estén asignados a las zonas armadas
permanentemente.

Todos los detectores asignados a las zonas armadas de manera permanente funcionan
siempre en modo activo.

Para la mayoria de los detectores puedes activar la opcion «Siempre acti.».

Segun los requerimientos de la norma EN 50131-3, todos los dispositivos de
emergencia del sistema ABAX 2 deben funcionar siempre en modo activo.

En caso de los detectores con el modo activo fijado de forma permanente, la duracion
de la pila es mas corta que en caso de los detectores con el modo pasivo activado de
forma periédica. No obstante, si las caracteristicas del detector o de su lugar de
montaje influiran en la escasa cantidad de las alarmas, el cambio permanente del
modo al activo no tendra mucha influencia en la duracién de la pila.

La alarma en el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 puede cancelarse presionando
el botdn de prueba / cancelacién en la caja.

Si el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 esta asignado a la zona programada como
zona de incendio, la cancelacién de todas las alarmas de incendio en el sistema cancelara
la alarma en el detector. La alarma entonces no se tendra que cancelar por medio del botén
en la caja.

Si la zona a la cual esta asignado el detector ASD-200 / ASD-250 / ACMD-200 esta
bloqueada, en el detector estara bloqueada la funciéon de deteccion

8.2.3.2 Sirenas inalambricas

La activacion de la salida a la cual esta asignada la sirena inalambrica, activara la alarma.
Dependiendo de la sirena:

ASP-200: primera salida controla la sefializacion acustica y la segunda controla
la sefalizacion éptica.

ASP-215: ambas salidas pueden controlar la sefalizacidn acustica y 6ptica. Esto permite
configurar dos tipos de sefalizacién diferentes, activados de forma independiente.
Las salidas pueden controlar la sefalizacion Optica y acustica por separado o activar
distinta sefializacion para diferentes alarmas (p.ej. de intrusiéon y de incendio). Dada
una pila poco potente, la comunicacion periddica tendra lugar cada 3 minutos
(el parametro «Periodo de comunicaciéon» no influye en el funcionamiento de la sirena).

Los comandos de activar y desactivar la sehalizacion se enviaran a las sirenas
inmediatamente.

La senalizacion finalizara al cabo del tiempo maximo de sefializacion incluso si la salida
seguira siendo activa.
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Las zonas a las cuales esta asignada la sirena inalambrica se activaran en caso de activarse
la senalizacion (selecciona para las zonas el tipo de reaccion adecuado):

ASP-200: primera zona: activacion de la sefalizacion acustica; segunda zona: activacion de
la sefalizacion optica.

ASP-215: ambas zonas: activacion de la senalizacion.

Si el sabotaje de la sirena debe activar la alarma de sabotaje, programa la zona como
2EOL/NC o0 2EOL/NO.

La informacién sobre el sabotaje se enviara inmediatamente. Otras informaciones se
enviaran durante la comunicacion periodica.

La alarma de sabotaje (al abrir el contacto de sabotaje) se indicara:

ASP-200: durante el tiempo maximo de sefalizacion programado para la sirena (tipo de
sonido programado y sefializacién éptica),

ASP-215: durante 3 minutos (tipo de sonido y sefializacion optica).

La senalizacion del sabotaje esta bloqueada:

— Sien la central esta activado el modo de servicio,

si en el sistema ABAX 2 esta activado el modo de prueba,

durante 10 minutos al conectar la pila (ASP-200),

durante 40 segundos al montar la beteria (ASP-215).

Esto permitira la realizacion de los trabajos de montaje. La apertura del contacto de
sabotaje no activara la sefializacion, sin embargo, la informacién sobre el sabotaje se
enviara. El comando de bloquear/desbloquear la sefalizacion en relacion con
el hecho de activar/desactivar el modo de prueba o el modo de servicio se enviara
durante la comunicacion periodica.

8.2.3.3 Modulos de expansion inalambricos de zonas y salidas alambricas

La zona/salida del sistema de alarma a la cual esta asignada la zona/salida del médulo de
expansion, la puedes configurar de forma parecida a la de la zona/salida alambrica.
Sin embargo, debes tener en cuenta las siguientes reglas referentes a la sensibilidad de
las zonas:

e de 20 ms a 140 ms: el mddulo de expansion soportara todos los valores programados;

e mas de 140 ms: el mdédulo de expansion soportara solo algunos valores: 400 ms, 500 ms,
700 ms etc. cada 200 ms (el valor programado esta redondeado al valor soportado por
el médulo de expansidn).

La norma EN 50131-3 requiere que las zonas de alarma reaccionen a las sefiales que
duren mas de 400 ms. Por tanto, programando la sensibilidad de las zonas de alarma
escoge 400 ms.

Las informaciones sobre el estado de las zonas y los comandos de cambiar el estado de
las salidas se enviaran inmediatamente. Los ajustes de las zonas se enviaran durante
la comunicacion periddica.

En caso de perder la conexion con el controlador, después de 20 periodos de
comunicacion todas las salidas que estén activadas quedaran desactivadas.

Si el moédulo de expansion ACX-220 esta alimentado desde la fuente de alimentacion
conectada con el conector APS, la informacién enviada por la central sobre la pila baja,
significara:

primera zona: la fuente de alimentacion esta sobrecargada,

segunda zona: pila baja,

tercera zona: sin alimentacion AC.
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8.2.3.4 Contacto inteligente / Controlador inalambrico 230 V AC

La activacion de la salida a la cual esta asignado el contacto / el controlador causara
la activacion del relé que controla el circuito de 230 V AC (la activacion del dispositivo
conectado con el contacto / controlador).

La zona a la cual esta asignado el contacto / controlador se activara si:
e modos de funcionamiento 1y 2: esta activado el relé que controla el circuito de 230 V AC,

¢ modo de funcionamiento O: esta presionado el botdn del contacto / esta activada la zona
del controlador.

Selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado.

Si el controlador ASW-210 ocupara una unica posicion en la lista de los dispositivos
inalambricos, se soportara solo la primera zona del controlador (SW1) y el estado de
ambos relés se cambiara al mismo tiempo.

8.2.3.5 Cabezal termostatico inalambrico

El cabezal funciona sobre la base de los ajustes del termostato de la central seleccionado
(mira el manual de programacion de la central). El termostato de control debe indicarse en
el momento de la configuracion de los ajustes del cabezal. Si esta activado el primer umbral
de temperatura del termostato de control (temperatura T1), el cabezal funcionara en modo
«Temperatura econdmica». Si estd activado el segundo umbral de temperatura del
termostato de control (temperatura T2), el cabezal funcionara en modo «Temperatura de
confort».

Durante la configuracion de los ajustes del cabezal podras indicar la salida que desactivara
el mecanismo arriba descrito del cambio de los modos de funcionamiento. Si la salida esta
activada, el cabezal funcionara en modo «Manual». El funcionamiento del cabezal podra
entonces controlarse solamente de forma manual. Si la salida esta desactivada, el cabezal
funcionara sobre la base de los ajustes del termostato de control.

Si en los ajustes del termostato de la central esta desactivada la opcion «Editar sin
contrasefna», sera imposible controlar manualmente el funcionamiento del cabezal
(los botones del cabezal estaran bloqueados).

La zona a la cual esta asignado el cabezal esta activada si la valvula del radiador estara
abierta (en cualquier posicion distinta a la posicion de totalmente cerrada). Si la zona esta en
estado normal, la valvula estara totalmente cerrada (en posicion de 0% de apertura).
Si la activacién en el cabezal de la proteccion contra heladas (al alcanzar la temperatura por
debajo de 5°C) debera activar la alarma de sabotaje, programa la zona como 2EOL/NC
0 2EOL/NO.

La informacién sobre la posicion de la valvula y sobre la activacion de la funcion de
proteccion contra heladas se enviara durante la comunicacion periddica.

Los errores del cabezal que imposibilitaran el control de su funcionamiento (p.ej. problema
con el cambio de la posicidon de la valvula, error de calibracion o pila baja) se mostraran
como falta de comunicacion con el cabezal.

8.2.3.6 Repetidor de senales de radio

La primera zona a la cual esta asignado el repetidor, se activara en caso de una averia de
la alimentacién de 230 V AC (selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado).

La segunda zona a la cual esta asignado el repetidor, se activara en caso de una averia de
la pila (selecciona para la zona el tipo de reaccion adecuado).

Si el sabotaje del repetidor debera activar la alarma de sabotaje, programa la zona como
2EOL/NC o 2EOL/NO.
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8.3 Maddulo universal de dispositivos inalambricos

Puedes configurar los ajustes del sistema inalambrico por medio del programa ABAX 2 Soft
(ver: «Programa ABAX 2 Soft», p. 19).

8.3.1 Configuracion de dispositivos por medio del programa ABAX 2 Soft

Antes de introducir cualquier cambio haz un clic en y después de introducir los cambios,
en .
ACD-220: detector de cortina inalambrico. Podras configurar:
Sensibilidad: selecciona la sensibilidad baja, media o alta.
ACX-210: mini médulo de expansion de zonas y salidas alambricas. Para cada posicion
ocupada por el médulo de expansion puedes configurar:
Tipo de circuito: selecciona NC; NO; EOL; 2EOL/NC o 2EOL/NO.
Tiempo de reaccion: define el tiempo durante el cual la zona debe activarse para que
el controlador lo note. Puedes programar de 20 a 5000 ms (entre 20 y 140 ms cada
20 ms; mas de 140 ms: son disponibles sdlo algunos valores: 400 ms, 500 ms, 700 ms,
etc. cada 200 ms).

La norma EN 50131-3 requiere que las zonas de alarma reaccionen a las sefiales que
duren mas de 400 ms. Por tanto, programando la sensibilidad de las zonas de alarma
escoge 400 ms.

ACX-220: médulo de expansidon de zonas y salidas alambricas. Para cada posicion ocupada
por el médulo de expansiéon puedes configurar:

Tipo de circuito: selecciona NC; NO; EOL; 2EOL/NC o 2EOL/NO.

Tiempo de reaccidn: define el tiempo durante el cual la zona debe activarse para que
el controlador lo note. Puedes programar de 20 a 5000 ms (entre 20 y 140 ms cada
20 ms; mas de 140 ms: son disponibles s6lo algunos valores: 400 ms, 500 ms, 700 ms,
etc. cada 200 ms).

La norma EN 50131-3 requiere que las zonas de alarma reaccionen a las senales que
duren mas de 400 ms. Por tanto, programando la sensibilidad de las zonas de alarma
escoge 400 ms.

ADD-200: detector crepuscular y de temperatura exterior inalambrico. Para el detector
crepuscular puedes configurar:

Sensibilidad: introduce un numero de 1 a 16 para definir la sensibilidad (1: minima;
16: maxima).

Para el detector de temperatura puedes configurar:

Umbral de temperatura: selecciona el tipo del umbral:
H: superior (alarma cuando la temperatura suba por encima de la definida),
L: inferior (alarma cuando la temperatura caiga por debajo de la temperatura definida).

Temperatura: introduce el valor de -30 a +70 (con precision de 0,5) para definir
la temperatura.

Tolerancia: introduce el valor de 0,5 a +10 (con precision de 0,5) para definir
la tolerancia.

AGD-200: detector inalambrico de rotura de cristal. Puedes configurar:
Sensibilidad: puedes seleccionar baja, media o alta.
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AMD-202: detector inalambrico magnético con entrada de persiana. Para la entrada
de persiana puedes configurar:

Numero de impulsos: define el numero de impulsos al alcanzar el cual la entrada
de persiana disparara la alarma. Puedes elegir un numero de 1 a 8.

Tiempo de validez del impulso: define el tiempo dentro del cual debe tener lugar
el numero de impulsos determinado para que la entrada de persiana dispare la alarma.
Puedes elegir 30, 120, 240 segundos o «---» (tiempo indefinido).

AOCD-260: detector inalambrico dual exterior de cortina. Puedes configurar:
Sensibilidad del detector IRP: introduce un numero de 1 a 4 para definir la sensibilidad
(1: minima; 4: maxima).
Sensibilidad del detector MO: introduce un numero de 1 a 8 para definir la sensibilidad
(1: minima; 8: maxima).
AOD-210: detector inalambrico dual exterior de movimiento. Puedes configurar:
Sensibilidad del detector IRP: introduce un numero de 1 a 4 para definir la sensibilidad
(1: minima; 4: maxima).
Sensibilidad del detector MO: introduce un niumero de 1 a 8 para definir la sensibilidad
(1: minima; 8: maxima).
Sensibilidad del detector crepuscular: introduce un numero de 1 a 4 para definir
la sensibilidad (1: minima; 4: maxima).
APD-200: detector inalambrico IRP. Puedes configurar:
Sensibilidad: puedes seleccionar baja, media o alta.

APD-200 Pet: detector inalambrico IRP inmune a mascotas de hasta 20 kg. Puedes
configurar:

Sensibilidad: puedes seleccionar baja, media o alta.
APMD-250: detector inaldmbrico dual de movimiento. Puedes configurar:
Sensibilidad del detector IRP: introduce un numero de 1 a 4 para definir la sensibilidad
(1: minima; 4: maxima).
Sensibilidad del detector MO: introduce un niumero de 1 a 8 para definir la sensibilidad
(1: minima; 8: maxima).
Modo de prueba: elige la manera de funcionamiento en modo de prueba:
IRP & MO: alarma tras detectar el movimiento por ambos detectores,
IRP: alarma tras detectar el movimiento por el detector IRP,
MO: alarma tras detectar el movimiento por el detector MO.
ARD-200: detector inalambrico de desplazamiento. Puedes configurar:
Sensibilidad: introduce un numero de 1 a 16 para definir la sensibilidad (1: minima;
16: maxima).
ART-200 / ART-210: cabezal termostatico inalambrico. Puedes configurar:

Temp. econém.: introduce el valor de 5 a 30 (con precision de 0,5) para definir
la temperatura para el modo de funcionamiento « Temperatura econémicay.

Temp. de confort: introduce el valor de 5 a 30 (con precision de 0,5) para definir
la temperatura para el modo de funcionamiento «Temperatura de conforty.

Medicion de temp.: selecciona el detector que facilitara los datos de temperatura:
medicion interna: detector del cabezal,
[Nombre del dispositivo]: detector de temperatura del dispositivo del sistema ABAX 2.

Bloquear conf. de cabezal: activar la opcion si los botones del cabezal deberan estar
bloqueados.
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ASD-200: detector inalambrico de humo y de calor. Puedes configurar:

Modo de funcionamiento: selecciona Deteccion de humo y de temperatura, Sodlo
deteccion de humo o Sélo deteccion de temperatura.

ASD-250: detector inalambrico de humo. Puedes configurar:

Alarma de otros detectores: activa la opcién si el detector debe sefalizar la alarma
de otros detectores ASD-250.

Distribuir alarma: activa la opcion si el detector debe enviar la alarma a otros detectores
ASD-250.

ATD-200: detector inalambrico de temperatura. Para ambas posiciones ocupadas por
el detector puedes configurar:

Umbral de temperatura: selecciona el tipo del umbral:
H: superior (alarma cuando la temperatura suba por encima de la definida),
L: inferior (alarma cuando la temperatura caiga por debajo de la temperatura definida).

Temperatura: introduce el valor de -30 a +70 (con precision de 0,5) para definir
la temperatura.

Tolerancia: introduce el valor de 0,5 a +10 (con precision de 0,5) para definir
la tolerancia.

ATX-230: moédulo de expansion de zonas alambricas: NC y de persiana. Para la zona de
persiana podras configurar:

Cantidad de impulsos: selecciona la cantidad de impulsos al alcanzar la cual la zona de
persiana despertara alarma. Podras seleccionar la cantidad de 1 a 8.

Tiempo de validez del impulso: selecciona el tiempo durante el cual debe aparecer
la cantidad de impulsos requerida para que la zona de entrada despierte alarma.
Puedes seleccionar 30 segundos, 120 segundos, 240 segundos 0 «---» (tiempo
ilimitado).

AVD-200: detector inalambrico magnético y de vibracién. Para el detector de vibracion
puedes configurar:

Sensibilidad: introduce un numero de 1 a 8 para definir la sensibilidad (1: minima;
8: maxima).

ASP-200: sirena inalambrica exterior. Puedes configurar:

Tiempo de senalizacidon: escoge el tiempo maximo de sefalizacion: 1 (1 minuto),

3 (3 minutos), 6 (6 minutos) o 9 (9 minutos).

Sonido: escoge el tipo de sefializacion acustica: 1 (sonido de tipo 1), 2 (sonido de tipo 2),
3 (sonido de tipo 3) o0 4 (sonido de tipo 4): ver cuadro 13.

Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) alternadamente ’_‘ ’_‘ ’7
dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz) dentro de /I/I/
1 segundo.

Sonido de frecuencia ascendente y descendente (1450 Hz — /\/\/\
2000 Hz — 1450 Hz) dentro de 1 segundo.

Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz) dentro \N\
de 1 segundo.

Cuadro 13. Tipos de sefializacion acustica disponibles en la sirena ASP-200.
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ASP-215: sirena inalambrica interior. Para cada posicion ocupada por la sirena puedes
configurar:

Tiempo de senalizacion: escoge el tiempo maximo de sefalizacion: 1 (1 minuto),
3 (3 minutos), 6 (6 minutos) o 9 (9 minutos).

Sonido: escoge el tipo de sefalizacion acustica: 0 (desactivada), 1 (sonido de tipo 1),
2 (sonido de tipo 2) o 3 (sonido de tipo 3): ver cuadro 14.

Senalizacion optica: si la opcidn esta activada, se activa la sefalizacion éptica.

Dos frecuencias de sonido (1450 Hz/2000 Hz) alternadamente
dentro de 1 segundo. jjj

2 Sonido de frecuencia ascendente (de 1450 Hz a 2000 Hz) dentro de
1 segundo.

Sonido de frecuencia descendente (de 2000 Hz a 1450 Hz) dentro
de 1 segundo. \\\

Cuadro 14. Tipos de sefalizacion acustica disponibles en la sirena ASP-215.

ASW-200: contacto inteligente 230 V AC. Puedes configurar:

Modo de funcionamiento: selecciona 0 (solo control remoto), 1 (control remoto
o manual) o 2 (control remoto o manual pero el control remoto puede bloquearse
manualmente).

ASW-210: controlador inalambrico bicanal 230 V AC para montaje empotrado. Para cada
posicion ocupada por la sirena puedes configurar:

Modo de funcionamiento: selecciona 0 (control del relé posible sélo por medio
del controlador), 1 (entrada permite controlar el relé por medio del interruptor
monoestable) o 2 (entrada permite controlar el relé por medio del interruptor biestable).

8.3.2 Caracteristicas de funcionamiento de dispositivos inalambricos

Escogiendo los dispositivos que controlaran las entradas del controlador y los dispositivos
controlados por las salidas del controlador, hay que tener en cuenta las caracteristicas
del funcionamiento de los respectivos dispositivos.

Si el controlador esta integrado con otro sistema por medio del bus RS-485,
las entradas y salidas del controlador no se soportaran. Los dispositivos inalambricos
se controlaran y las informaciones sobre su estado se podran leer mediante
el protocolo Modbus RTU (ver: «Bus RS-485», p. 11).

8.3.2.1 Detectores inalambricos

El estado de la entrada a la cual esta asignado el detector influye en el modo
de funcionamiento del detector:

entrada en estado normal: detector funciona en modo pasivo. Este modo prolonga
la duracion de la pila. El detector informa al controlador sobre su estado durante
la comunicacion periédica (sélo la informacion sobre el sabotaje se envia
inmediatamente).

entrada activada: detector funciona en modo activo. El detector informa al controlador
sobre la alarma o el sabotaje de manera inmediata.

Para controlar las entradas del controlador puedes usar, por ejemplo, las salidas
de la central de alarma (de tipo OC o de relé). La salida de la central puede programarse
como, por ejemplo, «Indicador del armado» La activacion del armado en la central de alarma
cambiara el estado de los detectores en estado activo y su desactivacion, en estado pasivo.
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El cambio del modo pasivo al activo y al revés en los detectores tiene lugar durante
la comunicacion periddica. La consecuencia es el retraso cuya longitud depende
de la frecuencia de la comunicacién periodica (en caso de activar la opcion «kECO» puede
alcanzar hasta 3 minutos).

Para la mayoria de los detectores puedes activar la opcién «Siempre acti.».

Segun los requerimientos de la norma EN 50131-3, todos los dispositivos de intrusion
del sistema ABAX 2 deben funcionar siempre en modo activo.

En caso de los detectores con el modo activo ajustado como permanente, la duracion
de la pila es mas corta que en caso de los detectores con el modo pasivo activado
de forma periédica. No obstante, si las caracteristicas del detector o de su lugar
de montaje causan que la cantidad de las alarmas es escasa, el cambio permanente
al modo activo no tendra mucha influencia en la duracion de la pila.

La salida a la cual esta asignado el detector es activa si el detector notifica la alarma.

8.3.2.2 Sirenas inalambricas

La activacion de la entrada a la cual esta asignada la sirena inalambrica, activara
la senalizacion. Dependiendo de la sirena:

ASP-200: entrada asignada a la primera posicidon controla la sefalizacion acustica
y la entrada asignada a la segunda posicion, la sefalizacion optica.

ASP-215: entradas asignadas a ambas posiciones pueden controlar la sefalizacion acustica
y Optica. Esto permite configurar dos tipos de senalizacion diferentes, activados de forma
independiente. Las entradas pueden controlar la sefalizacion 6ptica y acustica por
separado o activar distinta sefalizacién para diferentes alarmas (p. ej., de intrusién
y de incendio). Dada una pila poco potente, la comunicacion periddica tendra lugar cada 3
minutos (parametro «Periodo de comunicaciéon» no influye en el funcionamiento de
la sirena).

Los comandos de activar y desactivar la sefializacibn se enviardn a las sirenas
inmediatamente.

La senalizacion finalizara al cabo del tiempo maximo de sefializacién incluso si la entrada
sigue siendo activa.

Las salidas a las cuales estd asignada la sirena inalambrica informan del estado
de la sefializacion. La informacién sobre el estado de la sefalizacion se envia durante
la comunicacion periddica.

8.3.2.3 Modulos inalambricos de expansidn de zonas y salidas alambricas

La entrada del controlador a la cual estd asignada la salida del moédulo de expansion,
controla el funcionamiento de la salida. La salida del controlador a la cual estd asignada
la zona del médulo de expansion, informa del estado de la zona.

Las informaciones sobre el estado de las entradas y los comandos de cambiar el estado
de las salidas se envian inmediatamente. Los ajustes de las zonas se envian durante
la comunicacion periddica.

En caso de perder la conexion con el controlador, después de 20 periodos
de comunicacion todas las salidas que estén activas quedaran desactivadas.

Si el médulo de expansion ACX-220 esta alimentado desde la fuente de alimentacion
conectada al conector APS, la informacion presentada en el sistema ABAX 2 Soft sobre
la averia de alimentacion, significara:

primera posicidon: sobrecarga de la fuente de alimentacion,
segunda posicion: pila baja,
tercera posicion: falta de la alimentacion AC.
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8.3.2.4 Contacto inteligente / Controlador inalambrico 230 V AC

La activacion de la entrada a la cual esta asignado el contacto/el controlador causara
la activacion del relé que controla el circuito de 230 V AC (la activacion del dispositivo
conectado al contacto/al controlador).

La salida a la cual esta asignado el contacto/el controlador se activara si:
e Modos de funcionamiento 1y 2: el relé que controla el circuito de 230 V AC esta activado,

e Modo de funcionamiento 0: estd presionado el botdn del contacto / esta activada
la entrada del controlador.

Selecciona para la entrada el tipo de reaccién adecuado.

Si el controlador ASW-210 ocupa solo una posicion en el listado de los dispositivos
inalambricos, esta soportada sélo la primera entrada del controlador (SW1)
y el estado de ambos relés se cambiara al mismo tiempo.

8.3.2.5 Cabezal termostatico inalambrico

La zona a la cual esta asignado el cabezal se activara si el cabezal funcionara en modo
«Temperatura de confort». Si el cabezal funcionard en modo «Temperatura econémica»
la zona estara en estado normal.

En el controlador podras activar la opcion «Bloquear conf. de cabezal». Si la opcidén esta
activada, los botones del cabezal estaran bloqueados.

La informacion sobre la posicion de la valvula del radiador y sobre la activacion de la funcion
de proteccion contra heladas, el cabezal la enviara al controlador durante la comunicacion
periodica. Las informaciones se mostraran en el programa ABAX Soft (ver: «Estado de los
dispositivos» p. 25) y pueden leerse por medio del protocolo de comunicaciéon Modbus RTU
(ver: «Cuadro de registros del protocolo Modbus RTU» p. 11).

Los errores del cabezal que imposibilitaran el control de su funcionamiento (p.ej. problema
con el cambio de la posicion de la valvula, error de calibracion o pila baja) se mostraran
como falta de comunicacion con el cabezal.

8.3.2.6 Repetidor de senales de radio

La salida a la cual esta asignada la primera posicion del repetidor es activa en caso de una
averia de la alimentacion de 230 V AC.

La salida a la cual esta asignada la segunda posicion del repetidor es activa en caso de una
averia de la pila.

8.3.2.7 Pulsador de emergencia

La salida a la cual esta asignado el pulsador cambiara de estado al presionar el pulsador.
La manera de funcionamiento de la salida la podras definir en el momento de configurar
los ajustes del controlador por medio del programa ABAX 2 Soft (ver: «Configuracién» p. 21).

9 Mandos adistancia APT-200/ APT-210

Si el controlador funciona como moédulo de expansion de los dispositivos inalambricos para
las centrales de alarma de SATEL, la cantidad de los mandos soportados depende
de la cantidad de los usuarios de la central. Si el controlador funciona como maddulo
universal de dispositivos inalambricos, puede soportar hasta 256 mandos a distancia.

Es necesario reiniciar cualquier mando a distancia anteriormente registrado
en el sistema ABAX / ABAX 2 antes de afadirlo (presiona y mantén presionados

durante 10 segundos los botones O y @ (APT-200) o @ y @ (APT-210), o bien,
saca la pila para 10 segundos).
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| El sistema identificara el mando a distancia APT-210 como APT-200.

9.1 Moébdulo de expansién de los dispositivos inalambricos para
las centrales de alarma de SATEL

Los datos referentes a los mandos a distancia estan almacenados en el controlador.
Al conectar a la central el controlador con los datos de los mandos a distancia,
los mandos quedaran automaticamente asignados a los usuarios existentes.

9.1.1 Mandos adistancia en el sistema INTEGRA

Si a la central estan conectados varios controladores ABAX / ABAX 2, el mando a distancia
lo soportaran todos los controladores. Los datos referentes a los mandos a distancia
se guardaran automaticamente en todos los controladores.

En caso de conectar el controlador a la central INTEGRA 128-WRL o a la central a la cual
ya estda conectado el controlador ABAX / ABAX 2, se recomienda unificar los datos
referentes a los mandos a distancia APT-200 / APT-210. Puedes hacerlo por medio de:

e programa DLOADX: en la ventana «Mandos ABAX» haz un clic en «Leer» y al leer
los datos haz un clic en «Guardar» (después de leer los datos esta prohibido introducir
cambios),

e teclado: usa la funcion «Cop.mand.ABAX» (modo de servicio P «Estructura» »«Equipos»
» «Mddulos de expansiony» P «Cop.mand.ABAX»).

| El controlador no es compatible con los mandos a distancia APT-100.

Por medio del mando a distancia el usuario puede controlar como maximo 6 zonas
del sistema de alarma. Las zonas no deben fisicamente existir y deben tener programado
el tipo de linea diferente de «Falta detector» o «Segun salida». Es posible programar para
ellas cualquier tipo de reaccion. Al presionar en el botén (botones) del mando, la zona
quedara violada.

Mandos ABAX L= )
Modulos ACU-100:
20D ACU-100 [2Dh)versior6.00 2019-02-20
Teclas de mando/zonas
Usuario S/N o I o | & I u | o IO"'. LED I “ | Seleccion salidas a confirmar:
Al: Gabriel Sanchez L — —
U1: Juan Hidalgo 530407 A 32 34 3/ 33}/ 43 123 : ]"'" JaRdE £ -ll
U2: José Marida 264 Kl 32 34 3B 38 43 68 2 |19: Salida 19 L[
U3: Maria Lépez 7842 39 42 53 B4 368 3 135 S 5lida 75 _ﬂ
U4: Carlos Zapata
26 Salda 26 v

U5: Marco Palacio 8431 33 42 53 54 2-3-4 4 I"’ 3alida 28 —l
UE: Enrique Bosque 5 I;Z‘T‘ Salida 27 :_]
U7: Paloma Montero & l:g 5 alids 28 _v—]
1J8: Manolo Blanco - —
Ug: Pedro Vila _| 7 ]17:salds 17 E

N - 1

‘% Leer | % Guardar | 1 Nuevo X Quitar | v 0K

Fig. 28. Programa DLOADX: gestion de mandos a distancia en el sistema INTEGRA.

Al presionar en cualquier boton del mando (el botéon no necesariamente tiene que controlar
la zona del sistema), los diodos LED del mando durante unos segundos indicaran
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la informacion sobre el estado de las tres salidas seleccionadas de entre las salidas
del sistema. Esto permitira obtener la confirmacion de haber realizado dada funcion
o la informacion sobre el estado actual del sistema. Las salidas cuyo estado quedara
indicado por medio de los diodos LED del mando, no deben existir fisicamente.

Puedes elegir hasta 8 salidas en el sistema que se usaran para mantener a los usuarios
de los mandos a distancia informados (ventana «Mandos ABAX» en el programa DLOADX
o la funcion «ABAX-confir.» en el teclado: modo de servicio P«Estructura» P «Equipos»
P «Mbdulos de expansiony P «ABAX-confir.»).

Las informaciones referentes al hecho de afadir y eliminar los mandos a distancia por medio
del teclado las encontraras en el manual de usuario de la central de alarma.

La eliminacion del mando a distancia borra s6lo su numero de serie, pero no sus
ajustes. Al asignarle al usuario un mando a distancia nuevo, éste tendra los mismos
ajustes que el mando eliminado.

Puedes eliminar todos los mandos a distancia y sus ajustes por medio de la funcion
«Eliminar mand.ABAX» disponible en el teclado en modo de servicio (W «Estructura»
» «Equipos» P «Mobdulos de expansion» W «Eliminar mand.ABAX»).

9.1.1.1 Gestion de mandos a distancia por medio del programa DLOADX

Puedes gestionar los mandos a distancia en la ventana «Mandos ABAX» (fig. 28).
El comando de abrir la ventana es disponible en el menu «Usuarios». Antes de introducir
cualquier cambio haz un clic en «Leer» y después de introducir los cambios, en «Guardar»
(los datos referentes a los mandos a distancia no se leeran ni se guardaran al hacer un clic

en E' en el menu principal del programa).

Agregacioén del mando a distancia

Introduccion del numero de serie de forma manual

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas asignar el mando a distancia.

2. Introduce el numero de serie del mando a distancia y presiona en ENTER.

Lectura del numero de serie durante la transmision

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas asignar el mando a distancia.

Haz un clic en «Nuevoy.

Aparecera la ventana «Nuevo».

Presiona en el botén del mando a distancia.

Cuando en la ventana aparezca el numero de serie del mando a distancia, haz un clic
en «OK».

6. La ventana «Nuevo» se cerrara.
7. Enla columna «N/S» aparecera el numero de serie del mando nuevo.
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Asignacion de la zona al botén del mando a distancia (combinaciéon de botones)

1. Haz un clic en el campo que corresponde al botéon del mando (combinacion de botones).
Las columnas identificadas con los simbolos de los botones de los mandos a distancia
APT-200 y APT-210.

2. Introduce el numero de la zona y presiona en ENTER.
3. Presiona en ESPACIO para activar/desactivar la generacién de eventos. Si al lado
del numero de la zona aparece el simbolo %, al presionar en el boton / combinacion
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de botones el evento no se guardara (si el simbolo no aparece significa que el evento
ha sido guardado).

Asignacion de las salidas a los diodos LED

1. Haz un clic en el campo en la columna «LED».

2. Por medio del teclado introduce como maximo 3 cifras. Cada una de las cifras debe
corresponder al numero del campo con la salida seleccionada para confirmar

(a la izquierda de la ventana), es decir, puede ser de 1 a 8. Los nombres de las salidas
en los campos con dichas cifras iran en negrita.

Eliminacion del mando a distancia

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas eliminar el mando a distancia.

Haz un clic en «Eliminary.

Aparecera la ventana «Confirmar».

Haz un clic en «Si».

La ventana «Confirmar» se cerrara.

El numero de serie del mando a distancia presentado en la columna «N/S» quedara
eliminado.

9.1.2 Mandos adistancia en el sistema PERFECTA 64 M

Al agregar el mando a distancia éste se configurara sobre la base de los ajustes por defecto
(ver: «Funciones por defecto del mando a distancia» p. 80). Los ajustes podran modificarse
(es posible asignar otras funciones a los botones/combinacion de botones y otras
informaciones a los diodos LED).

En el manual de usuario de la central PERFECTA 64 M estan descritos los procedimientos
de agregar y editar el usuario por medio del teclado, durante los cuales es posible agregar
o eliminar el mando a distancia y programar sus ajustes.
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9.1.2.1 Gestion de mandos a distancia por medio del programa PERFECTA Soft

Puedes gestionar los mandos a distancia en la pestafia «Usuarios» (fig. 29). Antes de
introducir cualquier cambio en los ajustes de los mandos a distancia, haz un clic en «Leer»
y después de introducir los cambios, en «Guardar». Los ajustes de los mandos a distancia

no se leeran /registraran al hacer clic en E / en la barra del menu.
Nombre: nombre del usuario.

Numero de serie: numero de serie del mando a distancia. Cada mando a distancia tiene su
unico numero de serie que se usa para la autorizacién del usuario.

Botones del mando: numero de la funcion que se activara al presionar el boton. Para cada
boton del mando a distancia podras asignar otra funcidn. Haz un clic con el boton derecho
del ratén en el campo para seleccionar la funcién de la lista. Las columnas se identificaran
con simbolos de los botones de los mandos a distancia APT-200 y APT-210.

Evento: si en el campo se mostrara un simbolo v/, el uso del mando a distancia estara
registrado en la memoria de eventos. Si el campo estara vacio, el uso del mando
a distancia no se registrara en la memoria de eventos. Haz doble clic en el campo para
cambiar.

Diodos LED del mando: funcionamiento del diodo del mando a distancia al presionar
cualquier botén (el boton no tiene que activar ninguna funcion):

*: diodo encendido,
[campo vacio]: diodo no encendido,

[numero]: numero de la salida cuyo estado légico el diodo representa (diodo encendido:
salida activada; diodo no encendido: salida desactivada).
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Para cada diodo del mando a distancia podras seleccionar otro modo de funcionamiento.
Haz un clic con el botéon derecho del ratéon en el campo para seleccionar el modo de

funcionamiento de

la lista.

62
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USUARIOS

MNmbr.usuario
Servido
Uéytkownik 62
Anna Kowalska
Piotr Kowalski
Kamila Kowalska
Edward Kowalski
Uéytkownik 5
Uéytkownik &
Uéytkownik 7
Uéytkownik &
Ucytkownik 9

Esquema 51

5: Administrator
1: Mormalny

1: Mormalny

1: Mormalny

AN N N

1: Mormalny

0: NO PRESENTE
0: NO PRESENTE
0: NO PRESENTE
0: NO PRESENTE
0: NO PRESENTE

ESQUEMAS DEL USUARIO

MANDOS

MNombre

Anna Kowalska

Tedas del mando

6525023 611

Ajustes por defecto del mando:

NN P

AN NN

Cddigo
-

Tarjeta

0102F3B426
0102F3836D

Keyfob LEDs

Mimdeserie ©Q O A H @ O® Evenbo.
612 *

~

[ Mostrar cédigos

Tedas del mando:
1..64: Violacidn de zona 1..64

111: Armar: Particion 1, armado total

112: Armar: Particién 1, armado noche
113: Armar: Particin 1, armado dia

114: Desarmado v borr.alarma: Particién 1
121: Armar: Particién 2, armado total

122: Armar: Particién 2, armado noche
123: Armar: Particién 2, armado dia

124: Desarmado v borr.alarma: Particidn 2
131: Armar: Particién 3, armado total

132: Armar: Particién 3, armado noche
133: Armar: Particién 3, armado dia

134: Desarmado y borr.alarma: Particidn 3
141: Armar: Particién 4, armado total

142: Armar: Particion 4, armado noche
143: Armar: Particidn 4, armado dia

144: Desarmado y borr.alarma: Particidn 4

211: Armar: Particion 1,2, armado total

212: Armar: Particion 1,2, armado noche
213: Armar: Particion 1,2, armado dia

214: Desarmado y borr.alarma: Particién 1,2
221: Armar: Particidn 1,3, armado total

222: Armar: Particién 1,3, armado noche

Fig. 29. Programa PERFECTA Soft: pestafia «Usuarios», panel «Mandos a distancia».

Botones

Leer: haz un clic para leer los datos de los mandos a distancia del controlador.

Guardar: haz un clic para guardar los datos de los mandos a distancia en el controlador.

: haz un clic para agregar el mando a distancia al usuario.

: haz un clic para eliminar el mando a distancia del usuario.

Agregacién del mando a distancia
1. Haz un clic en el campo en la columna «Num. de serie» al lado del nombre de usuario

al cual deseas agregar el mando a distancia.

2. Haz un clic en

la transmision).

. Aparecera el panel de agregacion del mando a distancia.
3. Usa la opcidon «auto» para elegir el método de agregacion del mando a distancia:

— no actives la opcidn si deseas introducir el numero de serie del mando a distancia
manualmente (el método se recomienda si cerca se usan los mandos a distancia lo
cual dificultaria la lectura del numero de serie del mando a distancia nuevo durante
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— activa la opcion si el numero de serie del mando a distancia se debera leer durante
la transmision del mando a distancia.

Introduccién del numero de serie de forma manual
1. En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del mando a distancia.
2. Presiona en cualquier boton del mando a distancia.

3. Cuando aparezca el comunicado «Datos del dispositivo leidosy», presiona en «OKby.
El panel de agregacion del mando a distancia se cerrara.

4. Haz un clic en «Guardar», para guardar los cambios en el controlador.

Lectura del numero de serie durante la transmision
1. Presiona en cualquier boton del mando a distancia.

2. Cuando aparezca el numero de serie asegurate de que es el numero de serie del mando
a distancia agregado y luego vuelve a presionar el boton del mando a distancia.

3. Cuando aparezca el comunicado «Datos del dispositivo leidos», presiona en «OK»y.
El panel de agregacion del mando a distancia se cerrara.
4. Haz un clic en «Guardar», para guardar los cambios en el controlador.

Eliminacion del mando a distancia

1. Haz un clic en el campo en la columna «Num. de serie» al lado del nombre de usuario
al cual deseas eliminar el mando a distancia.

2. Haz unclic en . Aparecera la ventana «Eliminando dispositivo».
3. Haz un clic en «Eliminar». La ventana «Eliminando dispositivo» quedara cerrada.
4. Haz un clic en «Guardar», para guardar los cambios en el controlador.

Funciones por defecto del mando a distancia

Puedes configurar los ajustes por defecto del mando a distancia (asignar las funciones
a los botones / definir el funcionamiento de los diodos LED). Esto facilitara la agregacion de
los mandos a distancia porque cada mando a distancia se configurara automaticamente
sobre la base de los ajustes por defecto. Los ajustes de cada mando a distancia podran
luego cambiarse segun las necesidades individuales y los derechos del usuario.

El cambio de las funciones por defecto no influira en los ajustes de los mandos
a distancia ya agregados a los usuarios.

9.1.3 Mandos adistancia en el sistema VERSA

Las funciones que pueden activarse por medio de los mandos a distancia
y las informaciones que pueden transmitirse por medio de los diodos LED estan descritas
en los manuales de las centrales de la serie VERSA.

Al agregar el mando a distancia, sus ajustes se configuraran de manera automatica segun
un esquema definido para los derechos del usuario. Los ajustes pueden modificarse
(es posible asignar otras funciones a los botones/combinacion de botones y otras
informaciones a los diodos LED).

En el manual de usuario de la central de la serie VERSA estan descritos los procedimientos
de agregar y editar el usuario por medio del teclado, durante los cuales es posible agregar
o eliminar el mando a distancia y programar sus ajustes.

La eliminacion del mando a distancia borra sélo su numero de serie, pero no sus
ajustes. Al asignarle al usuario un mando a distancia nuevo, éste tendra los mismos
ajustes que el mando eliminado.
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Puedes eliminar todos los mandos a distancia y sus ajustes por medio de la funcion
«Eliminar mand.ABAX» disponible en el teclado en modo de servicio (W «2.Equipos»
»«1.Tecl. y m.exp.» W «8.Eliminar mand.ABAX>»).

9.1.3.1 Gestion de mandos a distancia por medio del programa DLOADX

VERSA - Estructura |ﬂ]—ﬁ_ﬁj
Sistema Hardware | e ACU-100/120/270
version: 5.00 2013-02-20
&% VERSA Plus: VERSA Plus z # -
i) Médulo VG Nombre: ~ [ACU-100  (08)
B9 VERSA-ETH (06)
B §§ Modulos de expansion Sabotaje senalado en particién: ¢ 1: Planta baja " 2Pisol
: 00: VERSA-LCD (00) Communication period
[ 02: INT-TSG  (02) & 12s s " 36s
[E 03: INT-TSH  (03) [~ Alta sensibilidad de deteccidn interferencia |~ El usuario puede reemplazar pila YERSA-LCDM-WRL |~ No automatic wireless device firmware update
AR VERSALED (09) | ZonasSaidss Mandos | LcowhL |
G 12: CABAEI (12) S/N oo A m] @ [o®edl]|lkd2]led3] -
1: Juan Hidalgo 53040 kil 32 34 3B 38 43 13 23 %6
2: José Marido 264 31 32 34 3/ 3/ 43 13 23 26
3: Maria Lépez 7842 33 42 53 54 15 |25 |5
4: Carlos Zapata 0 0 1]
5: Marco Palacio 8491 33 42 53 54 15 (25 |5
6: Paloma Montero 0 0 0
7: Usuario 7 0 0 1} -
E’{%Leer @ l ! Nuevo disposit.
7 = 5 % Guardar | X Quitar

Fig. 30. Programa DLOADX: gestion de mandos a distancia en el sistema VERSA.

Puedes gestionar los mandos a distancia en la ventana «VERSA: Estructura», en la pestaia
«Equipos», al hacer un clic en el nombre del controlador en el listado de los dispositivos
y luego en la pestafia «Mandos a distancia» (fig. 30). Antes de introducir cualquier cambio
haz un clic en «Leer» y después de introducir los cambios, en «Guardar» (los datos

referentes a los mandos a distancia no se leeran al hacer un clic en Eﬂl ni se guardaran

al hacer un clic en EI en el menu principal del programa).

Agregacién del mando a distancia

Introduccién del numero de serie de forma manual

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas asignar el mando a distancia.

2. Introduce el numero de serie del mando a distancia y presiona en ENTER.

Lectura del numero de serie durante la transmision

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas asignar el mando a distancia.

Haz un clic en «Nuevoy.

Aparecera la ventana «Nuevo».

Presiona en el botén del mando a distancia.

Cuando en la ventana aparezca el numero de serie del mando a distancia, haz un clic
en «OK».

La ventana «Nuevo» se cerrara.
7. Enla columna «N/S» aparecera el numero de serie del mando nuevo.

a ko
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Asignacion de la funcién al boton del mando a distancia (combinacion de botones)

1. Haz un clic con el botén derecho del raton en el campo que corresponde al botén
del mando (combinacion de botones). Las columnas estan identificadas con los simbolos
de los botones del mando a distancia APT-200. El cuadro 15 muestra qué botones del
mando APT-200 se corresponden con los botones del mando APT-210.

2. Aparecera la lista de funciones.

3. Haz un clic en la funcién que debe activarse por medio del botén del mando a distancia
(combinacién de botones).

Mando 2 Botones del mando a distancia
distancia

APT-200 @) O A O o o] _
APT-210 A - (@) <+ v A v
Cuadro 14. Botones en los mandos a distancia APT-200 y APT-210.

Asignacion de la informacién al diodo LED

1. Haz un clic con el boton derecho del ratdén en el campo que corresponde al diodo LED.
2. Aparecera la lista de informaciones que el diodo puede indicar.

3. Haz un clic en la informacion que deseas que el diodo presente.

Eliminacion del mando a distancia

1. Haz un clic en el campo en la columna «N/S» al lado del nombre de usuario al cual
deseas eliminar el mando a distancia.

Haz un clic en «Eliminary.

Aparecera la ventana «Confirmary.

Haz un clic en «Si».

La ventana «Confirmar» se cerrara.

El numero de serie del mando a distancia presentado en la columna «N/S» quedara
eliminado.
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9.2 Médédulo universal de dispositivos inalambricos

Por medio del mando a distancia el usuario puede controlar 6 salidas del controlador.
Al presionar el boton (botones) del mando a distancia, la salida quedara activada para
el tiempo programado o cambiara de estado. Puedes definir el modo de funcionamiento
de las salidas en el momento de configurar los ajustes del controlador por medio
del programa ABAX 2 Soft (ver: «Configuracion», p. 21).

Al presionar en cualquier botéon del mando (el botén no necesariamente tiene que controlar
la salida del controlador), los diodos LED del mando durante unos segundos presentaran
la informacién sobre el estado de tres entradas del controlador. El diodo se encendera
cuando:

e la entrada de tipo NO esté cerrada,
¢ |a entrada de tipo NC esté abierta.

9.2.1 Gestion de mandos a distancia
Puedes gestionar los mandos a distancia por medio del programa ABAX 2 Soft (ver:
«Programa ABAX 2 Soft», p. 19).

Antes de introducir cualquier cambio haz un clic en y después de introducir los cambios,

en .
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9.2.1.1 Agregacién del mando a distancia

1. Haz un clic en
2. Aparecera la ventana «Agregar mandos».

3. En el campo «Numero de serie» introduce el numero de serie del mando a distancia
agregado.

4. Presiona en el botén del mando a distancia.

5. Aparecera la confirmacién de haber agregado el mando a distancia (a no ser que hayas
introducido el numero de serie incorrecto de lo cual estaras informado).

5.1. Aparecera el tipo del mando.
5.2. Aparecera el nombre del mando. Puedes cambiar el nombre.
5.3. Puedes elegir la posicién que debe ocupar el mando en la lista de dispositivos.

6. Haz unclic en .

7. Laventana «Agregar mandos» quedara cerrada.
8. El nuevo mando a distancia aparecera en la lista de mandos.

9.2.1.2 Asignacion de la salida al boton del mando a distancia (combinacién de
botones)

1. Haz un clic en el campo que corresponde al botén del mando (combinacion de botones).
Las columnas identificadas con los simbolos de los botones de los mandos a distancia
APT-200 y APT-210.

2. Introduce el numero de la salida programable del controlador y presiona en ENTER.

9.2.1.3 Asignacién de zonas a los diodos LED
1. Haz un clic en el campo en la columna «LED».
2. Por medio del teclado introduce como maximo 3 cifras y presiona en ENTER. Cada

una de las cifras debe corresponder al numero de la entrada del controlador.

9.2.1.4 Eliminacion del mando a distancia
1. Haz un clic en el mando que deseas eliminar.

2. Haz un clic en

3. Aparecera la ventana «Eliminar dispositivo».

4. Haz un clic en «<ELIMINAR».

5. La ventana «Eliminar dispositivo» quedara cerrada.

10 Actualizacion del firmware del controlador

Durante la actualizacion del firmware, el controlador no realizara sus funciones
estandares.

Acuérdate de guardar los ajustes del controlador en un archivo antes de actualizar
el firmware.

1. Descarga de la pagina www.satel.pl el programa de actualizacion del firmware
del controlador ACU-220.

2. Conecta el puerto RS-232 (estandar TTL) del controlador con el puerto USB
del ordenador. Para realizar la conexidon usa el convertidor USB-RS de la oferta
de SATEL.

3. Activa el programa de actualizacion del firmware del médulo.
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4. Haz un clic en v?rr‘

5. Cuando aparezca la ventana de configuracion de conexién, selecciona el puerto COM
del ordenador por medio del cual debe establecerse la comunicacion con el puerto
RS-232 (TTL) del controlador.

6. Luego, en la ventana con la pregunta que si deseas continuar la actualizacion
del firmware, haz un clic en «Si». El firmware del controlador quedara actualizado.

10.1 Actualizacién del firmware de los dispositivos inalambricos ABAX 2

Durante la actualizacién del firmware del controlador en su memoria también se graban
los programas que posibilitan la actualizacion del firmware de los dispositivos del sistema
ABAX 2. Si en el controlador estan registrados los dispositivos con las versiones
del firmware no actuales, el controlador automaticamente actualizara su firmware. El proceso
de verificacion del firmware de los dispositivos registrados se inicia después de cada
actualizacion del firmware del controlador y al agregar los dispositivos nuevos.

Cuando los intentos de la actualizacion automatica del firmware del dispositivo fallen (p. €j.,
en caso de interferencias de la sefal de radio o en caso de problemas con la alimentacion
del dispositivo), en el programa ABAX 2 Soft, al lado de la versién del firmware

del dispositivo, aparecera el icono . Puedes volver a activar el proceso de actualizacién

haciendo un clic en (ver: «Estado de los dispositivos», p. 25 y «Estado de mandos
a distancia», p. 29).

En la fase final de la actualizacion del firmware, durante unos segundos, el dispositivo
no realizaré sus funciones estandares.

Si no quieres que el controlador actualice automaticamente el firmware
de los dispositivos registrados en el controlador, activa la opcion «Desactivar
actualizacion automatica del firmware de dispositivos inalambricos» en el controlador.

11 Restablecimiento de ajustes de fabrica del controlador

1. Desconecta la alimentacion del controlador.

2. Si al bus de comunicacién del controlador estan conectados los cables, desconéctalos.

3. Cierra los terminales CKE y DTE.

4. Vuelve a conectar la alimentacion del controlador. ElI diodo que muestra el estado
de comunicacion con la central de alarma empezara a parpadear.

5. Cuando los ajustes de fabrica se restablezcan, el diodo se apagara por un momento
y volvera a encenderse.

6. Abre los terminales CKE y DTE.

7. Desconecta la alimentacién del controlador.

8. Vuelve a conectar los cables al bus de comunicacion del controlador.

9. Vuelve a conectar la alimentacion del controlador.

12 Cambio de pilas en el dispositivo ABAX 2

A Existe el peligro de explosion de la pila en caso de hacer uso de otra pila que
la recomendada o en caso de instalar la pila incorrectamente.
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Mantén especial cuidado a la hora de instalar y cambiar la pila. El fabricante
no asume responsabilidad por las consecuencias de la instalacién incorrecta
de la pila.

Las pilas usadas no pueden tirarse a la basura. Deben eliminarse de acuerdo
con las normas medioambientales vigentes.

Si el dispositivo muestra la pila baja, hay que cambiar la pila.

Si cambias la pila después de sacar la pila usada y antes de poner la nueva debes
esperar aproximadamente 1 minuto.

Después de cambiar la pila, durante la comunicacion periodica, el dispositivo enviara
al controlador/a la central la informacion sobre su estado. Por tanto, la informaciéon puede
enviarse con demora cuya longitud dependera de la frecuencia de la comunicacion periodica
(en caso de activar la opcién «ECO» la demora podra ser incluso de 3 minutos).

13 Datos técnicos

Banda de frecuencia de funcionamiento............cccccceeeeeieieeee, 868,0 MHz + 868,6 MHz
Cobertura de la radiocomunicacion (en espacio abierto)..........cccceeeveeeeeeveeveninnnnn. hasta 2000 m
Tension de alimentacion ............uuiiii e 12 V DC+15%
Consumo eléctrico en MOdO d€ ESPEIaA ........ccevvviiiiiiie e 75 mA
(070 YU g To =1 [=Tox (g ToTo I 4 aF= V] 1 4o TR 100 mA
Salidas de tiPO OC ... ..o 50mA/12V DC
Grado de seguridad segun EN 50131-3 ......ccooiiiiiiiiiiiee e e e eannns Grade 2
Normas aplicables ........... EN 50130-4, EN 50130-5, EN 50131-1, EN 50131-3, EN 50131-5-3
Clase medioambiental seguin EN 50130-5.........ouuiiiiiiiiiiiiiiiie e Il
Rango de temperatura de trabajo ............ccooviiiiiiiiiiiiiii e -10°C...+55°C
HumMedad MaAXIMA........cooiiiiiiii ettt e e e e e e e et e e e e e e eeenees 93+3%
Dimensiones de la placa electronica .............cooovvviiiiiii e, 103 x 139 mm
DIMensiones de 18 Caja..........uuuiiieieeiiiieiiie e 126 x 158 x 32 mm
TS o PPN 225¢g

14 Historial de cambios introducidos en el contenido del manual

Version del manual Cambios introducidos

01/20 ¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Propiedades» (p. 5).
e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Terminales» (p. 7).
e Se ha agregado el capitulo «Bus RS-485» (p. 11).
e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cableado» (p. 16).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Médulo universal de dispositivos
inaldmbricos» (p. 18).

e Se ha agregado la descripcidon de los ajustes de configuracion de la comunicacién
con el uso del protocolo Modbus (p. 23).

e Se ha agregado el capitulo «Cambio de pilas en el dispositivo ABAX 2» (p. 84).

09/20 e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cuadro de registros del protocolo
Modbus RTU» (p. 11).
01/21 e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Contacto inteligente / Controlador

inalambrico 230 V AC» (p. 60).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Contacto inteligente / Controlador
inalambrico 230 V AC» (p. 75).
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10/21

01/22

11/22

12/22

¢ Se ha actualizado la informacidon sobre la versién requerida del programa de
las centrales INTEGRA / INTEGRA Plus (p. 5).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Salidas programables» (p. 11).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cuadro de registros del protocolo
Modbus RTU» (p. 11).

e Se ha agregado la informacién sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Estado de los dispositivos» (p. 25).

e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Dispositivos inalambricos soportados
por el controlador» (p. 30).

e Se ha agregado la informacién sobre la version requerida del programa DLOADX
(p. 33y 41).
¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Ajustes de los dispositivos» (p. 47).

e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Caracteristicas de funcionamiento de
dispositivos inalambricos» (p. 58).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Configuracion de dispositivos por
medio del programa ABAX 2 Soft» (p. 70).

e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Caracteristicas de funcionamiento de
dispositivos inalambricos» (p. 73).

e Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

¢ Se han agregado nuevas informaciones sobre el detector AXD-200 (p. 31).

e Se ha actualizado la informacién sobre la version requerida del programa DLOADX
(p. 33y 41).

e Se ha agregado la informacién sobre la posibilidad de seleccionar el tipo del
dispositivo para el detector AXD-200 en el momento de agregarlo al sistema (p. 36,
42 y 44).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Ajustes de los dispositivos» (p. 47).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Configuracion de dispositivos por
medio del programa ABAX 2 Soft» (p. 70).

¢ Se ha actualizado la informacién sobre la version requerida del firmware de
las centrales INTEGRA / INTEGRA Plus (p. 5).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Interruptores DIP-switch» (p. 8).

e Se ha agregado el capitulo «Activacion / desactivacion de la funcién de control del
probador no registrado ARF-200» (p. 9).

e Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

¢ Se ha agregado la descripcion de la opcion «Desactivar deteccién de
interferencias» y «MODBUS» (p. 23).

e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Registro de dispositivos en
el controlador» (p. 32).

e Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa DLOADX
(p. 33y 41).

e Se ha agregado la descripcidn de la opcién «Sin detectar interferecias» (p. 46).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Caracteristicas de funcionamiento de
dispositivos inaldmbricos» (p. 73).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Entradas de control» (p. 10).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cuadro de registros del protocolo
Modbus RTU» (p. 11).

¢ Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Estado de los dispositivos» (p. 25).

e Se ha actualizado el contenido del capitulo «Dispositivos inalambricos soportados
por el controlador» (p. 30).

¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Ajustes de los dispositivos» (p. 47).
¢ Se ha actualizado el contenido del capitulo «Configuracion de dispositivos por
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03/23

04/23

05/24

05/25

medio del programa DLOADX» (p. 50).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Caracteristicas de funcionamiento de
dispositivos inalambricos» (p. 58).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Configuracién de dispositivos por
medio del programa ABAX 2 Soft» (p. 70).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Caracteristicas de funcionamiento de
dispositivos inalambricos» (p. 73).

Se ha agregado la informacién sobre la central PERFECTA 64 M en el capitulo
«Introduccion» (p. 5).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Seleccién del modo de funcionamiento
del controlador» (p. 8).

Se ha agregado la informacién sobre la manera de conectar el controlador con
la central PERFECTA 64 M (p. 18).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Teclados» (p. 31).

Se ha agregado el subcapitulo «Mddulo de expansion para la central
PERFECTA 64 M» (p. 38) en el capitulo «Registro de dispositivos en
el controlador».

Se ha agregado el subcapitulo «Mdédulo de expansién de la central
PERFECTA 64 M» (p. 61) en el capitulo «Configuraciéon del sistema ABAX 2».

Se ha agregado el capitulo «Mandos a distancia en el sistema PERFECTA 64 M»
(p. 78).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cuadro de registros del protocolo
Modbus RTU» (p. 11).

Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Cuadro de registros del protocolo
Modbus RTU» (p. 11).

Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa ABAX 2
Soft (p. 19).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Estado de los diSpositivos (p. 25).
Se ha actualizado el contenido del capitulo «Mandos a distancia” (p. 29).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Dispositivos» (p. 30).

Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa DLOADX
(p. 33y 41).

Se ha actualizado la informacion sobre la version requerida del programa
PERFECTA Soft (p. 38).

Se ha agregado la informacion sobre la posibilidad de configurar el detector
ASD-200 (p. 49, 52, 65y 72).

Se ha agregado la informacidn sobre el cabezal termostatico ART-210 (p. 49, 51,
64y 71).

Se ha actualizado el contenido de los capitulos «Caracteristicas del funcionamiento
de los dispositivos inalambricos» (p. 58, 66, 73).

Se ha actualizado el contenido del capitulo «Mandos a distancia APT-200 /
APT-210» p. 75).

Se ha modificado el contenido de los comentarios referentes a la opcion ECO

(p. 24,50y 62).

Se ha actualizado el contenido de los capitulos referentes al funcionamiento de los
detectores inalambricos (p. 58 y p. 66).

Se ha actualizado el contenido de los capitulos referentes al funcionamiento de las
sirenas inalambricas (p. 59 y p. 67).





